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1. El pal eléctric representat a la figura ha de suportar les forces que hi exerceixen les
linies eléctriques a sobre (F1, F2, F3). Per aixo, s’ha de calcular el moment respecte
a la base (A) del pal per dimensionar adequadament el suport d’encastament que el
mantindra en equilibri.
a) Elaboreu un diagrama del solid lliure del pal, obviant les forces del suport A, i
indiqueu-hi només els components de cadascuna.
b) Calculeu el modul del moment que exerceixen totes les forces respecte a la base
A del pal. Indiqueu la direcci6é de cadascun dels components del moment MA
resultant en un diagrama sobre els eixos coordinats, aixi com la direccio i el

sentit del moment resultant.

c) Una analisi posterior indica la possibilitat que, a |¥
causa del vent o del gel, alguna de les linies | F1
eléctriques es trenqui. Determineu quina linia o B |
linies 1, 2 o 3 han de ser eliminades en generar el /.-“' |
maxim moment respecte de la base. Justifiqueu la E2 : o

S
resposta 1 representeu segons les direccions dels | -
eixos coordinats el moment que exerceix cadascuna |
de les forces per separat. |

|
N
F1=300i + 120j + 400k N F3 |
F2 =-100i - 60j + 100k N | |
F3=-500;] N : I
=l e
e
Solucio: | l
b) MA = 6.000i — 1.900k Nm ! :
¢) S’ha d’eliminar el cable F1, ja que presenta el moment més gran | |
|
o

1"
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2. La massa del nedador és de 80 kg i la del trampoli és de 45 kg. Determineu (g = 10
m/s?), unitats en m:
a) DSL del trampoli.
b) Reaccions als suports A i B.

>§o

1,20 1,20 2,20

Solucio: a) P=100N b) B =3.967 N T Ax=0; Ay =2. 7I7Nl

3. La massa de la figura, amb un pes de 200 N esta suportada en equilibri per un
sistema de politges. La corda esta unida al passador B. Determineu, plantejant els
diagrames del solid lliure necessaris:

a) La forca P que s’aplica a la corda per mantenir el sistema en equilibri.

b) L’angle 6 que la baula AB (que suporta la politja) forma amb la vertical.

c) La reacci6é que exerceix el passador A sobre la baula AB en modul, direccid i
sentit.

Radi de la politja superior: r1 =20 cm;

Radi de la politja inferior: r2=10 cm

Solucio: /

0=14,63° m/
A =279,8 N, direccio de la barra AB
W

12
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4. Es necessita mantenir I’equilibri del sistema de politges i la biga rigida que s’indica
a la figura. La carrega, que es manté suspesa pel ganxo, té un pes de 6.000 N.
Determineu:

a) El diagrama del solid lliure del sistema.
b) La forca P necessaria per mantenir I’equilibri del sistema.

c) La posicio x respecte el punt A del ganxo que garanteix 1’equilibri.

Obvieu el pes de la biga.
0,90m
<L
RA0OMIT—] RA0OT
RAOOMT——
AL

6kN
Solucio: x = 0,33 m

5. De la biga rigida de la figura, elaboreu el diagrama del solid lliure i identifiqueu la
naturalesa de cadascuna de les forces que intervenen en 1’equilibri de la biga.
Calculeu el valor de les reaccions en A en modul, direccid 1 sentit. La massa de la

biga és de 100 kg. Obvieu I’algaria de la biga.

12000
A )«/UJ
/ B // =1

s '. _\500 Nm
f |
/ /
C

2,00m

6,00m

Solucio: My = 4.643 Nm; antihorari

13
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6. L’operador aplica una forca vertical descendent al pedal que provoca 1’equilibri del

sistema. Amb aquesta situacio, la molla s’estira 10 mm i la forca que s’oposa a

aquest moviment a I’actuador B és de 40 N.

a)

b)
©)

Dibuixeu el diagrama del solid lliure de la palanca indicada a la figura amb la
situacio descrita.

Calculeu la reacci6 al suport A en modul, direccid i sentit.

Calculeu la for¢a F que exerceix 1’operador. Es factible que una persona

exerceixi la ' que aplica I’operador?

)

friz

32mm

F Voo
\ NN NN
AN | AWANWE

100mm

Solucio: F =353 N

7. Amb el proposit de creuar I’esquerda d’una glacera, tres alpinistes utilitzen una

escala de 3,5 m de llargada (vegeu figura). L’alpinista A ha d’exercir una forga a

I’extrem de I’escala perque¢ es mantingui en equilibri mentre els seus companys

creuen, sense risc, I’esquerda a velocitat constant. Sense tenir en compte la friccid

en A i B ni tampoc el pes de 1’escala, per a aquesta posicid calculeu:

a)
b)

c)

DSL de ’escala.

El valor de les reaccions en A i B (presteu atencié en el punt seleccionat per

calcular moments).

La forca P que ha de fer I’alpinista en A per mantenir I’escala amb equilibri

(g =10 m/s?).

14
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Solucio: B=443,6 N \ 55°;, A= 971N\ 80°, P=423N

8. Del bastidor de la figura, determineu:
a) DSL del bastidor ABC amb totes les forces aplicades i expliqueu la naturalesa
de cadascuna.
b) La forga que provoca la molla a C.
c) Les reaccions al suport fix A i a la guia B en modul, direccio i sentit.

Longitud inicial molla, Li = 80 mm

k=600N/m

O A A C
AN |'|I AL
— A ART AN AN AT /‘_‘\
Q I||'|I.''I."l'll'lllllllnllllll|| p
§L\’-") '|,||' I'\'I ||,||' I',||'I ll'\'ll ll',||'| lll\'ll I'J I'|,I|| ||v||

180 50

Soluci: A=433N 7 14°; B=105N),

15



Cristina Urbina Mecanica i teoria de mecanismes

9. Determineu la forca necessaria en cadascun dels tres cables per suportar el tanc de

la figura, el qual té una massa de 8 Tn.

Solucio: FB =FC = 17213 N; FD =55.944 N

10. El mecanisme tambor de la figura esta en equilibri amb els seus suports alineats i
sotmes a una carrega de 150 N i a una for¢a P. Determineu:
a) La forca P per mantenir la manovella en la posicio indicada.
b) Els components de la reaccid a la rotula A i el coixinet de carrega radial B.
¢) Es un sistema indeterminat estaticament? Raoneu la resposta.
d) Representeu el diagrama del solid lliure del mecanisme amb totes les forces en
verdader sentit i magnitud.

Mesures en mm. Indiqueu el conveni de signes utilitzat per als calculs.

16
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Solucio P = 75N

11. El conducte de la figura consta de dos trams (AB 1 BC). Esta encastada en A i en
equilibri sota les carregues i moments que es representen. El conducte té una massa
per unitat de longitud de 5 kg/m i es considera homogenia. Calculeu:

a) El pes propi de cada tram de conducte: AB, BC.

b) Plantegeu el diagrama del solid lliure considerant els dos trams de conducte com
un Unic solid lliure i indiqueu-ne totes les forces i reaccions.

c) Les reaccions i els moments d’encastament que impedeixen la translacio i la
rotaci6 del conducte.

Mesures en mm.

No oblideu incloure el pes de cada tram de conducte.

Considereu g = 10 m/s?

17
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200N

Solucio: Ax =-100 N ; Ay: 200 N; Az: 0; Mx = 625 Nm; My = 100 Nm; Mz = 175 Nm

12. Per regar les plantes, un jardiner uneix tres trams de tub AB, BC i CD adaptats amb
ruixadors. El muntatge es manté en equilibri mitjangant una rotula en A, un cable a
F 1 un orifici que passa al mur del jardi a D (considereu que el suport no té
fregament Unicament en la direccid longitudinal del tub). Si el conducte té una
massa per unitat de longitud de 2 kg/m:

a) Calculeu el pes propi de cada tram de conducte: AB, BC, CD. Considereu les
canonades homogenies.

b) Plantegeu el diagrama del solid lliure considerant els tres trams de canonada
com un Unic solid lliure i indiqueu-ne totes les forces i reaccions.

c) Plantegeu les 6 equacions de I’equilibri de la canonada, i indiqueu el conveni de
signes per als sentits de les forces 1 dels moments. Recomanaci6: traslladeu

I’origen de coordenades al punt A.

Canvi de condicions:

Si la maxima forca F' que pot exercir el cable sobre la canonada és de 60 N, amb
components £ = _(.347.F +0.518F - 0.78F
Calculeu:
d) Les components de la reaccio D realitzades pel suport passant sobre el conducte
en modul, direccid 1 sentit. Determineu també les components de la reaccid

efectuades per la rotula A sobre la canonada en modul, direccid i sentit.

18
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e) Elaboreu el diagrama del solid lliure amb totes les forces i reaccions en verdader
sentit i magnitud.

Considereu g = 9,81 m/s*; mesures en m.

Solucio: Az = 46,8 N; Dy = 13,24 N; Ay = 5,7 N; Ax =0 N; Dx = 20,8 N

13. El dirigible de la figura pesa 1.500 kg. Esta subjecte per dos cables d’acer en A. En
D, subjecte per una connexi6 articulada (rotula). El dirigible esta sotmes a una forca
coneguda F resultant de la pressio de I’aire, incloent els efectes de la forga del vent,
aplicada tal com indica la figura. Calculeu les components de les reaccions a la
rotula D, aixi com les forces dels cables.

Dades: F=1.51+17.5j+ Kk kN

19
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Solucié: Ts =890 N S ; Tc = 2.300 N a

14. La cadena AB exerceix una forca de 100 N sobre la porta en B. Determineu la
magnitud, direccié i1 sentit del moment que aquesta forca fa al llarg de 1’eix de
moviment de forma ESCALAR.

Mesures en mm.

1200

Solucio: 66,5 Nm en direccio positiva de les Z (component F i F), realitzen moment)

20
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15. Per tirar el tronc de 1’arbre de la figura es fixen dos cables: AB i BC. Si les tensions
que exerceixen aquests dos cables son respectivament 660 N 1 555 N, trobeu el
moment respecte O de forma ESCALAR de la forga resultant que els cables
exerceixen en B.

Mesures en mm.

Solucio: Mo = 3.830 Nm (en modul)

16. La biga de la figura roman en equilibri sota les carregues indicades. Calculeu:
a) La forga del cable en B.
b) La reaccié en modul, direccid i sentit que transmet 1’articulacié A.

Mesures en mm. Obvieu el pes de la biga.

21
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1200

1200 [

1200

300N J

\\,aoom-m
J

Solucié: FB=394N : A=456, 5N\ 46,3°

17. Les planxes rectangulars A 1 B de la figura estan en contacte de forma uniforme i,

mitjancant les politges C i D, romanen en equilibri. Les planxes son homogenies,

amb centre de masses situat al centre geométric de la planxa. Els pesos de les

planxes son respectivament: A = 100 N 1 B =30 N. Calculeu:

a) Els valors de la for¢a que du a terme cada cable per mantenir el conjunt en

equilibri; en modul, direcci6 i sentit.

b) El valor de la for¢a de contacte que la placa B aplica sobre A; en modul, direccio

1 sentit.

Mesures en mm.

-
A
ST el Bede L
300 _|_ 1200 300

Solucio: Forga dels cables, F=32,5N; For¢a de contacte: 35N

22
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18. La canonada de la figura esta en equilibri sota les carregues exteriors i suportada

per un encastament en A. Determineu:

a) El valor de les reaccions a I’encastament A en x, y, z que impedeixen la

translacio.

b) El valor dels moments a I’encastament A en x, y, z que impedeixen la rotacié de

la canonada.

c) El diagrama del solid lliure amb les forces i moment en verdader sentit i

magnitud.
y
300N
NN
DS “‘x
ST ~ 100N
i) /’/ ’_,.::‘)"' ;::)'
w:‘, -
e / // - X
P d
//’j e /}Fﬁ g
X
7 R
/
800N T
( \
S
100N-m i

100N

Solucio:

- M a l’encastament, direccio x=0

- M a l’encastament, direccio y=2050Nm, antihorari

- M a l’encastament, direccio z=250Nm antihorari

Es un sistema estaticament determinat: tots els graus de llibertat estan anul-lats per les reaccions

introduides per [’encastament

23
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19. La zona d’estudi de la nostra habitacié no té prou llum artificial; mirant el nou
cataleg de Yqueay, hem trobat tres lluminaries que ens agraden, amb la massa
corresponent: lluminaria 1 (mi = 10 kg), lluminaria 2 (m2= 6 kg) i lluminaria 3 (m3
= 3 kg). El muntatge esta definit per la disponibilitat de la instal-laci6 de la llum i
segueix la disposicio de la figura:

a) Escolliu la particula significativa del problema i justifiqueu-ne 1’eleccio.

b) Si la molla pot experimentar una elongacié maxima de x = 70 mm i a = 45°,
quina lluminaria puc comprar? Quina ¢és la forca que exerceix la corda sobre A
en modul, direccid 1 sentit?

¢) No obstant aix0, a la nostra mare li agrada més la lluminaria 1. Proporcioneu
una soluci6 amb els calculs justificatius i canvis que s’han de dur a terme per
poder instal-lar la lluminaria 1.

Elaboreu a cada apartat el diagrama de la particula, i1 definiu correctament la direccio 1

el sentit de les forces. Preneu g = 10 m/s.

La constant de rigidesa de la molla es igual a k=500N/m

|F' f'l |I'| I |'| |f'I |f'| i |'| |'| |ﬂI |'I' I‘I 18

VARV AT ALV —

l I': I|I '|| I|' 1A III | Vi IlI | III &l | '.I | ||I |'I I|I |—(G.L__ ’E
| V i D R

Solucio: b) Fc = 49,5N ¢) una solucio és complementaria a o, p = 19,3°

20. Com a part d’un acte acrobatic, un trapezista aguanta la seva companya de
repartiment, que pesa 52 kg, asseguda a la perxa. Si el centre de gravetat de la noia
¢s G 1 el maxim moment antihorari que pot exercir el trapezista sobre la perxa és de

350 Nm, determineu I’angle maxim d’inclinaci6 a perqué la noia no caigui.

24
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Solucio: o =10°

21. L’estructura de la figura esta calculada per suportar les carregues indicades en
I’equilibri. Esta unida al terra mitjangant un encastament en A.
a) Reduiu tot el sistema de forces i moment a una unica forga resultant R, aplicada a
la barra CBD. Especifiqueu la posicio de la seva linia d’accidé respecte de C
(elaboreu un esquema de la solucid).
b) Elaboreu un diagrama del solid lliure del pal de la forca R i les reaccions de
I’encastament A.

c¢) Calculeu en modul, direccid 1 sentit les reaccions de I’encastament A.

300N
250N
im L 2m 3m 5 3
e s .
400N*m | L® L r D
of &
'I\O_I
Y/
500N .
A

Solucio: R=99IN /63” a x=2,64m des de C; c¢) Ma=800Nm horari

25
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22. Per il-luminar el garatge s’ha dissenyat un sistema de suspensio de la lluminaria
com s’indica a la figura. La posicié en que es desitja penjar la lluminaria s’indica a
la figura respecte del sostre i parets. Les dos politges C i D estan a la mateixa
alcaria. La constant de rigidesa de la molla és £ = 800 N/m. Calculeu:

a) Els angles respecte a 1’horitzontal de les cordes AC, AD i la molla AB.
b) El diagrama de la particula A i de cada contrapes, i relacioneu les forces

existents.
c) El valor de la massa m dels contrapesos si els dos blocs de que disposo al

garatge son de pes Wi 3W.

d) El modul, direccio i sentit de les forces que exerceixen la molla i les cordes AC,

Ad perque el sistema estigui en equilibri. Trobeu el valor de la longitud inicial

de la molla L (abans de penjar la lluminaria).

840 590

s

/B
Blc = D 7]

_JI T’fh ,f"'f g \&
A—"
3W [T L( 400N w

- | 360

Lampada

Solucio: W= 68,98 N; | = 725 mm

26
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23. Les masses dels nens que s’asseuen als extrems d’un balanci son de 30 kg 1 45 kg
respectivament en A i B. On s’hauria d’asseure un tercer nen perque la resultant
dels pesos dels tres nens passi per C si el tercer nen té una massa de 25 kg?

Distancia AC=CB = 2m projectats

Solucié x = 3,2 m des de B projectats

24. El petit carro de carrega domestica suporta les tres carregues indicades en equilibri.
Determineu:
a) E1 DSL del carro.
b) Les reaccions sobre cadascuna de les rodes en modul, direccio i sentit.

Suposeu una superficie llisa.

Mesures en mm.

Solucio: Ra= 662,8N; Rb= 448,57N; Rc=568,5N

27
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25. La rampa d’accés a un vaixell té una massa de 200 kg i el seu centre de gravetat
esta situat a G. Determineu:
a) El diagrama del solid Iliure de la rampa en la posicid d’equilibri indicada. No
considereu fregament a B.
b) Es un sistema estaticament determinat? Raoneu la resposta.
c¢) La forca del cable CD necessaria per comengar a aixecar la rampa.
d) Les components de la forga horitzontal i vertical del suport de passador A a la
situacid anterior, aixi com la resultant.
e) Com han de ser les linies d’accio de les tres forces que actuen sobre 1’escala?
Justifiqueu adequadament la resposta.

Dades:

D, politja; g = 9,81 m/s>

L’angle del cable de la politja amb la vertical és de 30°

(mesures en m)

Solucié: Fe=1.997N; A= 1.025N ¥™~3,1°

Les forces de I’escala son concurrents

28
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26. Sobre I’eix de transmissio representat a la figura s’han muntat tres rodes dentades.
Tot el conjunt ha d’estar en equilibri sota les forces representades. El rodament A ¢és
radial i el B és capag de suportar carregues radials 1 axials. Els dos rodaments estan
perfectament alineats.

Determineu:
a) La forca F que s’exerceix sobre la roda dentada a C perque el sistema estigui en
equilibri.
b) Les reaccions als rodaments A i B.
c¢) Justifiqueu si el mecanisme és 0 no un sistema estaticament determinat.
d) Representeu el DSL del mecanisme amb totes les forces i reaccions en verdader

sentit 1 magnitud.

___0.45m

BON

Solucio: Ax=75N; Ay= 65,8N, Bx=95N, By= 128,6N; F=34,64N

Es estaticament determinat amb enllacos redundants

29
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27. El diposit de la figura té una massa de 400kg amb centre de masses a G. En aquest
instant, s’eleva a velocitat constant gracies al cable T. Determinar:
a) Identificar els tipus de forces aplicades sobre el diposit i quin tipus de suport hi
haa AiB.
b) Realitzar el DSL del diposit.
c) Calcular la forca del cable T i el valor de les reaccions del suport A i B, en
modul, direccid 1 sentit.
d) Per que la reacci6 en A és major que en B? Raonar la resposta.

Considerar g= 9,81m/s?

300mm

600mm

Solucio: RB=235N 4= ; RA= 457N <

30
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28. L’eix de la figura esta sotmes a les carregues que es mostren (Forca F i1 la massa de

100 kg) i es manté en equilibri. El diametre del tambor és de 400mm. El coixinet en

B és radial i axial; i en A radial. Amb aquestes condicions, calcular:

a)
b)
©)
d)

e)

Realitzar el DSL del sistema i plantejar les sis equacions d’equilibri.

La forga F a aplicar per tal de que el sistema romangui en equilibri.

Les reaccions als coixinets A i B.

Es un sistema estaticament determinat amb qualsevol situacié de carrega?
Raonar les respostes.

DSL del sistema amb les forces i reaccions en veritable sentit i magnitud.

Solucio: Ax=0N; Ay= 932N, Bx=0N; By= 44IN; F=392.4N

31
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Cal tenir en compte:
Diversos problemes d’aquesta col-leccié estan simulats mitjancant WinMecC i es

troben a la carpeta anomenada “simulacions WinMecC tema 2”.

1. La figura representa el mecanisme d’un gat hidraulic que s’utilitza per elevar peces
en un taller. El gat es troba en equilibri sota una carrega de 2.000 N. Totes les
articulacions entre les baules del mecanisme estan identificades mitjangant lletres.
Trobeu per a aquestes condicions de carrega i posicio:

a) Les reaccions de les articulacions A i1 C sobre la plataforma.

b) La reaccié en modul, direcci6 i sentit de ’articulacié D, que, juntament amb B,
uneixen el mecanisme al cos del gat hidraulic.

c) La forca que exerceix el pisté EH sobre el fluid.

d) Elaboreu el diagrama del solid lliure del conjunt del mecanisme i els DSL de
cadascuna de les baules, amb pist6 inclos, amb les forces i reaccions en verdader
sentit i magnitud.

e) Especifiqueu els elements de dos i tres forces.

Obvieu el pes de les baules i el fregament del pistd hidraulic amb la guia.

Mesures en mm.

2000N
80 B0

m
\»

e/
/_.1

/ =1

l//'
A
e
AN

Solucio: A= 1.154,7N \30"; C, = 1.000N, E= 5.000N
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2. Sobre la manovella s’efectua una forga de /= 50 N. Calculeu:
a) El DSL de cadascun dels elements del mecanisme. Determineu quins sén els
elements de dos 1 tres forces. Expliqueu-ne 1’equilibri (sense equacions).
b) La forca E que exerceix sobre el pern E en modul, direccio i sentit.
¢) L’avantatge mecanic que proporciona aquest mecanisme.
Mesures en mm.

Desestimeu el fregament i el pes dels elements.

S0N

-
~
120

a0

30

Solucio: Bx = 358,98 N «—; E=877,7N

3. El mecanisme ha de romandre en equilibri sota I’acci6 del parell de 36 Nm aplicat a
la barra AC. Per aix0, s’ha d’aplicar un parell (Co) a la barra BC, el qual, amb la
uni6 botd-guia, transmetra a la barra CA la forca necessaria per mantenir 1’equilibri
del mecanisme.

En aquesta posici6 i condicions calculeu:
a) Lareaccio de la guia sobre el boto.

b) El parell Co necessari per mantenir I’equilibri del mecanisme.
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c) EIDSL del conjunt de mecanisme i de cada element, incloent el bot6 C.

Desestimeu el fregament entre la guia i el boto, aixi com el pes de les baules.

120

Solucio: C=173,2IN; Co= 24Nm

4. El mecanisme de la figura esta en equilibri sota les carregues exteriors que suporta
en A, a causa del parell M que s’aplica a la manovella. Desestimant el fregament
entre el passador B 1 la seva guia, calculeu:

a) El valor del parell M si I’angle 6 és igual a 30°.

b) El valor de la reaccio en B en modul, direccid i sentit.

c) Elvalor de la reacci6 al suport C en modul, direcci6 i sentit.

d) EI DSL del mecanisme i1 de cadascuna de les seves baules amb la forga i parells
en verdadera magnitud i sentit.

Teniu en compte que la guia i ’articulacié del suport estan a la mateixa vertical.
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125N

Solucio: M = 104 Nm antihorari

5. Les tenalles de la figura estan en equilibri sota les carregues que s’indiquen.
Plantegeu els diagrames del solid lliure de cadascun dels elements del mecanisme

amb el minim nombre de forces i reaccions possible sobre cadascun. Incloeu el pern.

75N

75N
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6. Trobeu les reaccions dels suports A, B i I’angle de la for¢a F perque el mecanisme

de la figura estigui en equilibri.

3000N
-
( Q
C D]
A
Lol
VAR
1,00m 2.00m

Solucié: o = 65°, inestable.

7. Si el sistema ha de conservar 1’equilibri, determineu:
a) La forca que s’ha d’aplicar al cable 1 si el pes P és de 1.000 N.
b) El valor del modul i la direccid de les reaccions als suports A i B. El diagrama

del solid lliure de tots els elements, amb les forces que intervenen en verdader

sentit.

0,30m

0,50m

2,00m

Solucio: F'=1.200 N; Ax = 0, Ay = 600 NT; Bx=333N —»; By =707 Nl
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8. Si s’aplica un moment M = 6.000 Nm horari a la manovella, calculeu quina és la
forca F, en magnitud i sentit, que aplicada en E manté el mecanisme en equilibri?

Mesures en m.

0,50

\ M F?

D
-

0,80 0,30 0,40

e Vegeu simulacié amb WinMecC: Problema 8 tema 2. Mec
Solucio: F = 5.624 Nl

9. EIl mecanisme de la figura s’utilitza per transportar bidons de 500 N de pes per
I’interior d’una fabrica. El contacte de les urpes del mecanisme amb el bido que s’ha
de transportar és puntual. Si el sistema ha de conservar 1’equilibri, determineu:

a) La forca que ha d’exercir el cable que uneix tot el mecanisme al sistema de
trasllat.
b) El valor del modul i la direccio de les forces que exerceix el mecanisme sobre el

bido als punts G i F.

| 340 (mesures en mm)
.L%?.L&
B A
c S
=]
Ly
o
E D
- *—————
G F &
L 1 A
|— N—

Bldo »
500N EnGIF

contacte puntual

400

Solucio: G = 1.500 N a 10° sobre el bido
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10. La ciutat de Gondor ¢s atacada per orcs. En aquests moments 1’equilibri de
poder és critic. Davant de la ciutat, i gairebé sobre el pont llevadis que dona
accés a la ciutat, hi ha diversos orcs estirant mitjancant una corda clavada per
una fletxa a la base del pont (E) que s’aixeca. La for¢ca que exerceixen aquests
orcs en E ¢és equivalent a 2.500 N i és perpendicular a la barra AB. A D’altra
part del pont hi ha I’exércit d’Aragorn intentant tancar el pont, mitjancant una
forga horitzontal F. Si un ésser huma ¢és capag¢ de produir 400 N de forca

horitzontal, quants éssers humans es necessiten com a minim per mantenir

I’equilibri que s’indica a la figura?

5,50m .
B C
£
@
— E c
-
f"ff = g‘ Tro
Ores T S = . pes
- Iy d'Aragom
AN . -~ - ° F
. ; o3 |
“_xﬁ = |
R 8 3 o
y 5 TR
I"C'z_ ; d\'l.( < </ D h-i- 1
) f f X 3
oy A
A
5,50m
L
/ o ABISME .
iy f

Solucio: 20 humans
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11. Plantegeu el diagrama del solid rigid del conjunt, aixi com el diagrama de

cadascun dels elements que componen el sistema. Plantegeu les equacions

d’equilibri per a cadascun.

3,60m

2400kN

2,70m

50

2,70m

E F
%S 4,80m
|

Solucio: F = 1.800 kN T E, =600 kNT; E.=0N

12. La figura representa una trituradora de roques. Un pist6 D esta activat per una forga

de 1.100 N. Si obviem els pesos de les baules, quina ¢és la for¢ca horitzontal

transmesa per A a les roques?
Longitud de les tres baules: 200 mm.

Desestimeu el fregament entre el pistd A i el terra.

)

Solucio: A, = 2.052 N 4— sobre les roques
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13. Calculeu el moment necessari perque el bastidor estigui en equilibri. Es desestima el

fregament entre la guia i el passador B.

80N 160N
l 30cm , 30cm | 30cm
|
|
|
|
|
|
|
|
|

4

100cm

Solucio: M = 71.416 N.cm antihorari

14. Determineu les forces que s’apliquen en A, C, D i la reacci6 en B.

50N
12cm Becm Gcm
E
/
E
<
D
E
&
[
/ =
E
Q
w

Solucié: C = 90,6N; B =98, 5N
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15. El moviment de la pala esta controlat per dos bragos paral-lels, un dels quals

s’indica a la figura. Determineu la forca exercida per la carrega de 30.000 N pel

cilindre BC 1 pel cilindre EF.

.

250

500 700 1875
A
z
38
) B
(oY
(=]
(=]
w
Dj
o
o
© 30 KN
G
1T
[ ]

/// |
o
’ '

J

Solucié: Fep = 143 kN &~

16. El moviment de la pala retroexcavadora esta controlat pels cilindres hidraulics que

s’indiquen a la figura. S’intenta arrancar una llosa, exercint una forca P de 12.500

N. Si I’angle de la forga P amb la horitzontal ¢és de 30°, determineu la forca que

exerceix cada cilindre.
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500 1200 250 , 375 875 250,

300

900

1500

400
\;Ziéii;
g

450

250

1000

400

200

Solucié: G =15.944 N W (compressié del cilindre GC); A =42.638 N K (compressié del cilindre AD)

17. El tren d’aterratge d’una avioneta esta representat a la figura. La avioneta ja esta
enlairada 1 ha de recollir el tren d’aterratge aplicant un moment 7" a I’element DC.
La massa del conjunt barra i la roda és de 100 kg, amb centre de gravetat a G. Per a
la posici6 que s’indica a la figura,

a) Calculeu el moment 7 que s’ha d’aplicar a I’element DC per elevar la roda.
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El punt B es troba en la vertical de D. Considereu la roda com part de la barra ABE. AB
= 80 cm; DC = 50 cm; CB = 50cm; BG = 20 cm; distancia horitzontal entre suports =
37.8 cm; distancia ABG = 100 cm.

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC: problema 17 tema 2.mec
Solucio: T = 280 Nm antihorari

18. A la figura s’indica un mecanisme d’elevacié en equilibri, situat al pla vertical. Es
desestimen els efectes del fregament entre la guia i la baula 4. Us demanem:
a) El diagrama del solid lliure del conjunt i el diagrama del solid lliure de cada
element que compon el mecanisme elevador.
b) La reaccio de la barra 3 sobre la baula 4.
c) Calculeu la forca d’entrada Fen necessaria si només actua el pes del mecanisme
localitzat a G2 de valor massa=50 kg per mantenir I’equilibri en aquesta posicio.

d) Calculeu la reacci6 al suport 03.

= Dades geométriques:
S Lo PN O2P: 63mm Directa
O3A: 22.5mm Vertical
03 02G2: 30mm Horizontal

% I: 30mm

0203: 40mm Vertical

40

\Gz ( TS @ )

e Vegeu simulacié del mecanisme en WinMecC: problema 18 tema 2.mec
Solucié: Reaccio de la barra 3 sobre 4; T = 243 N; Foy = 751 N4— ; O> = 247NT; 03;=7895N 187
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19. El mecanisme de la figura esta dissenyat per empenyer caixes de cartrd buides cap a
una cinta transportadora. Al mecanisme s’hi ha d’aplicar un moment M a la baula 2
de manera que el pist6 4 comenci a moure’s cap a la dreta per comengar 1’operacio.
El mecanisme esta dissenyat de manera que en Optimes condicions de funcionament
la baula 4 només tingui contacte amb la superficie inferior de la seva guia. El pes del
pisto 4 és de 10 N i el seu coeficient de fregament estatic amb la guia inferior és s
= 0,25. Determineu:

a) El diagrama del solid lliure de tot el conjunt.

b) El diagrama del solid lliure de cada baula del mecanisme. Indiqueu els elements
de dos i tres forces (si n’hi ha).

¢) El modul, direccio i sentit de la for¢ca de fregament maxima entre la guia i la
baula 4.

d) EI modul, direccid i sentit del moment que s’ha d’aplicar a la baula 2 per iniciar
el moviment del mecanisme.

e) Lareacci6 al suport A.

f) El diagrama de cada baula amb les seves forces en verdader sentit i magnitud.

Mesures en mm.

Es desestimen el pes de les baules 2 1 3 i les dimensions de la baula 4.

750
™

e Vegeu simulacié del mecanisme en WinMecC: problema 19 tema 2.mec
Solucio: M = 1,5 Nm horari
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20. El mecanisme elevador de la plataforma esta format per dos mecanismes paral-lels i
dos cilindres hidraulics, simétricament situats a cada costat de la plataforma, la qual
resta en equilibri en la posicio6 indicada. T¢é una massa uniforme de 60 kg amb centre
de gravetat a G1. S’ha elevat una carrega de 85 kg amb c.d.g a G2. No considereu
fregament en cap cas i obvieu el pes de les baules del mecanisme elevador. Si el
mecanisme resta en equilibri en aquesta posicio, determineu:

a) La forca que du a terme cadascun dels cilindres hidraulics (ED) per mantenir
I’equilibri.

b) La reacci6 que exerceix el rodet B sobre la plataforma en modul, direccio i
sentit.

¢) La reaccio que exerceix 1’articulacidé C sobre la barra ACD en modul, direcci6 i
sentit.

d) El diagrama del solid lliure del mecanisme elevador, de la plataforma i de
cadascuna de les baules que conformen el mecanismes amb TOTES les forces en
verdader sentit 1 magnitud.

Mesures en m.

1,00

1,00

1,50 1,50

Solucio: E=2.175 N
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21. La posici6 horitzontal del tambor del cable F, pertanyent a una petita grua de taller,
es controla parcialment mitjancant dos mecanismes disposats paral-lelament i
idéntics, dels quals només se n’indica un. El mecanisme utilitza la forga al cilindre
hidraulic P per ajustar la posicio horitzontal del cable F. El mecanisme esta compost
per dues baules AED i CEB, unides per una articulacio E. Si el sistema es troba en
equilibri 1 la carrega del tambor és de 800 N, calculeu:

a) El valor de la reaccidé deguda a I’articulacid6 A en modul, direccio 1 sentit que
actua sobre el mecanisme de plataforma i valor de la reaccid deguda al rodet B
en modul direccio i sentit que actua sobre la paret.

b) El valor de la reaccio D en modul, direccid i sentit que actua sobre la paret.

c) Elvalor de la reaccio deguda a I’articulacio E en modul, direccio i sentit.

d) El valor de la for¢a que exerceix el pistd hidraulic P en aquesta posicio sobre el
mecanisme de la figura.

e) El diagrama del solid Iliure del mecanisme de plataforma i de les baules AED i
BED amb el valor de les forces en verdader modul, direccio i sentit.

f) Si el valor de la carrega vertical en F' s’incrementa, el valor de la for¢a que

exerceix el pist6 hidraulic P varia? Justifiqueu i raoneu la resposta.

(mesures en mm)

360 240 240

125

125

Solucio: la for¢a del pisto P és nul‘la.
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22. Amb les condicions de la figura, trobeu:
a) Els diagrames del solid lliure de cadascuna de les baules de les tenalles.
b) Quines forces s’exerceixen sobre el cargol E com a resultat de les forces de 150
N sobre les tenalles?

¢) Quin és I’avantatge mecanic obtingut?

150N

30

30 70 30 30

150N

Solucio: E = 1.516,5 N sobre el cargol

23. La figura representa el mecanisme d’una premsa manual de taller. El mecanisme
esta sotmes a una forca F al manec de valor /=200 N i resta en equilibri en aquesta
posicio. Totes les articulacions entre baules del mecanismes s’identifiquen
mitjangant lletres. Determineu per a aquestes condicions de carrega i posicio:

a) La forca de premsat en E si la forca que s’aplica és igual a /=200 N. Calculeu
I’avantatge mecanic que s’obté.

b) La reaccié en modul, direccio i sentit de les articulacions B, C i A.

c) Elaboreu el diagrama del solid lliure del conjunt del mecanisme i de cadascuna
de les baules en verdader sentit i magnitud.

Es desestima el pes de les baules.

al2 1.5a )

al2

- 1.5a -—‘ ‘ Solucié: E = 728,33 N
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24. La figura representa una plataforma ajustable utilitzada per carregar i descarregar
contenidors de camions. Per accionar la plataforma hi ha un pist6 hidraulic (element
EC). Sobre la plataforma, hi ha un contenidor homogeni de 2.000 N de pes per
descarregar. Per a aquesta posicid, determineu:

a) La forca que ha d’exercir el pistd EC per iniciar I’elevacié de la plataforma.

b) Les reaccions a les articulacions A i D en modul, direccio i sentit.

¢) El diagrama del solid lliure de cadascun dels elements del mecanisme amb les
seves forces en verdader sentit i magnitud.

d) Justifiqueu 1’equilibri de cadascun dels elements del mecanisme. (sense
equacions).

Mesures en mm.

Obvieu el pes dels elements del mecanisme.

700 _
- K

— ____—l-_-_.l'?_._________d,)___
|
= .
2 |
|
|
2 |
= |
|
|
2 |
s !
D ||

Ep—-y— 1
|

_ 180 360 140

Solucio: A =2.071 N; C=3.237 N
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25. El mecanisme de 4 elements indicat a la figura resta en equilibri sota 1’acci6 de dos
parells de forces aplicats respectivament al disc (element 4, parell W) i a I’element 2
(parell M). Si el parell aplicat al disc és de W= 200 Nm horaris, determineu:

a) El parell M en modul i sentit necessari per mantenir el mecanisme amb equilibri
en la posicid representada.

b) El valor de la reaccio C que actua sobre el disc.

¢) Representeu el DSL de cada baula per separat amb les seves forces i reaccions
en verdader sentit 1 magnitud. Justifiqueu-ne I’equilibri (sense equacions).

No considereu el pes de les baules.

Desestimeu I’efecte del fregament.

Distancia DC: 300 mm. Longitud element 2: 500 mm.

Solucié: M = 333,33 N.m antihorari

26. La carrega de la pala excavadora ¢s igual a 1.500 kN 1 esta situada al seu centre de
gravetat (G). Per a la posici6é que mostra la figura, determineu:
a) El valor de la forca als pistons hidraulics BA i DC en modul, direccio i sentit
verdaders.
b) El modul, la direcci6 i el sentit de les reaccions a les articulacions M 1 J.
¢) Indiqueu els elements de 2 o 3 forces i dibuixeu els seus DSL amb les forces en

modul, direcci6 i sentit verdaders.
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El pes de la resta dels elements és desestimable.

Mesures en metres.

B e
%
L
(+)
A
o
)
! ,!’."
.‘I-/f ) ] 2
I Do
/] Is
|
=
0.5 0.25

Solucio: Pcp = 5.5MN; Pp4=3.125MN

27. El mecanisme de la figura, per tal de rebre ajustaments, ha de conservar I’equilibri
en la posicié que mostra la figura (62 = 0°). En aquesta posicio, la baula 6 rep un
parell de valor M¢ = 500 N.m horari. No considerar fregament entre la lliscadora 3 i
la seva guia. En aquestes condicions, calcular:

a) Valor en modul, direccid 1 sentit del parell a aplicar a la baula 2 per tal de que el
mecanisme romangui en equilibri en aquesta posicio.

b) Determinar en modul, direccio i sentit les reaccions als suports Oz, O4, i O, 1, a
I’articulacio D.

c¢) Determinar el valor de la reaccid que realitza la guia 4 sobre la lliscadora 3, en
modul, direccio i sentit.

d) Determinar els DSL de CADA un dels elements del mecanisme amb les reaccions
en verdader direccid i sentit, justificant el seu equilibri sense la necessitat

d’equacions. Indicar quins elements son de 2 1 de 3 forces.

Posici6 baula 2 62 = 0°
Dades (en mm):
L2: 210; O4C: 800; O4D: 400; Ls: 600; O6E: 400; 0406 = 600; OF = 700; O4A: 317

Menysprear la massa de les baules
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500Nm

e Vegeu simulacié del mecanisme en WinMecC: problema 27 tema 2.mec
Solucio: M2 =96.84 Nm horari

28. La maquina estampadora representada a la figura 2, vol conservar 1’equilibri
(evitant que el pistd ascendeixi) sota I’accié d’una forga opositora que té per modul
F = 2000N i es aplicada a I’element 6 (anomenat pistd o actuador). Per aix0, s’ha
d’aplicar un parell a la baula 2, que actua com a manovella o accionadora. No es
considera fregament entre el pist6 6 i la guia. Determinar per aquesta posicio:

a) Valor en modul, direcci6 i sentit del parell M a aplicar a la baula 2 per tal de que
el mecanisme conservi I’equilibri en aquesta posicio.

b) Determinar en modul, direcci6 i sentit les reaccions als suports fixes 02, 04,1 a
les articulacions A, B, CiD.

c¢) Determinar els DSL de CADA un dels elements del mecanisme, i, també per a
tot el conjunt del mecanisme. Determinar quins elements estan sotmesos a dos i tres

forces. Justificar.
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Mesures en mm:

Baula 2: AO2=500 ; L3=2050; 04B=1950; CO4=1000; L5=1000;

/'f\ \ — .

e 02

Gdle

66D ab

NN

2000N

e Vegeu simulacié del mecanisme en WinMecC: problema 28 tema 2.mec
Solucio: Mm =512,8 Nm horari
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Cal tenir en compte:
Diversos problemes d’aquesta col-leccié estan simulats mitjancant WinMecC i es
troben a la carpeta anomenada “simulacions WinMecC tema 3”.

1. Una for¢a de 1.500 N actua sobre un bloc de 250 N de pes, el qual esta col-locat
sobre un pla inclinat. Els coeficients d’adheréncia entre el bloc i el pla sén us = 0,3,
i pk=0,15. Determineu:
a) Les forces de fregament perque el bloc no perdi I’adheréncia.
b) La forca de fregament maxima al limit d’adheréncia.

c) La forca necessaria per iniciar la friccio.

Solucié: a) Fr: 1.375 Ny b) Fruax =65 Ny ; ) F>190N ™

2. Un senyor t¢ 70 kg de massa i puja per una escala que esta recolzada sobre la
paret. La massa de 1’escala és de 20 kg i té una longitud de 5 m. El peu de
I’escala esta a 1 m de la paret. Els coeficients d’adheréncia sén, amb el terra
p1 = 0,3 amb la paret p2 = 0,2. Determineu la distancia z de la paret a la qual

es troba aquesta persona quan I’escala comenca a lliscar.

Solucio: Z =-0,72 m (no caura)
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3. Dos taulers de fusta contraplacada A i B estan situats sobre la plataforma del
camid indicat. Ambdoés tenen el mateix pes W i el coeficient de friccio estatica
entre els dos taulers de fusta i entre el tauler B i la plataforma del camid €s ps.
a) Si s’aplica una forca horitzontal al tauler A i cap forga al tauler B, es pot
fer lliscar el tauler A cap enfora del cami6 sense fer que es mogui el tauler
B? Quina forga es necessita perque el tauler A comenci a lliscar?

b) Si s’impedeix que el tauler A es mogui exercint-hi una forca horitzontal,
quina forga horitzontal sobre el tauler B es necessita perqué comenci a

liscar?

A \ Plataforma

¥ del camioé

B

Solucio: a) 2.W.us > F >W. us ; b) es moura sempre que F = 3.W.us i F4= Ffreg en A

4. Determineu el valor de la massa m si:
a) El coeficient d’adheréncia entre la caixa i el pla és nul.

b) El coeficient d’adheréncia entre la caixa i el pla és 0,3.

Dades:

Pes calxa' 10N

Solucio: a) m > 0,378 kg la caixa puja; m < 0,378 kg la caixa baixa
b) 0,66 kg < m, la caixa puja; m < 0,095 kg, la caixa baixa.
0,095 < m < 0,66 equilibri del bloc
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5. Un alpinista té una massa de 90 kg i i ’aguanten les forces normal i de friccid
entre les seves botes 1 la muntanya, i entre I’esquena i la mateixa muntanya. El
coeficient de friccio estatica entre les botes 1 la paret és de 0,8, i entre la paret i
I’esquena de 0,6. Quina ¢és la for¢a normal minima que han d’exercir les seves

botes?

Solucio: N (una bota) = 287 N

6. Si es coneix el coeficient d’adherencia entre el tub i I’esquadra pus = 0,25, la
qual es pot moure a qualsevol algaria, determineu la distancia minima x a la
qual pot suportar-se la carrega P mantenint I’adheréncia en 1’actual posicio.

No considereu el pes del suport.

—-——T

o
L
=
@
S

Solucié: x = 240 mm
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7. Un automobil circula sobre una carretera inclinada a velocitat constant. Els
coeficients de fregament entre els pneumatics i la carretera son, coeficient
d’adheréncia: 0,6, coeficient de friccio: 0,5. Quina és la maxima inclinacid
amax amb que I’automobil pot pujar a velocitat constant? L’automobil té
traccid posterior i la seva massa ¢és de 1.000 kg.

Les rodes no derrapen. Mesures en metres.

Solucio: Qmax =] 71 7°

8. EI cartell anunciador de la figura pesa 250 N 1 esta unit en A i D als seus
respectius collarins, els quals poden lliscar pel tub vertical. Sabent que el
coeficient d’adheréncia entre ambdods collarins i el tub és igual a p = 0,40,
determineu si el cartell esta en equilibri en la posicid representada i en els
casos seguents:

a) Siel modul de la forga vertical aplicadaen E és P=0
b) Siel modul de la forga vertical aplicada en E és P =100 N
En ambdds casos, proporcioneu també el resultat numéric. Raoneu adequadament

la resposta.

7\

-/

i .I\
/7

0.6m
I}

(s
/
/1’

/

/\
\/
/
/
Z,
/
/

Solucio: a) adheréncia; b) friccio
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9. Un armari de 80 kg de massa esta muntat sobre unes rodes que poden
bloquejar-se per impedir que rodi. Entre el terra i cada roda el coeficient
d’adheréncia estatic és de 0,3. Si # = 1 m, determineu el modul de la for¢a P
necessaria per moure el moble:

a) Si totes les rodes estan bloquejades.

b) Si les rodes B estan bloquejades i les A poden girar.

c) Silesrodes A estan bloquejades i les B poden girar.
No considereu la profunditat de 1’armari.

Altura fins el c.d.g=0,6 m

600

Solucié: a) i b) P =240 N; B = 800 N; A = (. Per tant, a punt de bolcar; c) P = 80 N

10. Es vol utilitzar la premsa de la figura per desplagar caixes. Si s’aplica una
for¢ca d’empenta a ’element 2 mitjancant el cilindre hidraulic DC de valor
FDC =800 N i amb un angle a = 80°, calculeu:

a) La forca horitzontal FH que s’aplica sobre la caixa per efecte d’aquest
accionament hidraulic DC. Entre I’element accionador L i el terra es
considera el fregament menyspreable.

b) Suposem que la for¢a horitzontal Fu que s’aplica sobre la caixa té un valor
de 2.090 N. El coeficient d’adheréncia de la caixa amb la superficie és p =
0,6. Demostreu numericament el comportament de la caixa. Bolcara, es

desplacara o romandra en equilibri? El pes de la caixa és de 300 N.
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Solucio: a) F=2.112 N4&—— ; b) la caixa bolca

11. A la figura s’indica un mecanisme de jou escoces. El fregament entre la baula

3 i la baula 4 es desestima. El coeficient d’adheréncia entre la guia-bancada i

el seguidor (baula 4) és p = 0,3. Per a la posicié amb la qual el mecanisme es

troba a 45° (vegeu figura) es vol aplicar sobre la manovella (baula 2, longitud

r) e

| parell M minim necessari per iniciar el moviment si sobre el seguidor

actua una for¢a Fo = 500 N. Tenint present que el contacte es produeix als

pun

ts R 1S, determineu:

a) El valor de la forca d’adheréncia maxima que es du a terme entre la guia-

b)

c)

d)

bancada i el seguidor, Frmax.

El valor del parell M aplicat a la manovella necessari per iniciar el
moviment si sobre el seguidor actua una for¢a Fo= 500 N.

El valor de la reaccid a I’articulacidé A que exerceix la baula 3 sobre el
seguidor, i la reacci6 al suport Oz en modul, direccid i sentit.

El diagrama del solid lliure del conjunt i de cada baula del mecanisme amb
les forces en verdader sentit i magnitud.

El mecanisme, en funcionar, ha de desplacar caixes de pes P = 100 N
sobre una cinta transportadora de tal forma que aquestes caixes en rebre
I’impacte del seguidor no bolquin. Per aix0, s’estableix que el seguidor
apliqui una forca F'= 500 N, tal com s’esquematitza a la figura. Justifiqueu
numericament que li passara a la caixa en impactar aquesta forca: es
mantindra en equilibri? Lliscara? Bolcara? Raoneu si la forca F ¢és

correcta.
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r=80mm b=12.5mm
a=100mm 1=130mm

FQ

/
| a

La caixa és homogenia.

)

=]

F - El coeficient d’adheréncia entre la caixa i la
cinta és de 0,6.
1000

Solucio: R = 427,5Ni s M, = 42,8 Nm horari

12. Una escala de 6,5 m de longitud recolza contra un mur en B 1 al terra en A. Suposant

que el coeficient d’adheréncia €s s 1 la massa de I’escala 18 kg, determineu:

a) Si el coeficient ps és nul al mur B, trobeu el menor valor de s perque 1’escala
estigui en equilibri sense lliscar.

b) Si el coeficient d’adheréncia ¢€s igual a ps, en ambdues superficies (mur i terra),
calculeu I’interval de valors de ps per als quals ’escala es manté en equilibri.

¢) Si per I’escala puja un operari de 80 kg de massa, quina és 1’al¢aria maxima a la
qual pot arribar sense que 1’escala perdi I’adheréncia? Considereu ps = 0,15 a

ambdues superficies. Es operativa aquesta escala sobre aquesta superficie?
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Solucio: a) us = 0,208, b) us = 0,215 ; ¢) X = 0,86 m, escassament operativa

13. Quina és la resisténcia de rodament Fir d’un vagé de mercaderies de 900 kN de

pes en que les seves rodes tenen 760 mm de diametre? Compareu els resultats

amb un tractor del mateix pes 1 rodes de diametre 1,2 m.

Or entre via 1 rodes del vagd: 0,25 mm

Or entre carretera i roda del tractor 0,64 mm

Solucio: Ftr vago: 592 N; Ftr tractor: 960 N

14. El rodet podador de la figura pesa 150 N. Si la barra BA la manté el jardiner a

un angle de 30° amb I’horitzontal i el coeficient de resisténcia al rodolament

entre el rodet i la gespa és de 50 mm, determineu la forca F' necessaria perque

el jardiner pugui empényer la talladora de gespa a velocitat constant. Suposeu

rodament sense friccio.

Radi del rodet podador: 230 mm
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Solucio: F =43 N

15. La premsa de la figura s’utilitza per punxonar xapes de botella, per a la qual
cosa cal una forca de 250 N en la direccio i el sentit que s’indiquen a la figura.
Si el coeficient d’adheréncia entre la guia vertical 1 la punxonadora D és us=
0,3 i s’efectua només en una de les parets de la guia:
a) Elaboreu el diagrama del solid 1liure de la maquina.
b) Calculeu la forga que s’exerceix sobre la xapa E.
c¢) Calculeu la forca limit d’adheréncia entre la punxonadora D 1 la guia vertical.
d) Trobeu la resultant de les reaccions en A i B en modul i direccio.
e) Elaboreu el diagrama de cadascuna de les baules (ABC i BD) i de la

punxonadora D amb les forces en verdader modul i sentit.

Solucio: E = 664,5 Nl
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16. Dues baules uniformes de pes W i longitud L cadascuna es mantenen
mitjancant un moment Mo aplicat a la barra CD amb la posicio6 indicada a la
figura. Si el coeficient d’adheréncia entre les baules és de 0,40, determineu:

a) L’interval de valors de Mo pels quals 1’equilibri es manté.

Solucio: 0,818 W. L < M <1,048 WL

17. El tub de formigd de 400 N de pes es baixa a velocitat constant de la
plataforma del camidé en la posicid6 que s’indica a la figura. El coeficient
d’adheréncia als punts A i B, on es recolza el tub de formigo6, és de ps = 0,4.
Determineu:

a) El diagrama del solid lliure del tub de formigo.
b) On comenga a lliscar primer el tub? En A? En B? En A 1 B a la vegada?

Per que?

Solucio: comenga a lliscar en A, la forca de fregament maxima en A és menor en A que en B
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18. El mecanisme indicat a la figura esta sotmes a 1’accio6 de la forca P. L’objectiu
de I’exercici és determinar l’interval de for¢a O que provoca que el
mecanisme resti amb equilibri. El coeficient d’adheréncia estatic entre el pisto
A 1 la bancada és p = 0,15. Per aix0, determineu per a cada una de les
hipotesis de moviment:

a) El diagrama del solid lliure de TOT el conjunt i plantegeu les equacions
d’equilibri pertanyents a aquest DSL.

b) El valor de la forca de fregament maxima, de manera que 1’adheréncia
entre el pisto A i la bancada no es perdi.

¢) Elvalor de la reacci6é en B en modul, direccio i sentit.

d) L’interval de la forca O que, aplicada al pistd A, provoca ’equilibri del
mecanisme.

P=160 N

Distancies: ACE= BCD =400 mm; AC = BC= CE=DF = FE =200 mm

Indicar totes les hipdtesis que realitzis.

Solucio: Fr max=12 N; By= 80N; Bx=138,5 N ; Interval: 126.5 < Q < 150,56 N equilibri
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19. El fre de sabata s’utilitza per impedir que la roda giri quan se sotmet la roda a
un parell de forces Mo = 50 Nm horari. Si el coeficient d’adheréncia entre el
fre i la roda és de ps = 0,6:
a) Determineu la minima forca P necessaria que ha de ser aplicada per
impedir que la roda comenci a girar.
b) Calculeu la resultant de la reaccio al suport C en modul, la direccio i el
sentit.
c) Elaboreu el DSL de la barra i de la roda per separat amb TOTES les forces
en verdader sentit i magnitud.
Mesures en mm.

Enuncieu totes les hipotesis utilitzades per resoldre el problema.

P 1000

l 500

100

Solucio: P =122 N; C=228 N

20. La missi6 de I’operari de la figura és fer lliscar la caixa pel terra sense aixecar-
la. Resoleu els apartats segiients:

a) En l’instant en que la caixa estigui a punt de lliscar pel terra, quin és el
valor de I’angle 9? Justifiqueu la resposta correctament i feu els calculs
necessaris. Indiqueu les hipotesis realitzades per solucionar el problema.
Sense la deguda justificacié aquest apartat no €s valid.

b) Si § = 26,5, la maxima for¢a d’adheréncia (Fr max) entre la caixa i el
terra.

¢) La minima forca necessaria que ha d’aplicar I’operari a la corda de la

politja perque la caixa comenci a moure’s.
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d) El diagrama del solid lliure de la caixa amb totes les forces aplicades en
verdader sentit i magnitud.
Coeficient d’adheréncia entre la caixa i el terra p = 0,5.

La massa de la caixa ¢s de 100 kg.

Solucio: F=558,76N direccio de la corda; For¢a minima de l'operari = 547,5N

21. El mecanisme de la figura esta dissenyat per empenyer caixes de cartrd buides
(pes = 20 N) cap a una cinta transportadora. S’ha d’aplicar a la baula 2 un
moment M, de tal forma que el pisté6 4 comenci a moure’s cap a la dreta per
comengar a dur a terme l’operaci6 d’empenta de caixer de cartrd. El
mecanisme estd dissenyat de forma que en Optimes condicions de
funcionament la baula 4 només tingui contacte amb la superficie inferior de la
seva guia. El pes del pistd 4 és de 10 N i el seu coeficient d’adheréncia amb la
guia inferior és ps=0,25.

Determineu (mesures en mm):

a) El modul, direcci6 i sentit de la for¢a de fregament maxima entre la guia i
la baula 4.
b) El valor del moment que s’ha d’aplicar a la baula 2 per iniciar el moviment

del mecanisme amb la posici6 indicada.
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¢) El modul, direcci6 i sentit de la reaccié al suport A.

d) El diagrama del solid lliure de cada baula del mecanisme amb les forces i
moment calculats en verdader sentit i magnitud.

e) El pisté 4 aplica una forca /' = 20N a la caixa de cartr6 buida tal com
indica la figura. Si el coeficient d’adheréncia entre la caixa de cartro 1 el
terra és de 0,25, determineu numericament si la caixa lliscara o bolcara en

aplicar-hi la forga F. Indiqueu les hipotesis plantejades.

600

F——=

t

750

@

Solucio: M=1,5Nm horari. La caixa s aboca.

22. El mecanisme representat a la figura, doble pisto-biela-manovella, ha de restar
en equilibri sota les carregues indicades (P4, P6 i M). Calculeu:

a) L’INTERVAL de la magnitud del moment M que s’ha d’aplicar a la
manovella 2 per mantenir I’equilibri del mecanisme. Indiqueu direccid i
sentit del moment trobat per a cada hipotesi de direccié de moviment del
mecanisme.

b) La maxima for¢a d’adheréncia Frmax que es genera entre el pisto 4 1 la seva
guia en modul, direccid 1 sentit. La maxima forca d’adheréncia Fimax que
es genera entre el pistd 6 1 la seva guia en modul, direccid i sentit. Raoneu

els resultats obtinguts.
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c) El diagrama del solid lliure de cada element del mecanisme en cada cas
plantejat de calcul, amb les forces i moments en verdader sentit i
magnitud.

Coeficient d’adherencia entre les baules 4 1 6 amb les respectives guies: p = 0,15.
Els pistons 4 1 6 estan a la mateixa alcaria. No considereu les masses de les baules.
Longitud manovella 2: 0,65 m; longitud biela 5: 0,40 m; longitud biela 3: 0,80 m
P=360 N

n=0,15
/B
e
& A
C 2
L 30° 30° P
g |
P4 Pe
T M7
®
02

e Vegeu simulacié amb WinMecC a I’arxiu: problema 22 tema 3. mec
El'modul del parell a aplicar ha de trobar-se entre: 107,9Nm>M>38Nm antihorari per a que

el mecanisme estigui amb equilibri.

23. El mecanisme de la figura representa un mecanisme de tenalles que s’utilitza
per aixecar bidons de 750 N de pes mitjangant unes sabates. Les baules son:
FB, FA, BCE i ACD, les quals son igual dos a dos. Determineu:

a) La reaccid que s’exerceix a I’articulacid B sobre la barra BF en modul,
direccid i sentit.
b) La reacci6 que exerceix I’articulacié C sobre la barra BCE en modul,

direccio 1 sentit.
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¢) El valor minim permissible del coeficient d’adheréncia p perque el bido
pugui ser elevat sense que perdi I’adheréncia.

d) El valor de la for¢a normal que exerceix la sabata sobre el bidé en modul,
direccio i sentit.

e) Elaboreu el DSL de cadascuna de les baules amb les forces en verdader
sentit 1 modul, incloent les sabates i el bid6. Comproveu que la barra BCE
esta en equilibri.

Les articulacions F i C estan alineades.
No considereu el pes de les baules.
Indiqueu TOTES les hipotesis que us plantegeu durant 1’exercici. Desestimeu les

dimensions de les sabates.

170

920

300

Solucio: u > 0,194 per mantenir ’adheréncia
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24. L’esquema del mecanisme (consulteu el mecansime a WinMecC) és de doble
articulacio i correspon a una maquina punxonadora. Les baules 2 i 3 tenen una
longitud de 600 mm cadascuna i les baules 4 1 5, de 480 mm. El mecanisme ha
de mantenir-se en equilibri en aquesta posicié mentre el punxo resisteix una
for¢a de 500 N. El coeficient d’adheréncia entre les dues parets de la guia i el
punxd és de p = 0,25. La uni6 de la guia amb el punx6 s’indica a la figura per
detallar les dimensions i els contactes. Calculeu:

a) La relaci6 de magnitud entre les dues forces de contacte de la guia i el
punxd en els dos casos possibles de tendéncia de moviment.

b) La forca maxima d’adheréncia. Especifiqueu on i quan es dona aquest
valor maxim.

c) La reaccio a larticulacid A 1 la reaccio al suport O4, en modul direccio i
sentit amb els casos possibles de tendéncia del moviment del punxo.

d) L’INTERVAL del parell (M) que s’ha d’aplicar a la baula 2 en modul,
direcci6 1 sentit perque el punx6 es mantingui en equilibri amb la posicid
de la figura.

e) El diagrama del solid lliure de cada element en el cas de minima forga
d’adhereéncia.

Es menysprea el pes de les baules.

Indicar TOTES les hipotesis que es realitzin durant I’exercici. Les mesures

s’obtindran a partir del mecanisme simulat a WinMecC.

Q.

15

100

25_|_25

e Vegeu mecanisme complet i simulacio del mecanisme amb WinMecC: problema 24
tema 3.mec
Solucio: interval d’equilibri, 318 > M > 309,5 Nm horari
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25. El mecanisme de grapa simétric en forma de tenalla esta dissenyat per elevar
tubs de tal forma que les sabates A i C s’adhereixen a I’interior del tub per
poder elevar-lo. Si la massa del tub que s’ha d’elevar és de m = 50 kg,
determineu:

a) El coeficient d’adheréncia minim entre ’interior del tub i les sabates per
poder elevar-lo, de massa 50 kg, amb seguretat.

b) La for¢a de contacte que s’exerceix entre la sabata A 1 la paret del tub que
s’ha d’elevar.

c) La forca que aplica la barra QL.

d) Lareaccio a I’articulacio O en modul, direcci6 i sentit.

e) El diagrama del solid lliure del conjunt i de cadascuna de les baules que
forma el mecanisme de grapa, incloses les sabates. Comproveu que totes
les baules estiguin en equilibri. Raoneu-ho.

Desestimeu el pes de les baules del mecanisme. Indiqueu qualsevol hipotesi que

us plantegeu per solucionar I’exercici. QOA formen una tnica barra.

Considereu g = 10 m/s?

L =R =220 mm
b=125.(3)'"?
OQ=0A=250mm

>

e ssssssannsannm

massa 50kg

Solucio: u = 0,18, for¢a de contacte a la sabata Ny= 1.418 N; O = 2.858 N

76



Cristina Urbina Mecanica i teoria de mecanismes

26. El mecanisme indicat a la figura, pistd-biela-manovella, tindra com a missio
aplanar llaunes d’alumini. S’esta dissenyant el tipus de material de la guia del
pisto, ja que cal que, durant el funcionament del mecanisme, el pisto6 NO
perdi I’adheréncia amb la seva guia. A causa d’aix0, si el moment aplicat a la
manovella és de 30 Nm, antihorari, us demanem que:

a) Calculeu el minim coeficient d’adheréncia ps entre la guia i el pistd que
garanteix en tot moment I’adheréncia.

b) Calculeu en modul, direcci6 i sentit la reaccid a I’articulacio A.

c) Elaboreu el diagrama del solid lliure del conjunt del mecanisme amb les
forces en verdader sentit i magnitud. Diagrama del solid 1liure de cadascun

dels elements del mecanisme amb les forces en verdader sentit i magnitud.

Canvi de condicions

Només s’ha trobat un material per a la guia que assegura un coeficient
d’adherencia entre la guia 1 el pistd de p = 0,12. Calculeu:
d) El nou moment que s’ha d’aplicar a la baula 2 per mantenir 1’adheréncia
entre el pisto i la seva guia.
Massa del pistd 25kg. Menysprear la massa de la resta de baules.
Longitud manovella: 0,45m. Longitud biela: 1,35m
Indicar totes les hipotesisi realitzades (intenteu que aquestes es decantin per la

simplicitat).

cdg

0,25

0,24
Solucié: b) A = 69,1 N; d) u = 0,164
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27. El mecanisme de la figura indica 1’esquema cinematic d’un mecanisme
d’estampacié (element estampador, baula 6). Amb la posicié indicada, el
mecanisme ha de mantenir-se en equilibri sota la for¢a aplicada a 1’estampador
(F =500 N). Entre el pist6 4 1 la bancada es desestima el fregament, mentre
que entre ’element 6 i la seva guia es considera un coeficient de paqd: 0,3. La
finalitat €s calcular el valor del moment M que s’ha d’aplicar sobre la baula 2
per mantenir 1’equilibri en aquesta posicio de forma que la baula 6 no
descendeixi. Desestimeu el pes de les baules.

a) Aplicant la hipotesi de joc, calculeu 1’adheréncia que es genera entre la
guia i I’estampador (Fr1, Fr2).

b) Determineu la reacci6 de I’articulacidé D sobre 1’estampador en modul,
direccio i sentit. Determineu el valor de la reacci6 de I’articulacié B sobre
el pist6 4 en modul, direccid6 i sentit.

c) Calculeu el valor del moment M que s’ha d’aplicar sobre la baula 2 per
mantenir 1’equilibri en aquesta posicié (la baula 6 no descendeixi), en
modul, direccio i sentit.

d) Elaboreu el DSL de cadascun dels elements amb les forces i reaccions en
verdadera magnitud i sentit.

Mesures en mm: L2 = 50; L3 =400 (AB: 190); L5 =150
F: 500N

. M7 84.7° D

=—r

e Vegeu mecanisme complet i simulat amb WinMecC: problema 27 tema 3.mec
Solucio: M = 27,32 N.m antihorari
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28. El mecanisme simetric en forma de tenalla esta dissenyat per elevar tubs de
forma que les sabates F 1 H s’adhereixin al tub per poder elevar-lo. Si la massa
del tub que s’ha d’elevar és de 100 kg, determineu:

a) El coeficient d’adheréncia minim entre el tub i les sabates, de manera que
el tub de 100 kg pugui elevar-se amb seguretat. Per elevar el tub, les
sabates han d’anar per I’interior o I’exterior del tub?

b) La for¢a de contacte que es genera entre la sabata F 1 la paret del tub que
s’ha d’elevar.

¢) Lareaccio a I’articulacidé D en modul, direccio i sentit.

d) El diagrama del solid lliure del conjunt i de cadascuna de les baules que
formen el mecanisme, incloses les sabates. Raoneu 1’equilibri de
cadascuna de les baules.

Mesures en mm.

AL=500; AB = BC =300; CF = 500; CDH formen una Unica barra. A, B,CiF

estan alineats.

Suposeu contenidor homogeni. Desestimeu el pes de les baules del mecanisme.

Indiqueu qualsevol hipotesi plantejada per solucionar 1’exercici.

Considereu g = 10 m/s?.

Solucio: n>0,7 per mantenir I’adheréncia
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29. Per canviar comodament una bombeta d’una habitacio, un operari de manteniment
ha de pujar a I’escala de doble fulla, unida en C mitjancant una articulacio a la fulla
CB. La fulla CA té un pes de 70 N 1 la fulla CB té un pes de 45 N. Considerem
ambdues fulles uniformes i homogenies. El coeficient d’adherencia entre el sol 1 A o
B és igual a pad = 0,48. Considerem que el senyor que puja a ’escala té un pes de
780 N.

a) Segons les mesures de 1’escala representades 1, havent indicat totes les hipotesis
de calcul necessaries, podriem canviar la bombeta a D’algaria indicada?
Justifiqueu-ho numéricament.

b) Si la posicié de I’operari provoca el lliscament del sistema, 1’escala comencaria a
lliscar, en A, en B, o en els dos punts alhora? Calculeu la reacci6 en C.

c) Elaboreu el DSL del conjunt de 1’escala i de cada fulla per separat amb totes les

reaccions en verdaders modul 1 sentit.

780

1820

Solucio: a) A = 660,94 N; no pot pujar, comenga a lliscar en B.
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30. El mecanisme de la figura realitza una operacié d’estampacié mitjancant 1’altim
element 6 (element seguidor). El pistd 6, que és I’element que estampa, €s accionat
mitjangant el parell que s’aplica a la manovella (baula 2) i per estampar, ha de
vencer una forga F, igual a F= 500N. El coeficient d’adheréncia entre la guia i el
pisto (element 6) és de pad=0,25.

a) Quin ¢és el moment M en modul i sentit, a aplicar a la baula 2 (motora), per tal
que I’element 6 pugui vencer la for¢a F 1 estampar?

b) Establir el DSL final de cada un dels elements amb les forces i reaccions en
veritable sentit i magnitud.

Atencid:

Establir totes les hipotesis necessaries de forma clara i concisa.

Dimensions pist6, veure ampliacio!

Menysprear el pes de les baules.

Angle de la manovella amb I’horitzontal de 76°

Mesures en cm: L2=30; L3=65; BO4=41; O4C=25; BC=48; L5=45; 04 (8 , 3.5); O2

(1.75,0)

100

20

e Vegeu mecanisme complet i simulat amb WinMecC: problema 30 tema 3.mec

Solucio: M > 129 Nm horari per iniciar el moviment
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31. El mecanisme de la figura es 1’esquematitzacioé d’una aixafadora de llaunes. El pistd
4 (que es I’element que aixafa les llaunes) és accionat mitjancant el parell que
s’aplica a la manovella (baula 2), de valor M=100Nm. El coeficient d’adheréncia
entre la guia 1 el pistd (element 4) és de padi=0,15. Les llaunes necessiten una forga
de 250N per ser aixafades, perd no coneixem quina es la forca maxima que pot
desenvolupar el pist6 4 en aquesta posicio per poder-les aixafar.

Establint les hipotesis pertinents, calcular:

a) Quina és la forca que realitzaria el pistd 4 sobre les llaunes a aixafar en aquesta
posicié amb un parell aplicat tal com es mostra a la figura?

b) Segons els resultats obtinguts a I’apartat a) el mecanisme podra iniciar el
moviment amb el parell de 100Nm?

c) Realitzar els DSL de cada element amb les forces en verdader modul, direccio 1
sentit.

Establir totes les hipotesis necessaries de forma clara i concisa.

Mesures en mm: L2 = 300 i; angle amb I’horitzontal, 120°: L3 = 700mm; angle
amb ['horitzontal, 30°

Dimensions pistd, veure ampliacio!

Menysprear el pes de les baules.

e Vegeu mecanisme complet i simulat amb WinMecC: problema 31 tema 3.mec

Solucio: El pist 'genera uuna F = 257N. Si pot aixafar la llauna.
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Cal tenir en compte:

Diversos problemes d’aquesta col-leccié estan simulats mitjancant WinMecC i es
troben a la carpeta anomenada “simulacions WinMecC tema 4”’:

PRIMERA PART: GRAUS DE LLIBERTAT | ESQUEMATITZACIO

1. Determineu els graus de llibertat G dels segiients mecanismes, mitjangant 1’equacio

de Kutzbach.

a)

Solucio G =0

b)

e Vegeu simulaci6 a simulacions WinMecC tema 4: problema 1b tema 4. mec
Solucio G =1
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Solucio G =2

d)

fé"" IIII."'-—* / e\

Solucio G =0

Solucio G =1
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Solucio G =1

g) Esquema d’un mecanisme de pinga:

Solucio G =1

2. Dissenyeu graficament un quadrilater articulat pla de tal forma que compleixi la llei
de Grashof; podeu triar qualsevol de les inversions possibles del mecanisme.

e  Vegeu exemples de quadrilaters amb simulacions WinMecC tema 4:
- Quadrilater doble manovella vertical.mec

- Quadrilater long tots igual.mec
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3. El mecanisme de la figura és un mecanisme de llimadora. Enumereu el mecanisme,
calculeu els G i especifiqueu el tipus de moviment de cada baula del mecanisme

(manovella, rotacio...)

e Vegeu simulaci6 a simulacions WinMecC tema 4: problema 3 tema 4.mec
Solucio: G=1;n=6

4. Esquematitzeu, enumereu i anomeneu les baules 1 articulacions dels segiients
mecanismes. Identifiqueu i classifiqueu els parells cinematics. Calculeu els G dels
mecanismes amb la posici6 indicada.

a) Considereu: fregament i no fregament de 1’element roda amb la bancada.
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b) Mecanisme per empenyer caixes:

e Vegeu simulaci6 a simulacions WinMecC tema 4: problema 4b tema 4. mec

5. Quants graus de llibertat tenen les segiients articulacions humanes? Raoneu-ho.
a) Genoll
b) Turmell
c) Espatlla
d) Artells
e) Unio crani — columna vertebral
f) Colze

g) Unid femur - maluc

6. Frontissa

Esquemetitzeu el mecanisme de frontissa i calculeu els seus G.
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7. Del mecanisme de la figura:

a)

b)
c)

d)

g)

Enumerareu les baules, anomeneu les articulacions i completeu 1’esquema
cinematic. Falta algun simbol perque I’esquema sigui correcte?

Quina ¢és la baula impulsora 1 quin n’és el seguidor?

Identifiqueu els parells cinematics del mecanisme i classifiqueu-los. Calculeu
mitjancant el criteri de Kutzbach els graus de llibertat del mecanisme.

Identifiqueu el mecanisme principal i les dos diades mitjangant 1’enumeracio
donada al mecanisme. Quin tipus de mecanismes son?

El mecanisme principal compleix la llei de Grashof? Justifiqueu-ho
numericament.

Definiu el moviment de cada baula del mecanisme.

Podeu donar una possible aplicacio del mecanisme?

2

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: simulacié problema 7 tema
4.mec

Solucio:

a) Vegeu simulacio a WinMecC.

b) La baula 2, manovella i el pisto 8, respectivament.

¢) G = 1, desmodronic. 1-2R; 2-3R; 3-4R; 4-5R; 4-1R; 5-6R; 6-7R; 7-8R; 1-6R; 8-1P;

d) Mec principal: 1-2-3-4: quadrilater articulat.Diada: 1-5-6, baula binaria més terciaria.
Diada. 1-7-8 baula binaria més un pisto.

e) Si. La suma de la barra 2 més la barra 3 és menor que la suma de la longitud O4B (barra 4 que
pertany al mecanisme principal) més 0204 (bancada).

f) 2- manovella, 3- biela, 4- balanci, 5- biela, 6- balanci, 7- biela, 8 pisto. g) Mecanisme de

palanca.
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SEGONA PART: CINEMATICA DE MECANISMES. POSICIONS

8. Dibuixeu el diagrama cinematic del mecanisme segiient:
Mecanisme de pisto-biela-manovella. Elaboreu el diagrama de la posicioé de B (pisto) en

funciod de la posicio A per a tot el cicle de treball.

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 8 tema 4.mec

9. Posicid i trajectoria d’un quadrilater articulat.
a) Dissenyeu graficament un quadrilater articulat pla, de forma que compleixi la llei
de Grashof. Podeu triar qualsevol de les inversions possibles del mecanisme.
b) Determineu graficament les posicions singulars del mecanisme.
¢) Dibuixeu la trajectoria que fa cadascuna de les baules amb el moviment conjunt de

tot el mecanisme.

10. Genereu la trajectoria del punt P al mecanisme de Watt, donant una longitud real al

parametre a (decidiu mesures de a, longitud).

Mesures: BBo= AAo=a; PA=PB; AB=0,62a; AoBo=2a
e  Vegeu exemple de mecanisme de Watt a simulacions WinMecC tema 4: problema 10
tema 4. mec
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11. Tenim un mecanisme de manovella-balanci pla de 4 baules en qué la bancada té una
longitud de 100 mm, la manovella de 25 mm, 1’acoblador de 75 mm i un balanci de
75 mm. Dibuixeu el mecanisme i trobeu els valors maxim i minim de I’angle de
transmissio. Localitzeu també graficament les posicions de trabucament. Indiqueu

els angles de la manovella respecte a I’horitzontal per a totes les posicions.

e  Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: posicions problema 11

tema 4.mec

Solucio: Posicio de trabucament [ =0° angle manovella 227°; posicio de trabucament 3= 180°, la
manovella esta a 44°. El valor maxim de I’angle de transmissio es dona quan la manovella esta a 180°, i

el minim quan esta a 0° la manovella amb [’horitzontal

12. Tenim un quadrilater articulat de doble manovella en qué les dues manovelles per
una banda i la biela i la bancada per una altra es mantenen paral-leles per a
qualsevol posicid, ja que tenen la mateixa longitud. Demostreu que la velocitat
angular de la barra 3 és sempre 0 i que la velocitat d’entrada és igual a la de sortida.

Utilitzeu el concepte d’avantatge mecanic. Empreu qualsevol mesura.

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 12 tema 4.
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13. Donat el quadrilater articulat de la figura, denominat quadrilater transicional amb
dos punts morts simultanis, trieu-ne un amb les dimensions de les baules: 1> = 4 =
2s; 13=s; distancia recolzaments: 3 s.

Determineu:

a) Graus de llibertat. Compleix la llei de Grashof? Demostreu-ho. En cas
afirmatiu, indiqueu quina és la baula que fa voltes completes.

b) Determineu graficament la trajectoria completa del punt C, corresponent al
punt mitja de 1’acoblador. Cal dibuixar diverses posicions del mecanisme
(minim 8).

¢) Determineu (si n’hi ha) la posici6 de trabucament del mecanisme i
especifiqueu per a cadascuna el valor de 1’angle 02 de la manovella.

d) Determineu les posicions per al valor maxim i minim de 1’angle de

transmissio 1 especifiqueu per a cadascuna el valor de I’angle 02.

Quadrilater doble balanci amb configuracio oberta. Es representa la posicié 02 = 30°

B

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 13 tema 4.mec
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14. Quadrilater de lliscadora descentrada:
a) Determineu la trajectoria del punt P graficament, on el seu resultat s’indica al
mecanisme.
Mesures:

l>=1; I3 =4, BC = 2; distancia recolzament fix vertical: 2

e  Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 14 tema 4.mec

15. El mecanisme de la figura s’utilitza per fer avancar de manera intermitent la cinta,
fent girar la manovella en sentit antihorari. Es consideren desestimades les inércies.
Mesures en mm:
I, =5;15=110; al¢aria 0, = 100
A partir de les mesures donades, calculeu graficament:
a) Enumereu les baules i anomeneu les articulacions. Definiu el moviment de cada
baula del mecanisme.
b) Identifiqueu els parells cinematics del mecanisme i classifiqueu-los. Calculeu
mitjancant el criteri de Kutzbach els graus de llibertat del mecanisme.
¢) Determineu graficament les posicions de punt mort del mecanisme
proporcionant el valor de la coordenada x (posicié del pistd respecte del
recolzament O2) 1 els valors dels angles j i ¢ per a aquestes configuracions de
punt mort. Elaboreu una representacié grafica de cada posicio.
d) El mecanisme ¢és de retorn rapid? Indiqueu la trajectoria completa d’aquest pistd

€n mim.
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Amb el moviment d’avang, la sabata no llisca respecte de la cinta. Amb aquestes
condicions determineu:

a) El diagrama del solid lliure de la sabata.

b) L’expressio del coeficient de fregament minim entre la sabata i la cinta que

separa el lliscament del bloqueig, en funcid de la coordenada que defineix la

posici6 de la biela.

2 (-P

Pogicidn  |n

e Vegeu el mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 15 tema 4.mec

Solucio: u Limit = (1/tan 6), per als valors de la posicio de la biela de 60° < 6 < 72°.
Si el coeficient de fregament és 11> 0,584, el pisto s enganxa a la cinta. En cas contrari, no hi ha

adhereéncia i el pisto llisca sobre la cinta.

16. El mecanisme representat fa la funcié d’inserir 1 col-locar els traus a les veles. Com
que la naviliera MENVAIGPERAVALL, SL de Cambrils ha adquirit aquest
mecanisme procedent de la maquinaria excedent de la companyia de components
electronics NOTINCVERGONYA, no té coneixements sobre el funcionament; per

tant, necessita els vostres.
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a) Volen concixer els punts morts del mecanisme (posiciéo grafica) i graus de

llibertat G.

b) Es un mecanisme de retorn rapid? Demostreu-ho.
Molla pretensada: evita ’enfonsament de la cinta pel pes del pistd sobre I’element i
assegura la correcta introduccié del trau. Motor de velocitat constant.
Longitud manovella: 10 cm.

Resta de dades geometriques en cm.

Pisto

| Traus

T k4

|
_© © (O)i_;f-*l-‘ﬁ- © © © <

_/
Clnta

Transportadora

Molla
Pretensada

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 16 tema 4.mec

Solucio. és un mecanisme de retorn rapid, Q ~ 1.1

17. L’empresa d’impressi6 Mancha necessita un mecanisme d’impressié de linies
corbes, de manera que ha comprat a baix preu un mecanisme tragador com el que es
representa a la figura en forma d’esquema cinematic. Se’n desconeixen les
caracteristiques cinematiques. Demaneu ajuda, si cal, als coneixedors més reputats

de la materia per resoldre els apartats seglients:
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a) Expliqueu el funcionament del mecanisme, especificant el moviment de
cadascun dels elements. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme.

b) Dibuixeu el mecanisme a escala i traceu la trajectoria completa del punt tragador
E. Quina figura fa aquesta trajectoria? Quants graus inclou?

¢) Trobeu graficament les posicions extremes de I’element 5. Es un mecanisme de

retorn rapid? Demostreu-ho numericament.

Dades geométriques (en mm):
0204 : 300

02 06 - 300

1,:150

04 C: 600

O6E: 700

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 17 tema 4.mec

18. El mecanisme de la figura, recentment adquirit per I’empresa de decoracio
IQUEAY, fa estampacions d’adornament de xapes fines d’alumini, que després
s’utilitzen com a pantalles de lluminaries. La baula 6 impacta amb la xapa i provoca
un allotjament semiesferic a la xapa. El recolzament O¢ serveix de guia per a la
baula 6. Com que a I’empresa no hi ha especialistes en cinematica, cal que resolgueu
aquestes qliestions:

a) Expliqueu el funcionament del mecanisme i especifiqueu el moviment de
cadascuna de les baules. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme i

descriviu el tipus de cada parell cinematic del mecanisme.
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b) Dibuixeu el mecanisme a escala i trobeu graficament les posicions extremes del
punt F. Proporcioneu la posicié de la manovella per a cadascuna d’aquestes
posicions. Quina velocitat t€¢ el punt F a les posicions extremes? Justifiqueu la
resposta.

¢) Esun mecanisme de retorn rapid? Demostreu-ho numeéricament.

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 18 tema 4.mec

19. El mecanisme de la figura fa una operacié d’estampacio mitjancant 1’ultim element
(element seguidor). Per a la seva correcta ubicacié i muntatge a fabrica s’ha de
coneixer:

a) Funcionament del mecanisme, especificant el moviment i funci6 de cada
element. Graus de llibertat del mecanisme. Identifiqueu el mecanisme principal 1
la diada. Compleix la llei de Grashof el mecanisme principal?

Determineu graficament:

b) Posicions de trabucament del mecanisme.

c) Posicions extremes del pistd 6 (punt mort superior i punt mort inferior).

Recorregut del pisto.
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d) Les configuracions del mecanisme que proporcionin les posicions extremes de
I’element 6. A quines posicions singulars corresponen del quadrilater? Raoneu i
justifiqueu la resposta.

Important: per a totes les posicions anteriors, proporcioneu [’angle de la manovella.
Mesures en mm:

12 =300; 13 = 650; 14 = 410; 1s = 450; C04 = 250; BC =480

(800, 350)

(175,0)

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 19 tema 4.mec

20. Del mecanisme de la figura:

a) Expliqueu el seu funcionament i especifiqueu el moviment de cadascuna de les
baules. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme i descriviu-ne el tipus de
cada parell cinematic.

b) Dibuixeu-lo a escala i trobeu graficament les posicions extremes del punt C.
Proporcioneu la posicié de la manovella per a cadascuna d’aquestes posicions.
Quines posicions singulars son?

¢) Es un mecanisme de retorn rapid?

d) Dibuixeu la trajectoria completa del punt D.
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Dades geométriques {en mm):
020 : 400, 100

02 O6: 280 vertical: 300mm

1, 100

1;: 200

1,430

1,: 400

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 20 tema 4.mec

21. El mecanisme de la figura representa I’esquematitzacié d’una bomba dosificadora.
La companyia d’aiglies Osifar ha adquirit la bomba i necessita posar-la en
funcionament com més aviat millor, amb una velocitat angular d’entrada w> = 3
rad/s, antihoraria, per la qual cosa us demana:

a) La descripci6 del funcionament del mecanisme. Existeix alguna baula que faci
voltes senceres? Justifiqueu-ho numéricament.

b) El calcul dels graus de llibertat del mecanisme i la justificacid dels tipus de
parells cinematics existents.

¢) Que trobeu graficament les posicions singulars (extremes) de la baula 8 i1 de la
baula 4. Calculeu el recorregut de la baula 8. Descriviu cadascuna de les
posicions trobades i detalleu quin és 1’angle de la manovella per a cadascuna
d’aquestes posicions, la denominacié que reben 1 per que? A les posicions
extremes del mecanisme anteriorment trobades, justifiqueu i expliqueu quin és el
valor de la velocitat de les baules 4 1 8 (w4, V8).

Mesures en m:

12=0,5; 02 (0,0); 04 (2, -2); 06 (2, -4,5); 13 =1,5; l6 = 6,6; 14 (O4B) = 2; 17 =2,75;

04C = 4,6; situacio guia-pisto (8, -2,5)
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02

£

e Vegeu mecanisme simulat a simulacions WinMecC tema 4: problema 21 tema 4.mec

22. Mecanisme de retorn rapid: mecanisme llimadora. Determineu:
a) El funcionament del mecanisme i especifiqueu el moviment de cadascuna de les
baules i funci6. Graus de llibertat.
b) Trobeu graficament les posicions extremes d’aquest mecanisme. Es un
mecanisme de retorn rapid? Justifiqueu-ho mitjangant la construccio del

diagrama cinematic 1 mitjangant les posicions extremes.

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a simulacions WinMecC tema 4: problema 22 tema 4.mec
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23. Del mecanisme de la figura:

a) Enumereu les baules, anomeneu les articulacions i completeu 1’esquema
cinematic.

b) Definiu el moviment de cada baula del mecanisme.

¢) Quina ¢és la baula impulsora i quin o quins els seguidors?

d) Identifiqueu els parells cinematics del mecanisme i classifiqueu-los. Calculeu
mitjangant el criteri de Kutzbach els graus de llibertat del mecanisme.

e) Identifiqueu el mecanisme principal i les dues diades mitjancant 1’enumeracié
donada al mecanisme. Quin tipus de mecanismes s6n?

f) El mecanisme principal compleix la llei de Grashof? Justifiqueu-ho
numericament.

g) Trobeu les posicions singulars del mecanisme principal. Anomeneu aquestes
posicions singulars. Aquestes posicions singulars defineixen les posicions
extremes d’alguna de les dues diades del mecanisme? Expliqueu-ho
adequadament.

h) Respecte a la diada formada per la biela i el pistd (quadrat), aquest mecanisme és

de retorn rapid? Justifiqueu-ho adequadament.

e Vegeu simulacié del mecanisme a simulacions WinMecC tema 4: problema 23 tema 4.mec
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24. El mecanisme de la figura representa 1’esquematitzacié d’un mecanisme de doble
pistd. Si al mecanisme s’hi aplica una velocitat angular d’entrada a la baula 2 de w:
= 10 rad/s antihorari, contant, resoleu els apartats segiients:

a) Elaboreu una descripcié del funcionament del mecanisme i del moviment de
cadascuna de les baules. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme i
justifiqueu el tipus de parell cinematic existent.

b) Trobeu graficament les posicions extremes dels pistons. Doneu la posicio de la
manovella per a cadascuna d’aquestes posicions. Expliqueu-ne les

particularitats.

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a simulacions WinMecC tema 4: problema 24 tema 4.mec

25. El mecanisme de la figura, correspon a una instal-laci6 de bombeig d'aigua per a
reg de jardi. La posici6 de la maneta és 62 = 270° respecte 1'horitzontal. La maneta
te una velocitat angula en sentit horari de 10 rad/s, constant. En aquestes
condicions, determinar:

a) Funcionament del mecanisme, especificant el moviment de cada una de les
baules i la seva funcid. Quina inversi6 cinematica del mecanisme és?
b) Graus de llibertat del mecanisme especificant el tipus de cada parell cinematic

que te el mecanisme.
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¢) Quin ¢s el mecanisme principal? I la diada? Hi ha algun element que dona voltes
complertes? Justificar les respostes.
d) Determinar graficament les 4 posicions singulars del mecanisme principal.
Especificar quin és el comportament diferenciat de cada una d’aquestes posicions.
e) Es un mecanisme de retorn rapid? Justificar la resposta adequadament.
f) Determinar graficament el recorregut del pist6 6.
g) Determinar ’avantatja mecanica del mecanisme principal en la posicio de la
figura (maneta és a 62 = 270° respecte 'horitzontal)

Dades:

AB =102 cm, BC=CD 127 cm, O2A =32 cm, O4B =70 cm, 0204 = (38, 102) cm,

distancia O2- guia pistdo = 159cm

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a simulacions WinMecC tema 4: problema 25 tema 4.mec
Solucio: és un mecanisme de retorn rapid, Q ~ 1.,056, recorregut pisto: 180,18 mm; avantatge

mecanica = 9.3
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26. Mecanismes per a moviments rectilinis. Solucionar la trajectoria dels elements
generadors de linies rectes segtients:

a) Mecanisme de Watt:

En la figura 1 es mostra (rectangle ressaltat) el mecanisme de Watt aplicat a una

maquina real. De fet, Watt va ser tan enginy6s que, amb un sol mecanisme, governava

el moviment de dos émbols a I’hora. L’esquema cinematic d’aquest mecanisme ¢€s el de

la figura 2.

Figura 1: Maquina de vapor de James Watt.

Figura 2: Esquema del mecanisme de linia recta de la maquina de vapor de James Watt.
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Es demana simular, mitjangant el programa WinMecC, la trajectoria dels punts P 1 G del
mecanisme de Watt.

Dades geométriques: AE=BD=DC=EG= 6m; ED=CG=2m

Coordenades de B respecte a A: (12, 2)

b) Mecanisme de Hoeken
Simular, mitjancant el programa, el mecanisme de Hoeken (figura 3) i obtindre la
trajectoria del punt que traca la linia recta.

Dades geometriques: L1=2; L.2=1; L3=2.5; L4=2.5; AC=5

¢) Mecanisme de Roberts

Simular, mitjancant el programa, el mecanisme de Roberts (figura 4) i obtindre la

trajectoria del punt que realitza la linia recta.

Figura 4. Mecanisme de Roberts
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d) Mecanisme de Chebyschev
Simular, mitjancant el programa, el mecanisme de Chebyschev (figura 5) i obtindre la

trajectoria del punt que realitza la linia recta.

1 L1=2
L2=25

Figura 5: Mecanisme de Chebyschev

Respondre, comparant tots els mecanismes de linia recta:
Les diferéncies /similituds de la cinematica de cada mecanisme (si es pot) i comparar-lo
amb els altres mecanismes. Recordar incloure a la resposta:

- graus de llibertat

- forma de les trajectories rectilinies, per qué son aixi?

- siles trajectories es fan a velocitat constant, o acceleracié constant, o com?...

- posicions singulars dels mecanismes

- llei de Grashof si s’escau
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Cal tenir en compte:
Diversos problemes d’aquesta col-leccié estan simulats mitjancant WinMecC i es
troben a la carpeta anomenada “simulacions WinMecC tema 5”’:

1. Trobeu els centres instantanis de rotacio dels mecanismes segiients:

a)

7 L

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 1_a tema 5.mec

b)

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 1_b tema 5.mec

o

4

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 1_c tema 5.mec
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d)

Pogicidn

2. Del mecanisme quadrilater de la figura, calculeu:
a) CIR absoluts i relatius.
b) La velocitat lineal de totes les articulacions a partir de la velocitat de
I’articulacio A i de la velocitat angular indicada a la manovella wz.
Mesures en m:

AB=0,5m; BC=1,5m; w2=4rad/s

/‘ w2

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 2 tema 5.mec

Solucio: Ve = 2,82 m/s; wy = 4 rad/s antihorari
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3. Segons la posici6 de 210° amb I’horitzontal de la barra 2 del mecanisme de la figura,

calculeu les velocitat de totes les articulacions i baules, aixi com la velocitat de

lliscament de 1I’element 3 respecte a la seva guia (baula 4) si la velocitat angular de

la baula d’entrada 2 és de 10 rad/s horaria.

Mesures en cm:

12 =30; 14 = 100; 0204 = (40, 30)

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 3 tema 5.mec

Solucio: Vys e = 2 m/s

4. Trobeu els CIR, Va, VB 1 les velocitats angulars de totes les baules a partir de la

velocitat angular de la barra 2, igual a 4 rad/s.

e

0,50m

7

0,50m

e  Vegeu simulacié del mecanisme a WinMecC a: problema 4 tema 5.mec
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5. Mecanisme estampador (vegeu primera part a tema 4 problema 19).
El mecanisme de la figura du a terme una operacié d’estampat mitjancant 1’altim
element. Per al seu correcte funcionament, cal calcular:
a) Els centres instantanis de rotacid absoluts per la posici6 indicada a la figura.
b) Les velocitats de totes les articulacions i totes les baules del mecanisme en la
posici6 indicada (angle de la manovella amb I’horitzontal de 76°), si la velocitat de
la baula 2 és de 10 rad/s horari.

Mesures en cm:
12=30;13=65;12a=41; 04C =25; BC =48; 15-45; 04 = (8, 3,5); 02 = (1,75, 0)

e Vegeu simulacio del mecanisme amb WinMecC a: problema 5 tema 5.mec

Solucio: velocitat angular de la biela CD, ws = 0
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6. Trobeu totes les velocitats de les articulacions i de les baules del mecanisme de la
figura si Va és igual a 5 m/s.
Dades:

ABE és una sola baula; BDC és una sola baula

D
B ™
o
=
]
A 1 |-
Va E ]
e — [~
' c
N
200 500 b

Solucié: Ve = Vg = 3,33 m/s

7. Enumereu el mecanisme, G, CIR absoluts i relatius, velocitats de tots els punts i

baules a partir de Va. Indiqueu-les graficament. Doneu la relacié de Va amb la

velocitat de la baula GD.
A
B I—I I—I E
=] o [-] [-] J
# Cc D

Solucié : wpg = (Va . Bliap . Dl1pp) / (DIl1pG . Al14p . Blisp)
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8. El mecanisme representat fa la funci6 d’inserir i col-locar traus a les veles. Com que
la naviliera MENVAIGPERAVALL, SL de Cambrils ha adquirit aquest mecanisme
procedent de la maquinaria excedent de la companyia de components electronics
NOTINCVERGONYA, no té coneixements sobre el funcionament; per tant,
necessita els vostres.

Consulteu la primera part de I’exercici al tema 4, exercici 16 (posicions).

Volen conéixer:

a) Quina és la velocitat idonia per definir la resta de les velocitats del mecanisme.
b) Es un mecanisme de retorn rapid? Demostreu-ho.
c¢) Si la velocitat que heu triat com a idonia és de 5 (rad/s o m/s), quina velocitat té

el pistd en aquesta posicié (manovella a 50° amb I’horitzontal)?

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 8 tema 5.mec
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9. El mecanisme de la figura forma part d’una cadena de muntatge automatica
dedicada a I’assemblatge de dos components mecanics. La velocitat de la barra AB
es manté constant durant tot el cicle de treball 1 és de 6 rad/s en sentit horari.

a) Trobeu els graus de llibertat d’aquest mecanisme 1 els centres instantanis de
rotacid tant absoluts com relatius.

b) Esmenteu el tipus de mecanisme i el tipus de moviment que pot dur a terme cada
element del mecanisme. Demostreu-ho numericament on es pugui.

¢) Determineu la velocitat angular de la barra BC, la velocitat del punt G i C.

d) Indiqueu graficament la direccio i el sentit dels vectors de velocitats dels punts
del mecanisme: B, G i1 C aixi com la barra BC.

e) Si la velocitat de produccié és constant, i a cada avang de I’element C
s’assembla una peca, quantes peces es produeixen en una hora de treball?

Mesures en centimetres.

R N LN

10. Chi-li és una nena de dotze anys que treballa il-legalment a la seva ciutat natal del
sud-est de la Xina en wuna multinacional de components electronics
(NOTINCVERGONYA, SL), soldant xips en circuits impresos. Sis mesos enrere,
una ONG va visitar d’incognit la fabrica per inspeccionar les condicions de treball.
El resultat va ser desolador, ja que van comprovar que Chi-li 1 les seves companyes

feien soldadura aguantat els circuits entre els genolls, recolzades al terra.
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NOTINCVERGONYA, SL, sota I’amenaga real d’una dentncia publica que

afectaria la seva imatge mundial, ha disposat per a cadascuna de les treballadores un

mecanisme de mordassa com el de la figura. El mecanisme treballa de la segiient

manera:
Introduint el circuit entre les dues mordaces, el treballador aplica manualment
una for¢a (ergonomica) en A. Aquesta for¢a provoca un desplagcament de C que
comprimeix la molla i assegura la mordassa i el circuit al seu lloc, mantenint el
mecanisme bloquejat i fix en aquesta posicio, fins que la treballadora aplica una
forca en sentit contrari per reiniciar el procés.

El mecanisme, per tant, es manté en dues posicions limit. Posicié inicial, indicada a

la figura, 1 posicio final (s’ha de buscar). Amb la posicio inicial, cal considerar

I’element C, la mordassa 1 la molla capacos de desplagar-se com un sol element fins

a subjectar el circuit. Amb la posicio de bloqueig, cal considerar que només

I’element C és part del mecanisme.

Chi-li, per experiencia, no se’n fia de [’artefacte i us demana (per enviar un informe
secret a la ONG):

a) Els graus de llibertat del mecanisme en una posicid intermedia.

b) Els CIR de tots els elements amb la posicid inicial.

¢) Que posicioneu les velocitats de cada articulaci6 i de cada barra graficament.

d) Que trobeu la posicid de bloqueig del mecanisme. Graus de llibertat del

mecanisme a posicio inicial i final. Interpreteu-ho.

Mesures en centimetres.

Mecanisme NOTINCVERGONYA, SL. Posicié inicial de calcul

. Molla Bancada -
I.m_l / (50N) N, ““‘x\

e
E |
| \ -
L Mordassa \ Mordassa T i
Flxa Mobil T \’/

Solucio: G en posicio inicial = 1; G en posicio final 0
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11. El mecanisme de la figura correspon a una instal-lacié de bombeig d’aigua per a reg
de jardi.
a) Estudieu els CIR en la posici6 indicada. Calculeu les velocitats de tots els punts 1
baules en aquesta posicio si la velocitat d’entrada és 10 rad/s constant, horaria.
b) Trobeu la configuracié anterior a punt mort per saber la velocitat a la qual
arribara el pati al punt d’opressio.
Mesures en cm:

AB =102; BC=CD 127; O2A =32; OsB =70

04

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 11 tema 5.mec
Solucié: Vi = 900,29 cm/s l

12. L’empresa familiar VERGEDELPUNY, SL es dedica a inflar globus per a festes
infantils 1 altres esdeveniments. Amb I’arribada de les noves tecnologies, ha decidit
dur a terme aquest treball automaticament. Com que €s una inversid en maquinaria
important, primer ha decidit estudiar la viabilitat de la maquina en qiiestio. La
maquina es pot sintetitzar amb el mecanisme de la figura. Us demana:

a) Que expliqueu el funcionament del mecanisme i el perqué de la forma de
I’element 4.

b) Quants globus pot inflar en 8 hores de treball, si la velocitat que imprimeix el
motor al mecanisme és de 2 rad/s constants horaris?

c) Els graus de llibertat del mecanisme a les posicions extremes del mecanisme.
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d) Que trobeu graficament les posicions extremes del mecanisme.

e) Que trobeu els CIR de tots els elements amb la posici6 del mecanisme,
determinada per I’element 2, ja que és a 30° de la vertical.

f) En I’anterior posicio, que trobeu la velocitat lineal de totes les articulacions i

elements, aixi com I’angular de tots els elements.

Posicid intermeédia:

— Juntes
/ estaqueftat

~ /
[ ) H_[
Valvula —/

Antirretarn

Solucio: 9.167 ampolles; G = 1; Vpisto = 0,63 m/s

13. A causa de la vaga de transports ferroviaris, I’empresa NOTINCVERGONYA, SL
ha proposat com a transport alternatiu la utilitzacié d’un carreté d’accionament
manual com I’indicat a la figura. El transportista, situat sobre la plataforma, acciona
el mecanisme imprimint un moviment de rotacio alternativa al punt A.

a) Esquematitzeu el mecanisme 1-2-3-4 (sense tenir en compte el contacte sobre la
via de la roda), segons la norma UNE i considerant I’element 1 com a bancada.

b) Quin tipus de moviment fa cadascun dels elements? Raoneu-ho breument.

¢) Determineu els graus de llibertat del mecanisme anteriorment esquematitzat.

d) Establiu els centres instantanis de rotacid absoluts i relatius, considerant
I’element 1 com a bancada.

e) Si la velocitat angular de la roda (4) és de 25 rad/s, calculeu la velocitat de tots
els elements 1 articulacions del mecanisme A-B-C-D-E respecte a la bancada.

Indiqueu graficament la direcci6 d’aquestes velocitats.
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Distancia D-E = 0,3 m; radi roda = 500 mm.

Mesures en mm.

Zona aplicacio

forca
600 , 1400 | 2100

c —=— Sentit

5 marxa
20° | o
ol YA

o] "'., A
I' ¥ 1 A

Solucio: G=1; V,=10,22 m/s

14. La carrosseria de I’automobil dissenyat per I’empresa PocFutur, SL ha de construir-
se amb el menor cost possible. Per aixo0, ha reciclat aquest mecanisme de soldadura
per punts d’un altra empresa. PocFutur vol comprovar si el mecanisme de la figura
¢és apte per fer soldadures per punts a la xapa del cotxe. La soldadura per punts
consisteix a fer passar una corrent alterna per mitja de I’element soldador F (pol +) i
un element base (pol -). En interposar dues xapes metal-liques entre aquests dos
elements, la corrent, en travessar la xapa, fon el material i té lloc la uni6 de les dues
xapes mitjang¢ant un punt de soldadura.

Pel que fa a aquest mecanisme:

a) Cal coneixer-ne el funcionament i especificar la missio 1 el moviment de cada
barra préviament enumerada.

b) Si cada volta de I’'impulsor del mecanisme representa una soldadura, quantes
soldadures es duen a terme en una hora si la velocitat d’entrada és de 3 rad/s
antihorari?

c) Cal determinar-ne els graus de llibertat del mecanisme en la posici6 indicada.
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d) Indiqueu graficament i a escala sobre el dibuix annex, les posicions de 1’element
soldador per a les posicions extremes del seguidor.

e) Definiu les singularitats d’aquestes posicions. Funcié de I’element seguidor.

f) De la posicio en que ’element soldador fa la soldadura, trobeu la posicio dels
centres instantanis de rotacio absoluts.

g) Si la velocitat angular de I’impulsor és de 3 rad/s, calculeu la velocitat de tots els
elements i articulacions del mecanisme en la posicio en que heu trobat els CIR.

h) Indiqueu graficament la direccié d’aquestes velocitats lineals 1 angulars.

Nota: /’element soldant i la barra que el suporta es consideren un unic element.
Mesures en mm:

AC=200; 03D =200; 12=40; AB =280; CD =110; DE =80

e R ™ eo— e E— E—
1] 4 ] 12 16 20 24

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 14 tema 5.mec
Solucio: 1.718 soldadures / hora; Vi =4,5 cm/s i
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15. Aquest mecanisme té com a missi6 empenyer caixes de 80 kg des d’una cinta

transportadora a un altra. El motor connectat al mecanisme fa girar la manovella a

40 rpm constants i en sentit horari.

— A\ N

._ |
| R
R = 5
|
A

£ N Y
N 3

O \“'x.x_‘ |

/o

;; ,.f'j |

O O S-"x |

& %5/ |

/ |
AR 1

L Hx"x.l
3.7m
Trobeu:

a) L’esquema cinematic del mecanisme.

b) La descripci6 del moviment i missié de cada baula.

c) Els graus de llibertat.

d) Les posicions extremes del mecanisme en funcio de I’angle de la manovella.
e¢) Esun mecanisme de retorn rapid? Demostreu-ho.

f) Trobeu els CIR absoluts per a la posicié de la manovella a 350°.

g) Per a ’anterior, trobeu la posicio les velocitats de cada baula i indiqueu-les

graficament en el mecanisme.

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 15 tema 5.mec

Solucio: V pisto és 3,95 m/s
‘_
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16. El1 mecanisme de la figura representa l’esquema cinematic d’un interruptor
automatic. La rotacid de la baula 2 permet el moviment del contacte electric (D).

l2=1mm; 3= 5,9 mm; Is= 15 mm; le= 12 mm; posicio 0s= (-4,5, -11,5)

Trobeu:

a) Els graus de llibertat del mecanisme i feu la descripcié del moviment que du a
terme cadascuna de les baules. Quin n’és el mecanisme principal? Quines son
les baules que componen la diada?

b) Trobeu graficament les posicions extremes del punt D. Quina relacid existeix
entre les posicions extremes del punt D i les posicions extremes del pistd 4?
Proporcioneu la descripcidé completa d’aquestes posicions: angle de la
manovella, recorregut del pisto6 i del punt D.

c) Per ala posicio de la manovella a 270° (vegeu figura):

- Situeu tots els centres instantanis de rotacio absoluts. Per aix0, situeu primer
els immediats i apliqueu, posteriorment, el teorema dels tres centres.

- Qué significa que 13 esta situat a I’infinit? Raoneu-ho.

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 16 tema 5.mec
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17. Del mecanisme de la figura, calculeu (vegeu primera part de ’exercici, tema 4,
exercici 22):
Mesures en m:

lo=0,125; la = 0,780; 1s = 0,360; 02 (3,15, -2,6); 04 (7,5 , -5,7)

a) Per a la posicié de la manovella de 270° (figura) respecte a I’horitzontal, trobeu

tots els centres instantanis de rotacio ABSOLUTS.

b) Si la velocitat d’entrada és w2 = 20 rad/s, horaris, trobeu les velocitats angulars
de totes les baules i la velocitat lineal del pist6 6.

c) Trobeu la velocitat relativa de I’element 3 respecte de la baula 4.

d) Posicioneu totes les velocitats graficament sobre el mecanisme.

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 17 tema 5.mec
Soluci6: Vaz/Vas = 2,3 m/s ¥~
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18. L’empresa d’impressi6 MANCHA necessita un mecanisme d’impressio de linies
corbes. Per aquest motiu, ha comprat a baix preu un mecanisme tragador com el que
es representa en forma d’esquema cinematic a la figura, del qual se’n desconeixen
les caracteristiques cinematiques. Amb 1’ajuda dels coneixedors de la matéria més
reputats, si convé, cal que resolgueu els aspectes segiients:

a) Per a la posici6 en que I’element 2 esta a 45° amb I’horitzontal (figura), trobeu
tots els centres instantanis de rotacio absoluts.

b) Trobeu la velocitat angular de la baula 4 i1 de la baula 6 si la velocitat angular
d’entrada és de 10 rad/s antihorari, aplicada a 1’element 2. Indiqueu el sentit de
totes les velocitats graficament sobre el mecanisme.

¢) Trobeu la velocitat relativa de I’element 5 respecte a la seva guia 6 en modul,

direccio i sentit per a la posici6 anteriorment descrita.

Mesures en mm:
;  0204=300
0206 =300
l.=150

04C =600

O6E = 700

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 18 tema 5.mec
Solucio: V3/Vas = 0.76 m/s f, Ves/Ves = 1,3 m/s &—
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19. Del mecanisme de la figura, amb una velocitat angular aplicada a la baula 2 de w2 =

5 rad/s, horaris, us demanem que:

a) Expliqueu el funcionament del mecanisme 1 especifiqueu el moviment de
cadascuna de les baules. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme i
descriviu el tipus de cada parell cinematic.

b) Dibuixeu el mecanisme a escala i trobeu graficament les posicions extremes del
punt C. Proporcioneu la posicido de la manovella per a cadascuna d’aquestes
posicions. Quines posicions singulars son? Dibuixeu la trajectoria completa del
punt D.

c) Per a la posici6 en que I’element 2 esta a 180° amb 1’horitzontal (figura), trobeu
tots els centres instantanis de rotacio absoluts.

d) Mitjancant I’is dels centres instantanis de rotacid, calculeu la velocitat angular
de la baula 6 i la velocitat del punt C si la velocitat angular d’entrada és de 5
rad/s horaris, aplicats a 1’element 2 per a la posiciéo en qué¢ heu determinat els
CIR.

e) Indiqueu el sentit de totes les velocitats graficament sobre el mecanisme.

f) Trobeu la velocitat del punt E i de I’element 5 respecte a la seva guia 6 en
modul, direccid i sentit per a la posicié anteriorment descrita. Justifiqueu-ne el

calcul.

O

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 19 tema 5.mec
[ SOluCié.’ V35 /Vgg = 0166 m/S \
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20. La industria vinatera del Priorat XEREC, SI ha incorporat un mecanisme
d’etiquetatge i1 taponament de botelles de vinagre, que produeix amb 1’excedent de

vi que no aconsegueix vendre (gairebé tot). L’empresa vol comprovar si el

mecanisme de la figura és apte per dur a terme aquesta funcid. La baula 6 ha de fer

I’etiquetatge 1 la baula 4, el taponament. Ambdues accions NO han de ser

simultanies. Per aixo, cal que:

a) Calculeu els graus de llibertat. Definiu el moviment de cada baula.

b) Trobeu el centres instantanis de rotacid absoluts per a la posicié indicada a la
figura (130° amb I’horitzontal).

c) El quadrilater articulat compleix la llei de Grashot?

d) Trobeu les posicions de punt mort per al quadrilater principal (balanci) i1 per a la
diada (pistd). Referiu I’angle de la baula 2 respecte a [’horitzontal per a
cadascuna d’aquestes posicions. Expliqueu les singularitats de cadascuna
d’aquestes posicions de punt mort.

e) Trobeu el valor de I’angle de transmissié maxim i minim graficament.

f) Demostreu si és un mecanisme de retorn rapid.

g) Calculeu les velocitats de totes les articulacions 1 totes les baules del mecanisme
en la posici6 indicada, si la velocitat de la baula 2 és de 20 rad/s amb sentit
antihorari.

Mesures en cm:
12 =10; 13=20; l4 = 20; O4C = 6 amb un angle de 270°% 1s = 32,5; O4 = (0, 18) ;
02 = (0, 0); Guia (0, 2)

0, Oy

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 20 tema 5.mec
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21. L’empresa d’impressi6 ATE necessita un mecanisme que efectui gravats. Per aquest
motiu, ha comprat a baix preu un mecanisme com el que es representa en forma
d’esquema cinematic a la figura, del qual se’n desconeix les caracteristiques
cinematiques. Amb 1’ajut dels coneixedors de la matéria més reputats, cal que
resolgueu els apartats segiients:

a) Per a la posici6 en que I’element 2 esta a 170° amb 1’horitzontal (figura), trobeu
tots els centres instantanis de rotacio absoluts.

b) Trobeu la velocitat angular de totes les baules si la velocitat angular aplicada a la
baula 2 és de 5 rad/s antihoraris. Trobeu les velocitats de totes les articulacions.

Indiqueu el sentit de totes les velocitats graficament sobre el mecanisme.

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 21 tema 5. mec
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22. El mecanisme de la figura representa 1’esquematitzaciéo d’una bomba dosificadora.
La companyia d’aigiies OSIFAR ha adquirit la bomba i necessita posar-la en
funcionament com més aviat millor, amb una velocitat angular d’entrada de w2 = 3
rad/s antihorari, per la qual cosa, cal que resolgueu els apartats segiients:

a) Per a la posicid indicada a I’esquema (angle de la manovella amb I’horitzontal
210°), situeu tots els centres instantanis de rotacié absoluts.

b) Per a la posici6 indicada a ’esquema (angle de la manovella amb 1’horitzontal
210°), calculeu mitjancant el metode dels centres instantanis de rotacid les
velocitats angulars de les baules 4 1 6 (w4 1 we), la velocitat relativa de la baula 5
respecte a la seva guia (Vcs/Ves) 1 1a velocitat de la baula 8 (Vs), totes en modul,
direccio i sentit. Velocitat angular d’entrada w2 = 3 rad/s antihoraris.

c) Situeu les velocitats lineals de TOTES les articulacions i les velocitats angulars
de totes les baules graficament sobre el mecanisme i per a la posicioé en qué heu
calculat les velocitats.

Mesures en m:

12=0,5; 02 =(0,0); 04 = (2, -2); 06 (2, -4,5); 13 =1,5; 16= 6,6; 14 (O4B) = 2; 17 = 2,75;

04C = 4,6; situacio guia-pisto (8, -2,5)

e  Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 22 tema 5.mec
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23. El mecanisme de la figura (en una posicid que pertany al seu cicle de treball)
representa I’esquematitzacié d’un mecanisme elevador continu. La seva missié és
elevar petites caixes de cartro per dipositar-les a la cinta d’una cadena de muntatge.
La baula 2 presenta una velocitat de 10 rad/s antihorari constant.

a) Feu la descripci6 del funcionament del mecanisme i del moviment de cadascuna
de les baules. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme i justifiqueu el tipus
de parells cinematics existents.

b) Dibuixeu a escala la posicio del mecanisme 0° i situeu tots els centres
instantanis de rotaci6 absoluts i immediats.

c) Calculeu les velocitats angulars de totes les baules del mecanisme i la velocitat
lineal de cada articulacio.

d) Calculeu la velocitat relativa de la baula 3 respecte a la baula 4.

e) Situeu les velocitats lineals de TOTES les articulacions i les velocitats angulars
de TOTES les baules graficament sobre el mecanisme per a la posicio en que
heu calculat les velocitats.

Mesures en mm:

12 =162; 04D = EOs = 460; O4C = 625; 16 = 460; ED = 150; DF =400

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 23 tema 5.mec
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24. Del mecanisme pisto-biela-manovella de la figura utilitzeu el conjunt de
coordenades generalitzades (0, 3, x) per trobar:
a) El conjunt d’equacions d’enllag cinematiques mitjancant les equacions d’enllag
cinematiques adequades.
b) Per als valors de la coordenada independent 0: 0° i 8: 90° i per 0’(velocitat) = 1
rad/s, y 0’ (acceleracid) = 0, determineu el valor de les altres dues coordenades
generalitzades utilitzades:

- Perala posici6 de 6: 0° calculeu B, x, B°, x’, B", X"’

29

- Per ala posicio de 6: 90° calculeu B, x, B, x°, B", x
Mesures en mm:

l2=100; Is = 200

o  Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjangant WinMecC a: problema 24 tema 5.mec
Solucié: posicié 0°% x = 300 mm; x” = 0; x”= 0,15 m/s’; w3 = = 0,5 rad/s; = 0 rad/s’

25. La figura representa un mecanisme pistd-biela-manovella. La manovella té una
longitud de 15 mm i la longitud de la biela és de 62 mm. La velocitat de la baula 2
¢s de 6.000 rpm, constant horaria. Us demanem:

a) Mitjancant el conjunt de coordenades generalitzades i les equacions d’enllag
cinematica trobades a I’exercici 1, que calculeu 1’acceleracié del pistd al punt

mort superior i al punt mort inferior.

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjangcant WinMecC a: problema 25 tema 5.mec
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Solucié: PMS = acceleracié pisté: 7.354 m/s’; PMI = acceleracio pisté = 4.489 m/s’

26. El mecanisme de la figura representa una bomba d’aigua d’accionament manual:

a) Representeu el mecanisme quan la barra BD ¢€s horitzontal.

b) Si s’agafa un vector de coordenades generalitzades q = {0, ¢, s}T, determineu el
sistema d’equacions d’enllag per a la posicio i trobeu el valor de “s” per a la
posici6 trobada a I’apartat a).

¢) Determineu les velocitats de totes les baules si 6’ = 1 rad/s.

Mesures en m:

e=0,lm; 1=0,1m; =03m; (=0,2m

N

e Vegeu simulacio del mecanisme mitjangant WinMecC a: problema 26 tema 5.mec

Solucio: posicio: s = I3
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27. A la figura es mostren el dibuix i I’esquema d’una punxonadora accionada per un
motor acoblat a la manovella AB. Per al seu estudi, s’utilitza el conjunt de
coordenades generalitzades de I’esquema del mecanisme. Determineu:

a) Els graus de llibertat i el funcionament del mecanisme.

b) Que defineixen cadascuna de les 4 coordenades generalitzades?

c) Les 3 equacions d’enllag cinematiques.

d) Quina ¢és la configuracié del mecanisme que proporciona els punts morts de la
coordenada @3? Obtingueu mitjancant les equacions el valor d’aquesta
coordenada per a cadascun dels punts morts.

e) El valor maxim i minim de la posicid s del punx¢ i calculeu el valor de la seva
carrera.

f) Per a la posicié en que la coordenada @i és igual a 0°, ¢’1= 5 rad/s antihorari a
velocitat constant, calculeu quins son els valors de cadascuna de les coordenades
generalitzades @2, @3, s aixi com les seves corresponents primera i segona
derivada temporal.

Mesures en mm:

11=50; 12=370; 13=200; 14 =160; d = 360mm

e  Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjangcant WinMecC a: problema 27 tema 5.mec
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28. A la figura es pot observar el mecanisme d’un gos de joguet que, en ser arrossegat,
mou les potes. El sistema de referéncia absolut €s fix al cos del gos. Per estudiar el
moviment de la pota relativa al cos, s’utilitza el vector de coordenades
generalitzades que s’observa a I’esquema adjunt del mecanisme. Determineu
inicialment:

a) Les coordenades generalitzades que cal utilitzar.

b) Les equacions d’enllag de posicid, velocitat 1 acceleracio.

c) Els valors de les coordenades generalitzades per als casos particulars que
defineixen les configuracions corresponents als punts morts de la coordenada x.

Per al valor de la manovella igual a 0° i la seva derivada respecte al temps igual a 5

rad/s constants, determineu:

d) La velocitat de lliscament del parell guia-barra.

OCIR1-3

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 28 tema 5.mec
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29. El mecanisme de la figura representa l’esquema cinematic d’un mecanisme
d’estampacié (element estampador, baula 6). Si al mecanisme s’aplica una velocitat
angular d’entrada a la baula 2 de w2 = 10 rad/s antihorari, constant, determineu:

a) La descripcio del funcionament del mecanisme i del moviment de cadascuna de
les baules, i el calcul dels graus de llibertat del mecanisme i justifiqueu el tipus
de parells cinematics existents.

b) Per a la posici6 indicada a I’esquema (angle de la manovella amb I’horitzontal 9
= 40°), situeu tots els centres instantanis de rotacid absoluts i immediats.

c¢) Per la posicio indicada a I’esquema, calculeu mitjangant el metode dels centres
instantanis de rotacio les velocitats angular de les baules w3 1 ws, 1 la velocitat de
les baules 41 6 (Va1 Ve). Situeu les velocitats lineals de TOTES les articulacions
i les velocitats angulars de TOTES les baules graficament sobre el mecanisme
per a la posici6é amb la qual heu calculat les velocitats.

Mesures en mm:

12 =50; Is = 400 (AB = 190); s = 150

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 29 tema 5.mec
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30. La manovella del mecanisme de la llimadora gira a n» = 100 rpm en sentit horari
accionada per un motor. Per estudiar les posicions i velocitats, s’utilitza el vector de
coordenades generalitzades g = {a, B, v, s, X}

X

L4-5 .

Us demanem:
a) En termes de funcionament del mecanisme, que descriviu qué determina
cadascuna de les coordenades generalitzades indicades.
b) Trobeu les equacions d’enllag geométriques que determinen la posicio del
mecanisme. Per a la posicié de calcul de la manovella assignada, determineu la
posicio de la resta de baules del mecanisme. Compareu resultats amb els
obtinguts amb WinMecC.
c¢) Obtingueu les equacions que determinen la velocitat del mecanisme. Per a la
posicid de calcul de la manovella assignada, determineu la velocitat de la resta
de baules del mecanisme. Compareu resultats amb els obtinguts amb WinMecC.
d) Per a la posicio de calcul de la manovella assignada, determineu la velocitat
de la resta de baules del mecanisme mitjancant el métode grafic de CIR.

Compareu els resultats amb els obtinguts amb el metode analitic i WinMecC.

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 17 tema 5.mec
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31.

El mecanisme quadrilater de la figura guia la baula 5 entre dues posicions, en una la
baula 5 és horitzontal, 1, en 1’altra, la baula 5 és vertical. La missio del mecanisme és
la segiient: una vegada recollida la tinta (posicid horitzontal), s’aplica un segell
sobre un paper (posicié vertical). El mecanisme €s accionat per un motor que fa
girar la manovella 2. El pist6 6 esta articulat en el recolzament O6. Si al mecanisme
s’hi aplica una velocitat angular de entrada a la baula 2 de w2 = 5 rad/s horari,
constant, seguiu les indicacions segiients:

a) Elaboreu la descripcio del funcionament del mecanisme i del moviment de cada
una de les baules. Indiqueu el mecanisme principal i si hi ha algun element que
fa un moviment de rotaci6 complerta. Calculeu els graus de llibertat del
mecanisme justificant els tipus de parells cinematics existents.

b) Trobeu graficament les posicions extremes de la baula 5. Doneu la posici6 de la
manovella per a cadascuna d’aquestes posicions. Expliqueu qué succeeix en
aquestes posicions, qué les fa diferents de qualsevol altra posicio del
mecanisme.

c) Per a la posicié mostrada en I’esquema (angle de la manovella amb I’horitzontal
9 = 90°), situeu tots els centres instantanis de rotacid absoluts i immediats.
Indiqueu la direcci6 de la situaci6 dels CIR que queden fora del paper.

d) Per a la posici6 que es mostra en I’esquema (angle de la manovella amb la
horitzontal 9 = 90°), calculeu mitjangant el metode dels centres instantanis de
rotacio les velocitats angulars de las baules w3, w4, ws i we. Calculeu la velocitat
de les articulacions B, A, C, D, H en modul, direccidé i sentit. Calculeu la
velocitat del punt central de I’estampador de segells (V).

e) Determineu la velocitat relativa de la baula 5 respecte de la seva guia 6
(Vus/Vue) en modul, direccid i sentit.

f) Situeu les velocitats lineals de TOTES les articulacions i les velocitats angulars
de TOTES les baules graficament sobre el mecanisme per a la posicio6 en la qual
heu calculat les velocitats.

g) Quines soén les coordenades generalitzades que utilitzarieu? Justifiqueu 1’eleccid

1 indiqueu la funcié de cada coordenada, direccio i sentit.

Mesures en mm:

l2 = 39,38; 0206 vertical = 120; O4O¢ horitzontal = 110; 13 = 208; 14 = 84,85; 0204 =

180
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Distancies als CIR en mm.

Bli3=656; Ali3=727; Clis=77; Glis=118; Hl15=56; DIi5= 85

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 31 tema 5.mec
Solucio: ws =ws = 3,99 rad/s; Vus/Vus = 0,2196 m/s; amb 4 coordenades generalitzades n’hi ha

prou

32. El mecanisme de la figura correspon a una instal-lacio de bombeig d’aigua per a reg
de jardi (vegeu problema 11 tema 5). L’objectiu és estudiar el mecanisme en
qualsevol posici6. Determineu:

a) Un conjunt de coordenades generalitzades minim i suficient per estudiar la
posici6 del mecanisme. Descriviu la funcié de cada una de les coordenades que es
defineixin.

b) Les equacions cinematiques que defineixen la posicio del mecanisme de
bombeig. Indiqueu la coordenada independent.

Dades: vegeu problema 11 del tema 5

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 11 tema 5.mec

Solucio: amb 5 coordenades generalitzades n’hi ha prou
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33. El mecanisme de D’arxiu WinMecC (problema 33 del tema 5) representa
I’esquematitzaci6 d’un mecanisme tracador. La companyia d’estampacié de
camisetes 1 roba en general Estampacions Tarragona, SA 1’ha adquirit 1 necessita
posar el mecanisme en funcionament al més aviat possible amb una velocitat
angular d’entrada, w2 = 5 rad/s antihoraria, constant, per la qual cosa us demanem
I’estudi cinematic del mecanisme. Seguiu les indicacions seglients:

a) Elaboreu la descripcid del funcionament del mecanisme i1 del moviment de cada
una de les baules. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme 1 justifiqueu els
tipus de parells cinematics existents. Justifiqueu que la barra 2 té un moviment
de rotacié completa.

b) Trobeu graficament les posicions extremes del mecanisme. Doneu la posici6 de
la manovella per a cadascuna d’aquestes posicions. Expliqueu quée succeeix en
aquestes posicions amb les que faci diferents de qualsevol posiciéo del
mecanisme.

¢) Es un mecanisme de retorn rapid? Justifiqueu la vostra resposta amb el calcul de
I’index Q.

d) Per a la posicid mostrada a I’esquema (angle de la manovella amb I’horitzontal
92 = 0°), situeu tots els centres instantanis de rotacid absoluts i immediats.
Indiqueu la direccio de la situacié dels CIR que quedin fora del paper.

e) Per a la posici6 mostrada en 1’esquema (angle de la manovella amb Ia
horitzontal © = 90°), calculeu mitjancant el metode dels centres instantanis de

rotacio les velocitats angulars de les baules 4, 51 6 (w,, w,, wy), la velocitat de
I’extrem del tragador, V., la velocitat de I’articulacié B, la velocitat relativa de la
baula 3 respecte de la seva guia (V,4,,) 1 la velocitat relativa de la baula 6
respecte a la seva guia 5 (Vig/s), totes en modul, direccio 1 sentit. Velocitat

angular d’entrada, w2 = 5 rad/s, antihoraria.
f) Situeu les velocitats lineals de totes les articulacions i les velocitats angulars de
totes les baules graficament sobre el mecanisme per a la posicié en la qual s’han

calculat les velocitats.

Mesures en m:

la=0,075; 02= (0,0); 0s = (0,18, 0,155); la = 0,3; 15 = 0,4; 04 = (0, 0,15)

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 33 tema 5.mec
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34. L’esquema de la figura representa un mecanisme de tancament i d’obertura de dos
valvules automatiques (punts C i F). El mecanisme esta funcionant tal que la baula

2 té una velocitat angular constant de w2 = 10 rad/s, antihorari, de manera que el

mecanisme pugui passar de la valvula tancada (posicid inferior de C 1 posicid

superior de F) a valvula oberta (posicio superior de C 1 posicio inferior de F). La
posicio que es mostra NO és extrema.En aquestes condicions calcular:

a) Determinar el Mecanisme Principal. Funcionament del mecanisme, especificant
el moviment de cada una de les baules i la seva funcid. Hi ha alguna baula que
doni voltes complertes? Graus de llibertat del mecanisme especificant de quin
tipus és cada un dels parells cinematics especificats.

b) Dibuixar les posicions extremes dels accionadors (punts C i F), especificant
quina ¢s la posicio de la baula 2 respecta I’horitzontal per a cada una d’aquestes
posicions. Dibuixar les trajectories dels punts C i1 F, i calcular els graus
escombrats de cada una d'aquestes trajectories. Descriure 1 justificar les
SINGULARITATS de cada posici6 trobada (punts morts, velocitats...).

¢) Esun mecanisme de retorn rapid?

d) Per a la posicidé de la baula 2 mostrada a la figura, situar tots els centres
instantanis de rotaci6 ABSOLUTS e IMMEDIATS.

e) Determinar les velocitats angulars de les baules 3, 4, 5 i 6, aixi com les
velocitats lineal de totes les articulacions del mecanisme mitjangant el métode
dels centres instantanis de rotacid, inclos els punts F i C.

f) Quin és el motiu cinematic per a que les baules 4 1 6 sempre tinguin la mateixa
velocitat angular? Justifiqueu adequadament la resposta.

g) Determinar la velocitat relativa de la lliscadora 3 respecta la seva guia 4
(Va3/ag).

h) Situar les velocitats graficament al mecanisme.

Posicid baula motora 62 = 270°
Mesures en mm:

12 =210; O4C = 800; OsD = 400; Is = 600; O¢E = 400; 0406 = 600; OcF = 700
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e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 34 tema 5.mec

Solucio: és de retorn rapid, Q = 2; Vazus = 1.05m/s direccio baula 4, sentit descendent
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Cal tenir en compte:

Diversos problemes d’aquesta col-leccié estan simulats i es troben a la carpeta
anomenada “simulacions WinmecC tema 6”.

A més, cada un dels exercicis conté la solucié grafica del poligon d'acceleracions a

la carpeta “poligon d’acceleracions tema 6.

1. Per a la posici6é de 210° amb la horitzontal de la barra 2, calculeu les acceleracions
de totes les articulacions i baules, aixi com ’acceleracié de I’element 3 respecte de
la seva guia (baula 4), si la velocitat angular de la baula d’entrada 2 és de 10rad/s
constant, antihoraria.

Mesures en cm:

2 =30; 14 = 100; O204 = (40, 30)

e  Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 1 tema 6.mec
e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 1 tema 6.dwg

Solucio: asr=30m/s? = ayz,; acoriolisazus = 13 m/s’; as/sz= 14 m/s; asq= 9,6 m/s’
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2. La figura representa un mecanisme de contramanovella.
Mesures en mm:
0204 =25; 02A = 30; AB = 50; O4B = 50; 04C =45; CD =50; BC=61,2
Calculeu:
a) La velocitat del pist6 per a la posicido 225° de la manovella, si presenta una

velocitat angular de 80 rpm horaria, constant.

b) Obtingueu I’acceleracio del pistd per a aquesta posicio.

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjangant WinMecC a: problema 2 tema 6.mec

e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 2 tema 6.dwg
Solucié: Vs = 0,24 m/s ; apises = 0,59 m/s’

3. La figura representa un mecanisme de retrocés rapid utilitzat amb maquines
llimadores. La carrera d’avang és més lenta que la carrera de retorn. Us demanem
que compareu les velocitats i acceleracions del carro portaeines (baula 6):

a) A lacarrera d’anada, en la posicio en que els punts O4, O2 1 A estan alineats.
b) A la carrera de retorn, en la posicié en que els punts O4, O2 1 A estan alineats.
Distancia linia de treball de la llimadora de 04 = 480 mm

Velocitat angular w2 = 10 rad/s antihoraria i constant
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Mesures en mm:

0402 =300; 1> = 100; 14 = 450; 15 =200;

04

Solucio: Velocitat del carro amb la primera posicio: 11,25 mm/s frenant;
Acceleracié del carro a la primera posicié: 4,3 mm/s’; Velocitat del carro a la segona posicio:

22,5 mm/s; Acceleracié del carro a la segona posicio: 17,5 mm/s* accelerant

4. L’empresa lactia Llet Vostra esta instal-lant la cadena d’etiquetatge del seu producte
Bifidus Inactivo. Per aixo, disposa d’un mecanisme com el de la figura per dur a
terme el treball. Els instal-ladors volen saber:

a) Si la velocitat d’entrada és wa: 10 rad/s, antihoraria, trobeu les velocitats
angulars de les baules 3, 5 1 6, aixi com les velocitats lineals de les articulacions
A,B,CiD.

b) Trobeu la velocitat relativa de I’element 5 respecte de la baula 3.

¢) Trobeu I’acceleracié de I’element 5 respecte de la baula 3.

d) Les acceleracions angular de les baules 2 1 6.

Mesures en mm:

12 =16 = 480; 13=1050; 4= 200; CA = 620

Posici6 baula 2 i baula 6 = 60°
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Cinta d’etiquetatge

Io\

5
6
0]
Vo
A 3
2 04
02
7
e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 4 tema 6.dwg

Solucio: acs/ac; = 7,6 m/s ZT sao =171 rad/s’; as = 13,3 rad/s’, ambdues horaries

5. El mecanisme de la figura esta format per un disc d’entrada (I = 100 mm) al qual
s’acobla la primera lliscadora 3. La lliscadora governa el moviment de la baula 4, (14
=550 mm), el qual s’acobla a la biela 5 (Is= 300 mm), que transmet el moviment al
pisto 6. La guia del pist6 esta situada a una algaria de 550 mm.

La baula motor presenta una velocitat angular constant de 10 rad/s horaria i la
sortida del mecanisme proporciona un moviment lineal alternatiu. Seguiu les

indicacions segiients:
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a) Per a la posicio de la figura, mitjangant els CIR, disposeu graficament sobre el
mecanisme, la direccid 1 sentit de totes les velocitats de les articulacions 1 les
velocitats angulars de les baules.

b) Calculeu la velocitat relativa de I’element 3 (primera lliscadora) respecte a la
seva guia (baula 4).

¢) Calculeu ’acceleracio relativa de la baula 3 respecte al pistd 4 i I’acceleracio del
pisto 6.

Distancia 0204 = (-160, 300) mm

e  Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjangant WinMecC a: problema 5 tema 6.mec
e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema5 tema 6.dwg

Solucié: acceleracié baula 6: 19,2 m/s? frenant ; a43/44 = 10 m/s’

6. El mecanisme de la figura correspon a una bomba d’aire de bicicleta (manxa). En
aquest instant i1 en aquesta posicio es pressiona el pedal (punt D), amb el qual la
baula adquireix una velocitat angular de 0.1 rad/s 1 una acceleracié angular de 0.3
rad/s>. Us demanem que:

a) Dibuixeu I’esquema cinematic.

b) Determineu les velocitats de totes les articulacions 1 baules.
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c) Establiu mitjangant el poligon d’acceleracions, 1’acceleracio del pedal (ap),
I’acceleracio relativa del pistd respecte a la seva guia (aasas) i I’acceleracio
angular de la baula guia ou.

Mesures en mm.

250

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjangant WinMecC a: problema 6 tema 6.mec
e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 6 tema 6.dwg

Solucié: assasz = 40,31 mm/s’

7. L’empresa d’impressio6 Mancha necessita un mecanisme d’impressié de linies
corbes. Per aix0, s’ha comprat a baix preu un mecanisme tracador com el de
I’esquema cinematic de la figura, del qual se’n desconeixen les caracteristiques
cinematiques. La posici6 de la manovella és de 45° amb I’horitzontal. Amb I’ajut
dels coneixedors de la matéria amb més reputacio si cal:

a) Trobeu la velocitat angular de la baula 4 1 6 si la velocitat angular d’entrada ¢és
de 10 rad/s antihoraria, amb una acceleracié angular o> = 2 rad/s* aplicada a
I’element 2 també antihoraria. Indiqueu el sentit de totes les velocitats
graficament sobre el mecanisme.

b) Trobeu la velocitat i acceleracio relativa de la baula 5 respecte a la baula 6, en
modul, direccid i sentit.

Mesures en cm:

0204=30; O206=30; 12=15; O4C = 60; O¢E = 70; A404 = 42; 06Cs = 53;
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Dades cinematiques:

Vcs/Ves = 1,3 m/s; Vasz/Vas= 0,76 m/s

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 7 tema 6.mec
e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 7 tema 6.dwg
Solucié: acs/acs = 3,86 m/s’ / accelerant.

8. EIl mecanisme segiient s’utilitza en una planta distribuidora per empényer caixes al
llarg d’una plataforma acria de carrega. La baula motor es condueix mitjan¢ant un
motor eléctric, el qual, a I’instant 1 posicié indicats, té una velocitat de 25 rad/s i una
acceleracié de 500 rad/s?, ambdues horaries. Si la longitud de la baula motor és de
250 mm, determineu 1’acceleracio lineal de 1’articulacié de la baula motor.

Mesures en mm.

~

e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 8 tema 6.dwg
Solucio: a" = 156,25 m/s’; a' = 125 m/s’; a = 200,1 m/s?
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9. La figura reflecteix una serra per tallar metalls. En aquest instant, el motor gira en
sentit antihorari i condueix el punt B a 305 mm/s de velocitat. La manovella té, en
aquest instant i en aquesta posicio, una acceleraci6 angular de 37 rad/s? antihoraria.
El punt C es mou cap a I’esquerra amb una velocitat de 249 mm/s i1 una acceleracid
ac= 2.083 mm/s’. Determineu:

a) L’acceleracié tangencial del punt B, a's.

b) L’acceleracio normal del punt B, a"s.

¢) L’acceleracio angular de la baula 3, as.

d) Construiu el poligon d’acceleracions per trobar I’acceleracio relativa a ¢/B.

Mesures en mm.

7T 1525

==

e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 9 tema 6.dwg

Solucié: acp = 663 mm/s®; o = 3,18 rad/s’; accelerant. ac= 0,5 m/s’

10. El mecanisme de la figura representa 1’esquematitzacié d’un mecanisme de doble
seguidor en qué la seva missio €s adherir segells sobre dues linies de cartolines a
diferents algades. Si al mecanisme s’hi aplica una velocitat angular d’entrada a la
baula 2 de w2= 30 rad/s horaria, constant, resoleu els apartats segiients:

a) Elaboreu la descripcié del funcionament del mecanisme i del moviment de
cadascuna de les baules. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme i1
justifiqueu el tipus de parells cinematics existents.

b) Per a la posicio indicada a I’esquema (angle de la manovella amb I’horitzontal
9 = 245°), situeu tots els centres instantanis de rotacid absoluts i immediats. La
situacio d’lis queda fora del paper; per tant, indiqueu la direccidé en que es

trobaria aquest CIR.
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c) Per a la posicio indicada a ’esquema (angle de la manovella amb I’horitzontal
92 = 245°), calculeu mitjangant el metode dels centres instantanis de rotacio les
velocitats angular de les baules w3, we, w7, 1 la velocitat de les baules 4 1 8, (V4,
Vy).

d) Trobeu la velocitat relativa de la baula 5 respecte a la seva guia 6 (VBs/Vse).
Totes en modul, direccid 1 sentit. Situeu les velocitats lineals de TOTES les
articulacions i les velocitats angulars de TOTES les baules graficament sobre el
mecanisme per a la posici6 en que heu calculat les velocitats.

e) Raoneu adequadament segons la terminologia de la cinematica de mecanismes,
els valors trobats per a les velocitats de les baules 4 1 8 en 1’apartat c. Relacioneu
aquests valors amb possibles configuracions singulars del mecanisme.

f) Trobeu I’acceleracid relativa de la baula 5 respecte a la seva guia 6 (aBs/Be) 1 les
acceleracions dels pistons 4 i 8 (ac, ag). Indiqueu si, en aquest moment, les
baules s’acceleren o frenen. Situeu les acceleracions sobre el mecanisme.

Mesures en mm:
l2=100; 02 = (0,0); I3=480; ls= 700; 17 = 135; 0¢ = (500, 150)

Distancia Blis=2,7 m

e Vegeu simulacié del mecariisme mitjancant WinMecC a: probiema 10 tema 6.mec

e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 10 tema 6.dwg

155



Cristina Urbina Mecanica i teoria de mecanismes

11. El mecanisme de la figura representa 1’esquema cinematic d’un mecanisme
d’estampacié (element estampador, baula 6). Si al mecanisme s’aplica una velocitat
angular d’entrada a la baula 2 de w> = 10 rad/s antihoraria, constant, resoleu els
apartats seglients:

a) Elaboreu la descripcio del funcionament del mecanisme i del moviment de
cadascuna de les baules. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme i
justifiqueu els tipus de parells cinematics existents.

b) Per a la posici6 indicada a I’esquema (angle de la manovella amb I’horitzontal
92 =40°), situeu tots els centres instantanis de rotacié absoluts i immediats.

¢) Calculeu, mitjangant el métode dels centres instantanis de rotacio, les
velocitats angular de les baules w3 1 ws i la velocitat de les baules 4 1 6 (V4,Ve).
Situeu les velocitats lineals i les velocitats angulars graficament sobre el
mecanisme.

d) Trobeu I’acceleracid angular de les baules 3 1 5 (a3, as) 1 les acceleracions dels
pistons 4 1 6 (a4, as) mitjancant el poligon d’acceleracions. Situeu totes les
acceleracions sobre el mecanisme i determineu si en aquest moment aquestes
baules s’acceleren o frenen.

Mesures en mm: l2=50; I3 =400 (AB: 190); 15 =150

e Vegeu simulacié del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 11 tema
6.mec
e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 11 tema 6.dwg

Solucié: ap= 0,2m/s’
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12. Del mecanisme de la figura, amb una velocitat angular aplicada a la baula 2 de w2 =
5 rad/s, horaria constant, us demanem que:

a) Trobeu I’acceleracié angular de les baules 3 1 6 (a3, o) 1 les acceleracions dels

elements 5 1 4 (as, a4) mitjangant el poligon d’acceleracions. Situeu totes

aquestes acceleracions sobre el mecanisme 1 determineu si en aquest moment

aquestes baules s’acceleren o frenen.

E

Og

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjangant WinMecC a: problema 12 tema 6.mec

13. La manovella del mecanisme de la llimadora (vegeu simulacié WinMecC) gira a n =
100 rpm, constant i en sentit horari accionada per un motor. Calculeu per a tot el
cicle del mecanisme amb 1’ajuda del WinMecc:

a) L’acceleracio relativa de la baula 3 respecte de la seva guia (aas/a4).

b) L’acceleracid del centre de masses del balanci, aga.

c¢) L’acceleracio del pisto6 6, ap.

d) Definiu si les baules s’acceleren o es desacceleren.

e) Quines son les posicions d’acceleracié maxima del pist6 6? Raoneu la resposta.
f) Quines soén les posicions d’acceleracio nul-la del pisté 6? Raoneu la resposta.

Mesures en mm:

l2=125; la= 780; 1s = 360; 0204 = (460, 310)

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a WinMecC a: problema 13 tema 6.mec

e Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 13 tema 6.dwg
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14. El mecanisme de I’arxiu WinMecC (en una posicid que pertany al seu cicle de
treball) representa 1’esquematitzacié d’un mecanisme elevador continu. La seva
missio €s elevar petites caixes de cartrd per dipositar-les a la cintra d’una cadena de
muntatge. La baula 2 presenta una velocitat de 10 rad/s antihorari, constant.
Calculeu:

a) L’acceleracid de Coriolis de la baula 3 respecte a la seva guia.

b) L’acceleraci6 relativa de la baula 3 respecte a la seva guia 4 (aas/a4).
c) Les acceleracions angular de les baules 3, 4, 51 6 (a3, o4, 05, Ol6).

d) Les acceleracions dels punts D, E 1 F de la barra 5 per imatges.

Mesures en mm:

l2=162; 04D = EOs = 460; O4C = 625; 16 = 460; ED = 150; DF = 400

e  Vegeu simulacio del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 14 i 15 tema 6.mec

15. Si el mecanisme d’aquest exercici 14 arranca amb la mateixa posicid descrita a
I’exercici 14 (parteix del repos), perd amb una acceleracié angular a2 = 5 rad/s
antihoraria, calculeu:

a) Quin és el valor de les velocitats angular en el cas d’arrancada del mecanisme?
b) L’acceleracio de Coriolis de la baula 3 respecte de 4.

c) L’acceleracio relativa de la baula 3 respecte de la seva guia 4 (aa3/a4).

d) Les acceleracions angular de les baules 3, 4, 51 6 (a3, 04, 0, ol6).

e) Les acceleracions dels punts D, E i F de la barra 5 per imatges.

e  Vegeu simulacio del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 14 i 15 tema 6.mec

16. El mecanisme de la figura representa I’esquematitzacio d’un mecanisme de doble
seguidor. Si el mecanisme_arranca amb una acceleracié angular a la baula 2 de o>
= 5 rad/s’ horaria, determinar mitjancant el métode del poligon d’acceleracions:

a) Quin ¢s el valor de les velocitats angulars de cada una de les baules del
mecanisme en I’instant d’arrancada? Raonar la resposta. En conseqiiéncia, quin ¢és el
valor de les acceleracions normals de cada un dels punts de cada baula del

mecanisme en aquest instant? Raonar la resposta.
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b) L’acceleracid del punt B del pist6 4 (aB4), en modul direccid i sentit. Justificar els
resultats obtinguts, tal que lligueu el valor de 1’acceleraci6 obtinguda amb el tipus
de moviment amb el qual arrancara la baula.
c¢) Les acceleracions angulars de les baules 3 (biela), 5 (lliscadora) 1 6 (balanci) (a3,
as , as) en modul 1 sentit. Justificar els resultats obtinguts, tal que lligueu el valor de
I’acceleracio obtinguda amb el tipus de moviment amb el qual arrancara la baula.
d) L’acceleracid relativa de la lliscadora respecte el balanci 6 (acs/acs), en modul,
direccio 1 sentit. El valor del modul de I’acceleracié de Coriolis de la lliscadora 5
respecta la seva guia, 6. Justificar adequadament el valor calculat.
e) L’acceleracié del centre de masses de la baula 6 (ag), 1’acceleracio del punt E de
la baula 6 (are), totes en modul, direccio 1 sentit per imatges.

Mesures en m:

1= 10.1; 02 (0,0); 06 (0.25, -0.285); 06C = 0.325; I3 = 0.6; 16 = 0.5; posicio guia-4 (-0.25)

Considerar la baula 6 homogenia.

. Yp——

Py 1]

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 16 tema 6.mec

¢ Vegeu poligon d’acceleracions a: poligon problema 16 tema 6.pdf
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17. La maquina estampadora representada a la figura 2, funciona a una velocitat
constant del volant 2, w2 = 10 rad/s, horari, cte. Determinar per aquesta posicio:

a) Les velocitats de totes les articulacions i totes les baules del mecanisme en
modul, direccio i sentit.

b) Les acceleracions absolutes de totes les articulacions i les acceleracions angulars
de totes les baules en modul, direccid i sentit mitjancant el poligon
d'acceleracions

¢) En una taula, determinar quines baules acceleren i quines frenen, i acompanyeu
aquesta taula amb un esquema de cada baula.

d) Justificar adequadament els resultats de I’acceleracié angular de la baula 3, la de
la baula 4 i1 de la baula 5 amb I’ajuda del poligon d’acceleracions.

e) Explicar els passos de calcul que heu donat per tal de determinar si el pistd
accelera o frena en aquesta posicio.

Mesures en mm:

Baula 2: AO2=500 ; 13=2050; O4B=1950; CO4+=1000; 15=1000;

Gdle

Z
6 oD 1a6
‘A

T 2000N

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 17 tema 6.mec
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18. El mecanisme de la figura representa I’esquematitzacié d’un mecanisme tragador.
La companyia d’estampacié de camisetes IMPERIO ho ha adquirit i necessita posar
el mecanisme en funcionament lo abans possible amb una velocitat angular de
entrada, w2 = 5 rad/s antihoraria, constant, per el que se us demana:

a) Calcular graficament les acceleracions angulars de totes las baules del
mecanisme, (04, 05, 06), 1’acceleracio del extrem del tragador, ap, 1’acceleracio
relativa de la baula 3 respecta a la seva guia (aas/a4), 1 ’acceleracio relativa de la
baula 6 respecto a la seva guia 5 (age/es). Totes en modul, direcci6 1 sentit.

b) Determinar les baules que estan frenant o accelerant.

Mesures en m:

1= 0.075; 02 (0,0); Os posici6 (0.18, 0.155); la = 0.3; Is = 0.4; 04 (0, 0.15)

e Vegeu simulaci6 del mecanisme mitjancant WinMecC a: problema 18 tema 6.mec
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Cal tenir en compte:
Diversos problemes d’aquesta col-leccié estan simulats mitjancant WinMecC i es troben a la

carpeta anomenada “simulacions WinMecC tema 7.

PART 1: EQUILIBRI DEL MECANISME MITJANCANT POTENCIES VIRTUALS

1. El mecanisme de la figura forma part d’una cadena de muntatge automatica dedicada a
I’assemblatge de dos components mecanics. La velocitat de la barra AB es manté constant
durant tot el cicle de treball 1 és de 6 rad/s en direccio horaria. La for¢a necessaria per dur a
terme I’assemblatge de les dues peces és de 100 N. Determineu:

a) El moment necessari per equilibrar la forca de 100 N. Indiqueu graficament la direcci6 i el

sentit del moment i on s’hauria d’aplicar.

2. Chi-li és una nena de dotze anys que treballa il-legalment a la seva ciutat natal del sud-oest de
la Xina a una multinacional de components electronics (NOTINCVERGOYA, SI), soldant
xips en circuits impresos. Us demanem:

a) Quina forga ha de fer Chi-li en iniciar el bloqueig si la molla ofereix una resisténcia de 50

N?
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Mecanisme NOTINCVERGONYA S.1. Posicio inicial de calcul

1

[N
o
I
I

L— Mordassa ' Mordassa TT— i \ go)e

Flxa Mobil ] \\,/

Solucio: 34,5N

3. La figura representa una trituradora de roques. Un pistd D que té un diametre de 200 mm esta
activat per una forgca de 1.100 N. Si desestimem els pesos de les baules, quina és la forca
horitzontal transmesa per A a les roques?

La longitud de les tres baules és de 200 mm.

Solucio: Ax = 2.052 N
—>
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4. Sis’aplica un moment M = 6.000 Nm:
a) Quina ¢és la forca, en magnitud i sentit, que, aplicada en E, manté el mecanisme amb
equilibri?

Mesures en m.

B
=] _
Ty ]
s \ M F?
D
A o = E
0,80 0,30 0,40

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 8 tema 2.mec
Solucio: F=5.624 Nl

5. El mecanisme de la figura correspon a una instal-laciéo de bombeig d’aigua per a reg de jardi.
a) Amb quina forca podré oprimir la sortida de 1’aigua si aplico un moment M2 de 300 N.cm?
Mesures en cm:

AB =102; BC=CD 127; O2A =32; O4B =70

04

Cc
[=] =] [+ ]
B
=
0:
v A

'

= w2
D ol

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 11 tema 6.mec
Solucio: F= 333N
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6. A causa de la vaga de transports ferroviaris, I’empresa NOTINCVERGONYA, SI ha proposat
com a transport alternatiu la utilitzacié d’un carret6 d’accionament manual com la que s’indica

a la figura. El transportista, situat sobre la plataforma, acciona el mecanisme 1 imprimeix un

moviment alternatiu al punt A.

a) Quina for¢a ha de fer el treballador si la considerem aplicada en direccio perpendicular al
punt A? Considereu un moment resistent constant aplicat a la roda (4) de 50 Nm en
direcci6 horaria.

Mesures en mm. Distancia DE=0,3 m, 2= 3,5m

Zona aplicacié

forca
600 , 1400 " 2100
Sentit
¢ marxa
. B
200 1
ey 3)
o \ s A
o] \ a \2) =
= b \ \f’n \ 3
\ (1) j— -
.‘ -Jf—- e { f’f E ________________________
‘1;;3 - \ Ci:"
\ {
2 El
‘-.% L

Solucié: F=121,8 N

7. L’empresa vinatera del Priorat Xerec vol incorporar un procés automatic de tancament

d’ampolles. Per aixo, vol comprovar el funcionament del mecanisme que li han proposat els
seus col-laboradors. El funcionament del mecanisme €s el segiient:
Tenim un motor eléctric que transmet poténcia al mecanisme per mitja de la politja
incorporada a I’eix del motor. A la politja de diametre més gran li han incorporat la manovella
mitjancant una unid articulada (A); aquesta manovella transmet el moviment a la resta de
mecanisme. La sortida del mecanisme es divideix en dos pistons, en que la seva funcid és
introduir en dos temps el tap a la botella. Les ampolles es van desplacant sobre una cinta
transportadora. Bancada comu per a tot el mecanisme. Calculeu:

a) Els graus de llibertat del mecanisme. Trobeu els CIR absoluts del mecanisme DE
BAULES en la posici6 indicada. Quin moviment du a terme la barra 7 durant tot el
proces?

b) La velocitat angular de la barra 5 si la politja d’entrada té una velocitat angular de 150

rad/s. Velocitat de cada pisto.
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c) En la posici6 indicada, els pistons exerceixen una for¢a de 50 N cadascun sobre els taps.
Determineu el valor del moment que ha d’aplicar el motor.
Mesures en mm:
Politja 2, radi = 100; politja 3, radi = 200; 1s = 550; l¢ = 110 = 1s = 19 = 350; distancia del centre de la
politja3 a A =100

Clnta
Transportadora

8. Mecanisme de contramanovella
Trobeu les reaccions de les baules i el parell M2 que manté al mecanisme amb equilibri si la
forca externa que s’aplica al pati té un valor de 100 N.

Mesures en cm: 2= 25; I3=60; l4 = 50; Is = 40; BC = 35; CO4 = 35; 0204= 80; O4D = 50

Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 8 tema 7.mec

Solucio: M> = 14 Nm, antihorari

171



Cristina Urbina Mecanica i teoria de mecanismes

9. L’empresa familiar VERGEDELPUNY, SL es dedica a inflar globus per a festes infantils i
altres esdeveniments. Amb I’arribada de les noves tecnologies, ha decidit dur a terme aquest
treball automaticament. Com que €s una inversié en maquinaria important, primer ha decidit
estudiar la viabilitat de la maquina en qiiestio. La maquina es pot sintetitzar amb el mecanisme
de la figura. Us demana si la velocitat que imprimeix el motor al mecanisme és de 2 rad/s
constants i horaris:

a) El gas exerceix una for¢a d’oposicié al moviment de I’element 4 de valor 100 N. Quin és
el valor del moment que ha d’aplicar a la baula 2 per véncer aquesta oposicid i fer
I’operacid sense dificultat?

Mesures en mm.

Posici6 intermedia Vergedelpuny mecanisme:

— Juntes
I

/ estaqueltat

Valvula —/

Antirretorn

Solucio: M ha de ser més gran que 31,5 Nm, horari

10. Mecanisme de transport (Agafeu les dades de I’exercici 15 del tema 5)
Aquest mecanisme t€é com a missidé empenyer caixes de 80 kg des d’una cinta transportadora a un
altra. El motor connectat al mecanisme fa girar la manovella a 40 rpm, constants i en sentit horari.
Determineu:
a) Quin és el moment en modul i sentit que s’ha d’aplicar a la manovella si el mecanisme ha
de véncer I’oposicid del pes de la caixa? No considereu forces de fregament.

Posicio de calcul, manovella a 350°:

172



Cristina Urbina Mecanica i teoria de mecanismes

W
e ) |
- \;5 |
S
= /\’/\ |...._———4—m——__ I \ |c>
o T~
P
o .
o] O f;*
§ 5
AR
A A
'“-x_?_
3.7m |

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 15 tema 5.mec

Solucié: M= 216,8Nm, horari

11. Donat el diagrama cinematic de la figura, el qual es troba a un pla vertical 1 en equilibri,
calculeu:
a) Mitjancant poténcies virtuals, calculeu el valor de la forca F necessaria per equilibrar el
sistema, en modul, direccid i sentit, considerant totes les forces que intervinguin en I’equilibri.
S’aplica un parell de M2 = 3.500 Nm antihorari.

Mesures en mm i dades masiques:mz = 5 kg; m3 = 1 kg; ma = 20 kg; 0204 = 500; O2A = 200;

04C = 800;

Posici6 manovella: 45° el centre de gravetat de les baules esta al seu centre geométric.

Considereu totes les baules homogenies.

Weboodad

1} 1o o] ] 40 1] ED

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 11 tema 7.mec

Solucié: F=17.377 N
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12. Estudi d’un mecanisme amb situacio de punt mort i altre posicio de treball
El mecanisme de la figura (en una posicid que pertany al seu cicle de treball) representa
I’esquematitzacio d’un mecanisme elevador continu. La seva funcié és elevar petites caixes de
cartro per dipositar-les sobre una cinta d’una cadena de muntatge. La baula 2 té una velocitat
de 10 rad/s antihorari constant.
El mecanisme esta en equilibri sota I’accié del pes de la caixa que ha d’elevar i el moment
aplicat sobre la baula motor (2). Recordeu que la funcié del mecanisme és elevar caixes de
cartr6 amb un pes igual a 500 N. Es representa 1’accié d’aquesta for¢a sobre el mecanisme
com una forca puntual F aplicada en I’extrem de la barra 5. En la posicié de punt mort inferior
i altre qualsevol, calculeu:
a) El moment M que s’ha d’aplicar sobre la baula 2 per mantenir I’equilibri mitjancant
potencies virtuals.
b) Les reaccions en modul, direccid i sentit de TOTES les articulacions del mecanisme.
c) Elaboreu el DSL de cada una de les baules i del conjunt del mecanisme 1 indiqueu les
forces en sentit 1 modul.
Mesures en mm:

l2=162; O4D = EO6 = 460; O4C = 625; L6 = 460; ED = 150; DF = 400

f

Solucio per a 90°: M = 0 N'm. S’ha de recordar que 90° era una posicio singular del mecanisme, en concret el punt

mort inferior:
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Solucio per a 45° M = 163,73 Nm horari:

Sl

e Vegeu simulacio del mecanisme amb WinMecC a: problema 12 tema 7.mec

13. El mecanisme de la figura representa 1’esquematitzacié d’un mecanisme de doble punxonat. Si
al mecanisme s’hi aplica una velocitat angular d’entrada a la baula 2 de w2 = 10 rad/s
antihorari constant:

a) Elaboreu la descripcio del funcionament del mecanisme 1 del moviment de cadascuna de
les baules. Calculeu els graus de llibertat del mecanisme i justifiqueu el tipus de parells
cinematics existents.

b) Determineu graficament les posicions extremes dels pistons. Doneu la posicio de la
manovella per a cadascuna d’aquestes posicions. Expliqueu-ne les particularitats.

c) Per a la posici6 indicada a I’esquema (angle de la manovella amb 1’horitzontal 90°), situeu

tots els centres instantanis de rotacid absoluts 1 immediats.
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d) Per a la posicié indicada a 1’esquema (angle de la manovella amb I’horitzontal 90°),
calculeu mitjancant el métode dels centres instantanis de rotacid les velocitats angulars de
les baules w3, we, w7 1 la velocitat de les baules 4 1 8 (Va1 Vs), totes en modul, direccio i
sentit. Situeu les velocitats lineals de TOTES les articulacions i les velocitats angulars de
TOTES les baules graficament sobre el mecanisme per a la posicié en qué s’han calculat
les velocitats.

e) Determineu la velocitat relativa de la baula 5 respecte a la seva guia 6 (VBs/Vses) en modul,
direccid i sentit.

f) Sis’aplica una forca vertical de 500 N sobre cada pistd (vegeu figura) en la posicid en que
I’angle de la manovella amb 1’horitzontal és de 90°, quin és el valor i sentit del moment M
que equilibra el mecanisme? Calculeu M mitjangant el metode de les poténcies virtuals.

Mesures en mm:

12 =100; 02 = (0,0); 06 = (260, -360); 13 = 480; 16 = 660; 17 = 163

Figura per realitzar apartats b) 1 f)

A

300N

]

e Vegeu simulacié del mecanisme amb WinMecC a: problema 13 tema 7.mec
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PART 2: PRINCIPI D’ALEMBERT APLICAT A SOLIDS RIGIDS

14. Si no es considera el moment d’inércia I de la politja, quin és el valor de 1’acceleraci6 dels

blocs?

2P

Solucio: a = g/3; F = (4 mg)/3

15. S’aplica una forga de 1.200 N a una vagoneta de 8.000 N de pes. Desestimant el fregament

entre les rodes de la vagoneta 1 els rails, calculeu les reaccions de la via sobre cada roda i1

I’acceleracio que adquireix la vagoneta. Mesures en mm.

150

v

50

50

177

Solucio: a = 1,47 m/s?
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16. Segons la figura, calculeu I’acceleracid i la forca que suporta cada tram de la corda si els pesos
dels blocs son respectivament P1:1.500 N i P2: 500 N. El pes del grup de politges és de 294 N i els
seus radis son Ra: 0,3m i Rv: 0,6 m. El radi de gir del conjunt de politges és £ = 0,5 m.

P1

Solucié: a;: 1,15 m/s°; a»: 2,30 m/s°; F;: 1.327 N; F»>: 615N

P2

17. El sistema parteix del repos. Si no considerem fregament entre els blocs 1 les parets, quina és

la forca que exerceix el cable?

Solucio: F = (mg)/2

18. Un bloc de pes 1.000 N descansa sobre un pla horitzontal. Trobeu el modul de la for¢a P per
imprimir al bloc una acceleracié de 5 m/s® cap a la dreta. El coeficient d’adheréncia entre el

bloc i el pla és pus= 0,25.

20°

Solucié: P =878 N
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19. La figura representa I’esquema d’un banc per provar rodes en que el volant A obliga a girar
simultaniament les rodes B i C. La massa del volant és de 200 kg, amb un 1m de diametre, i
se’l pot considerar com un cilindre massis. Cada roda pesa 12 kg, amb un diametre de 48 cm 1
un radi de gir de 18 cm. Una vegada arrancat, i després que el volant hagi fet 30 voltes, les
dues rodes arriben a una velocitat de 120 km/h. Quant val el par motor aplicat sobre el volant?

Considereu rodadadura pura.

Consell: solucioneu el problema mitjangant energies.

A

Solucio: M = 335 N.m

20. La figura representa un volant de radi 500 mm, una massa de 120 kg i un radi de gir &: 375 mm.
El bloc té una massa de 15 kg i esta unit a un cable que al mateix temps s’enrotlla al volant. El
sistema se solta del repos. Si es desestima el fregament entre el cable i el volant, aplicant el
principi d’ Alembert, trobeu:

a) DSL de cada element del sistema. El moment d’inércia I respecte al c.d.g. del volant
b) L’acceleracié angular o del volant i I’acceleracio (a) del bloc.

c) La forga del cable i la reaccid del suport del volant.

i~

A m

Solucio: reaccio suport volant: 120,5 N T acceleracié angular o = 3,56 rad/s*
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21. La caixa de 100 kg de la figura es mou per la superficie inclinada. El coeficient de fregament
entre la caixa i el pla es desestima. Si el motor exerceix un par de M = 80 N.m en sentit horari
sobre el tambor, determineu:

a) L’acceleraci6 de la caixa en modul, direcci6 i sentit i I’acceleraci6 angular del tambor.
b) N’hi ha prou amb el par motor per pujar la caixa?
c) La forca que fa la corda en modul, direccio i sentit.

d) La reacci6 al suport del tambor en modul, direccio i sentit.

El moment d’inércia del tambor és 1a=0,3 kg.m?. Pes del tambor: 150 N.

Solucio: a =1,73 m/s’; F =162,5 N

Conclusio: no n’hi ha prou amb el parell motor aplicat per poder fer pujar la caixa.
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PART 3: EQUILIBRI DINAMIC EN MECANISMES D’UN GRAU DE LLIBERTAT

22. Del mecanisme de la figura, calculeu:
a) L’acceleracid angular de la barra 4 si la velocitat angular d’entrada aplicada al element
motor 2 és de w2 = 1 rad/s, constant, horaria.
b) La forca d’inercia d’Alembert i el moment d’inércia d’ Alembert de la baula 4.
c) El par motor M en la posicid indicada. Justifiqueu el valor trobat.
Mesures en cm:

l4 = 60; radi de la roda= 15; I3 = 20; distancia O2A = 12,5

e
G

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 22 tema 7.mec
Solucio: M =0

23. Per al mecanisme de la figura, calculeu la for¢a F' necessaria per mantenir una velocitat
constant al pisto B de 5 m/s. Desestimeu el fregament, la massa i les inércies dels pistons. El
mecanisme actua en un pla horitzontal.

Mesures:

m3 = 4.5 kg; Ig3= 0.012 kg.m?; baula 3 homogeénia
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20cm

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 23 tema 7.mec
Solucio: F = 318,75 N

24. El mecanisme de la figura és un quadrilater articulat en que les baules 2 1 4 tenen una mida de
40 cm 1 la biela esta a 45° amb 1’horitzontal. La massa de totes les baules és de 10 kg. Trobeu
la resultant de les forces d’inércia a cada baula. Velocitat angular d’entrada: 10 rad/s constant.

El mecanisme actua en un pla vertical.

. )

z s

e Vegeu simulacié del mecanisme a: problema 24 tema 7.mec
Solucio: Fi; =200 N ; Fi; =400N ; Fiy=450N; Mi> = 0; Mi;= 53,33 N.m horari;
Miy; = 26,6 N.m horari

182



Cristina Urbina Mecanica i teoria de mecanismes

25. Dues rodes de locomotora de radi 0,8 m estan enllagades per una biela de longitud 3= 2,4 m i
de massa m = 80 kg que esta articulada a una distancia del centre de les rodes de » = 0,6 m.
Calculeu:

a) Les forces d’inercia d’Alembert en modul, direcci6 i sentit que actuen sobre la biela quan
la locomotora va a 108 km/h.

Considereu la biela com una barra homogenia.

Solucié: Fi= 67.500 N

26. A la figura tenim una maquina de vapor de balanci. El volant gira amb una velocitat constant
de 100 rpm antihorari. La for¢a del vapor és de P = 5000 N. Les uniques masses N0
desestimables son les del balanci i la del volant. Determineu:

a) Les carregues sobre les articulacions A, B, C, D, E i F a I’instant representat i el parell
resistent Mr al volant.

Mesures:

Balanci: m = 800 kg; I =1.000 kg.m? ; Volant: m = 500 kg; Ir =200 kg.m? ; EF = 0,4m; CD = BC

=2m; FD=BA=12m

e  Vegeu simulacié del mecanisme a: problema 26 tema 7.mec

Solucio: M resistent = 3.754 N.m horari
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27. El mecanisme de la figura presenta la massa de 10 kg, de la barra CB, com a tnica apreciable.

La velocitat del punt A és constant i de valor 0,2 m/s. Us demanem:
a) Que calculeu les forces i moments d’inércia d’ Alembert del mecanisme.

b) La F necessaria per mantenir el moviment.

0.6m

B C

-
2

0.2m

0.6m

Solucié: a) Fi=0,47 N/, agy= 0,046 m/s> ; op =0,11 rad/s?> ; Mi, = 0,033 Nm; b) F = 50,2 NT

28. La figura indica un mecanisme de cinta transportadora que permet canviar d’algada en un
procés de manutencid industrial en que es transporten caixes de 250 N. La manovella gira a
una velocitat constant de 25 rpm en sentit contrari a les agulles del rellotge. El pes de
I’acoblador és desestimable. No obstant aixd, el pes de la cinta transportadora s’ha de
considerar i és de 12,70 kg amb el centre de gravetat situat al centre geometric de la cinta. La
inércia que representa la cinta transportadora és de Icinw= 0,138 kgm?.

S’instal-la a 1’eix de la manovella (punt O) un motor eléctric trifasic de 2 pols amb rotor de

gabia d’esquirol. El centre de masses esta situat al mateix eix i presenta una inercia de Imotor =

0,019 kgm?. Seguiu les indicacions segiients:

a) Feu la simulaci6o del mecanisme amb WinMecC (es recomana que utilitzeu el metre com a
unitat de longitud). Determineu el DSL en equilibri dinamic de cada element del

mecanisme.
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b) Determineu amb el WinMecC quines sén les posicions de la manovella (f) en que les
forces d’inércia i moments d’inércia d’Alembert a la cinta transportadora son maximes i
minimes. Representeu els grafics d’evolucio en que es relaciona la posicid de la manovella
amb els valors de les forces d’inércia i moments d’inercia d’Alembert. Justifiqueu
adequadament tots els grafics comentant 1’evolucid dels parells i les forces d’inércia
d’Alembert i si aquesta evoluci6 és logica, segueix pautes, etc.

c) El parell motor que s’ha d’aplicar en un cicle és constant o variable? Justifiqueu-ho
teoricament. Si és variable, quines son les posicions (B) per les quals es necessitaria un
valor més gran de parell motor per continuar? Justifiqueu-ho amb 1’ajuda dels grafics
obtinguts a I’apartat b. D’altra banda, quines soén les posicions () en les quals el parell
motor ¢és nul? Justifiqueu-ho.

d) Si la velocitat angular de la manovella fos el doble, mantenint-se constant, quins

parametres dinamics canviarien? Justifiqueu la resposta tedricament.

M W L3____+__E1__M

O 000D
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Iln'
{ Wr.ulxa
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& s

L1

DADES:
L1=457.2 mm
L2=406,4 mm
\ L3= 2032 mm
1 L4= 254 mm
m=101,6 mm
Weawa= 250 N

\‘\
A
v/ |cinea= G,'IEE kgmz

lmosor= 0,019 kgm’

e Vegeu simulaci6 del mecanisme amb WinMecC a: problema 28 tema 7.mec
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29. A la figura s’esquematitza un mecanisme elevador de paquets. La maquina representada es
troba en repos i1 en posicio inicial. La for¢a opositora que exerceixen els paquets es representa
com una forca puntual, de valor =500 N aplicada al punt C. L’acceleracio o d’arrencada de
la baula 2, que és la baula motor, a I’instant inicial ha de ser de o> = 25 rad/s?, antihoraria. Per
a les posicions de 270° 130° i 60°, calculeu:

a) Les acceleracions angulars de las baules 3 1 4, a3, o4, 1 les acceleracions dels punts C (ac)
1 G3 (ac3), en modul, direccid 1 sentit.

b) Determineu les forces d’inércia d’Alembert i els moments d’inércia d’Alembert de les
baules amb massa del mecanisme en modul, direcci6 i sentit, i indiqueu-les al mecanisme
graficament per a cada posicio.

¢) Determineu en modul, direccidé 1 sentit el parell motor Mm del volant en I’instant
d’arrancada per a cada posicio.

d) Les reaccions en les articulacions A i B (for¢a que realitza la bancada) per a cada posicio.

e) Taula comparativa.

Mesures en mm i dades massiques:

Baula 2: 1> = 135; centre de masses a O2; massa: 5kg; [=0,045 kg.m?

Baula 3: AGs = 325; BC = 300; AB = 350; massa: 10 kg, homogénia

Baula 4: 14 = 300; massa desestimable

F=500N

L |1 | 2 |3 |4 |5 | ©

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 29 tema 7.mec
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30. La maquina estampadora representada a la figura es troba en rep0s. La for¢a opositora és de F
=5.000 N. Per a aquest instant inicial i per a aquesta posicio:

a) Calculeu I’acceleracio angular de les baules 3, 4, 1 5 (a3, o, as), ’acceleracid del centre de
masses de la baula 4 (ac4) 1 de la baula 6 (ace) si I’acceleracié d’arrancada del volant a2 ha
de ser de 20 rad/s® horaria. Feu els calculs mitjancant el poligon d’acceleracions. Raoneu
els resultats.

b) Determineu les forces d’inércia d’Alembert i els moments d’inércia d’ Alembert en modul,
direccid i sentit. Indiqueu-ho al mecanisme.

c¢) Calculeu el par motor Mm necessari que s’ha d’aplicar al volant per arrancar en aquesta
posicid per poteéncies virtuals.

d) Determineu en modul, direccid i sentit les reaccions als suports Oz, Os, 1 a les articulacions
A,B,CiD.

e) Elaboreu el diagrama del solid lliure del conjunt del mecanisme amb les forces i moments
trobats en verdader sentit i magnitud.

Mesures en mm i dades massiques:

Volant (2): radi = 800; AO2: 500; massa = 25 kg; el centre de masses G2 es troba a Ox.
Biela (3): I3 = 2.050; sense massa

Balanci (4): 04B = 1950; CO4 = 1000; G4O4 = 750; massa = 100kg; Ic4 = 25kg.m?
Biela (5) : Is = 1000; sense massa; Pist6 (6) : massa = 300kg

Mm,a2

Gd|e

|60D‘

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 30 tema 7.mec
Solucio: Mm =1.188 Nm horari
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31. El mecanisme de la figura esta dissenyat per provar molles d’acer a compressio. Treballa en
un pla vertical i parteix del repds en la posicidé que es mostra (90°). A aquesta posicié i instant
la molla exerceix una forga sobre el mecanisme de £ = 2.000 N. L’acceleracié a» d’arrancada
de la baula 2, baula motora, a aquest instant inicial i per a aquesta posicié ha de ser de o2 =
12,5 rad/s?, horaria. Calculeu:

a) Les acceleracions dels centres de masses de les baules 3 i 6, (acs, ace) i ’acceleracio
angular de les baules 3, 4, 5 (a3, a4, as). Totes en modul, direccid 1 sentit.

b) La forga d’inércia d’Alembert i el moment d’inércia d’Alembert de totes les baules amb
massa, 1 indiqueu la direcci6 i el sentit d’ambdues al mecanisme.

c) Par motor M2 necessari en modul i sentit, per arrancar a aquesta posicio, en aplicar a la
baula 2 una acceleracid a2 = 12,5 rad/s? horaria.

d) Les reaccions a les articulacions C i O4 en modul, direccid i sentit.

Mesures en mm i dades massiques:

Volant (2): O2A = 100; centre de masses a O2; m2 = 200 kg; 2= 0,166 kg.m?

Biela (3):13 = 632; homogenia, centre de masses a B; m3 =90 kg; AB =316

Balanci (4): 14 = 224; massa desestimable

Biela (5): Is = 200; massa desestimable

Pist6 (6): centre de masses a D; me= 100 kg

6

F molla

e Vegeu simulacié del mecanisme a: problema 31 tema 7.mec

Solucié: Mm = 76,7 N.m horari; oy = 5,35 rad/s’ antihorari
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32. L’esquema cinematic representa un mecanisme elevador que es troba en repos i en la posicio
inicial. La carrega que ha d’elevar es quantifica amb una for¢a puntual de 100 N aplicada a
I’extrem C de I’elevador 4 i en un par resistent de valor 50 N.m horari, aplicat tamb¢é a
I’elevador 4. La baula motora, en aquest instant inicial, es troba amb posicié de 90° respecte
de I’horitzontal. Per assegurar que 1’elevador 4 arranqui amb una acceleracié antihoraria de ou
=3 rad/s*:

a) Determineu en modul, direccid i sentit el par motor Mm que s’ha d’aplicar a la baula 2
(volant) en aquest instant perque el mecanisme arranqui amb [’acceleracio i el sentit de
moviment requerits mitjancant el metode de poténcies virtuals.

b) Trobeu les reaccions del suport de la bancada Oa i de la reccid a I’articulacié B en modul,
direccio i sentit. Plantegeu els diagrames del solid lliure amb equilibri dinamic amb les
forces 1 moments en verdader sentit 1 magnitud per a cadascun dels elements del
mecanisme.

Mesures en mm i dades massiques:

Volant (2): 1 = 100; centre de masses a O2; m2 = 50 kg, I= 5 kg.m?

Biela (3): I3 = 900; sense massa

Balanci (4): O4B = 748; BC = 700; barra homogenia, D centre de masses; m4 = 150 kg

Distancia 0204 = 400

e Vegeu simulacié del mecanisme a: problema 32 tema 7.mec
Solucio: Mm = 390 Nm antihorari

189



Cristina Urbina Mecanica i teoria de mecanismes

33. La manovella del mecanisme de la llimadora gira a » =100 rpm, constant i en sentit horari
accionada per un motor. Calculeu amb I’ajuda del WinMecC i per a totes les posicions:
a) Les forces i moments d’inércia d’ Alembert per a totes les baules en massa.
b) El valor i sentit del parell motor que cal aplicar a la baula motora perque el mecanisme
continui girant a la velocitat requerida, calculat mitjangant poténcies virtuals.
¢) Quines son les posicions amb forces d’inércia maximes minimes? Raoneu la resposta.
d) Quines son les posicions amb moments d’inércia maxims i minims? Raoneu la resposta.
e) Quines son les posicions amb el parell motor maxim i minim? Raoneu la resposta.
Mesures en mm:
l=125; 14=780; Is=360; 0204 = (460, 310)
Dades massiques:
m2 = 50 kg; To2: 4 kg.m? ;
m4 = 10 kg; homogenia, centre de gravetat a E

me = 10 kg.

- D
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e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 33 tema 7.mec
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34. El mecanisme de la figura t¢ per missid empényer caixes de grans dimensions d’una cinta
transportadora a una altra. La posicié que es mostra a la figura correspon a la posicio des de la
qual el mecanisme es vol arrancar, i en la qual I’actuador empeny la caixa amb una acceleracio
igual a 4 m/s? a ’esquerra. Es considera que I’actuador empeny la caixa amb una forca igual a
F =400 N. La posici6 de la manovella del motor ¢és de 30° respecte de 1’horitzontal. Els
fregaments els considerem negligibles. Calculeu per a la posicié de la figura:

a) El valor del parell motor que cal aplicar al motor (M2) de manera que I’actuador agafi una
acceleraci6 de 4 m/s? mitjangant el métode de les poténcies virtuals.

b) Les reaccions en els suports del motor (O2), del balanci (Oa) i el valor de la reaccio del
terra sobre I’actuador (N) en modul, direccid i sentit.

c) Elaboreu els diagrames del solid lliure de cada element del mecanisme en equilibri
dinamic.

d) Si cal que I’acceleracio de I’actuador sigui la meitat, quins parametres dinamics es veuran
afectats per aquesta nova mesura?

e) Aquest problema es podria resoldre mitjancant un altre meétode de resolucié dinamic? En
cas afirmatiu, expliqueu per que.

Distancies CIR en m:

Cli5 =49,25; Gelis =47,9; Ali3 =5,92; Bli3 =2,92.

La baula 3 s’uneix a la baula 4 per I’articulacio B (G4).

Dades massiques:

Motor (2): centre de masses al suport O2; I> =10 kg.m?, mz2 = 25 kg

Balanci (4): centre de masses a B, m4 = 20 kg; Is = 75 kg.m?

Actuador (6): me =40 kg

Resta de baules amb massa desestimable.

Considereu g =10 m/s’
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F=400

e Vegeu simulacio del mecanisme a: problema 34 tema 7.mec

35. L’esquema de la figura representa un mecanisme d’obertura i tancament de dos valvules
automatiques (punts C i F). El mecanisme esta en repos tal que el volant 2 arranqui amb una
acceleracié angular de o2 = 10 rad/s?, antihoraria, de manera que el mecanisme pugui passar
de la valvula tancada (posicio6 inferior de C 1 posicio superior de F) a valvula oberta (posicid
superior de C 1 posicio inferior de F). En aquesta posicio, la baula 6 rep un parell de valor
Me=500 N.m antihorari. No considerar fregament entre la lliscadora 3 i la seva guia. En
aquestes condicions determinar el parell motor a aplicar a la baula motora 2 (M2) per tal de
que el mecanisme arranqui en les condicions especificades, mitjangant:

a) Determinar les acceleracions angulars de les baules 3, 4, 5 i 6, aixi com les
acceleracions dels centres de masses de les baules 2, 4 1 6 en modul, direccio 1 sentit.

b) Hi ha algun element del mecanisme que té en aquest instant o en un altre acceleraci6 de
Coriolis? Justifiqueu la resposta adequadament.

c) Les forces 1 moments d’inércia d’Alembert en modul, direccid i sentit. Indicar-les al
mecanisme.

d) El parell motor a aplicar a la baula motora 2 (M2) per tal de que el mecanisme arranqui

en les condicions especificades aplicant el metode de les poténcies virtuals. Realitzar un
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esquema del mecanisme indicant totes les forces i parells que es consideren en aquest
calcul.
e) Determinar en modul, direccié i sentit les reaccions als suports Os, i Os, la reaccid que
realitza la guia 4 sobre la lliscadora 3.
f) Determinar els DSL en equilibri dinamic del conjunt del mecanisme. Com podem
comprovar que, efectivament, esta en equilibri dinamic?
Dades i mesures en mm:
Posicid baula motora 02 = 0° 12: 210; O4C: 800; O4D: 400; 1s: 600; O6E: 400; 0406 = 600; OsF =
700
Dades massiques:
Volant 2: massa 20kg; centre de masses a O2; Ig2 = 100kg.m? Baula 3 i baula 5: massa
menyspreable; Baula 4: massa : 50kg; Homogénia; Baula 6: massa : 25 kg; Homogeénia

g=9,81 m/s’

500Nm

e Vegeu simulacié del mecanisme a: problema 35 tema 7.mec
Solucio: M, = 1.101Nm antihorari
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36. El mecanisme de la figura representa 1’esquema cinematic d’un mecanisme que introdueix
claus de cap quadrat dintre de xapa lleugera d’acer mitjancant la baula 6. Es consideren
negligibles els fregaments en tot el mecanisme, 1, per tant, tenim contacte ideal entre el pistd 4
1 la bancada 1, el pistd 6 (igual als dos costats de la bancada) i la bancada. Si el mecanisme,
que esta en repos, vol arrancar en la posicio angle de la manovella amb I’horitzontal J=40°, per
tal que el pistd 6 es comenci a aixecar amb una acceleracié igual a 0.2 m/s?, i pugui véncer
I’oposicié d’una for¢ca F=100N, calcular :

a) El valor 1 el sentit del parell motor a aplicar a la baula 2 (M2) tal que el pistd 6 es
comenci a aixecar amb una acceleracié igual a 0.2 m/s? i pugui véncer ’oposicié de la
forca F=100N pel meétode de les Poténcies Virtuals. Justificar el per qué es pot aplicar
aquest metode.

b) Per resoldre aquest punt, establiu un esquema de TOTES les forces 1 parells que actuen
sobre el mecanisme, i indicar quines s’han de considerar per calcular el parell motor per
aquest metode. Si I’esquema no es realitza, no es contara 1’apartat. No oblideu de calcular
les Forces i Moments d’inércia d’Alembert corresponents, i, situar-los correctament en
cada una de les baules del mecanisme amb massa en modul, direccid 1 sentit correctes.

c¢) La reaccio en el suport Oz, la reaccid del pist6 4 sobre la seva guia (N4), les reaccions a
les articulacions A, B i D en modul, direccié i sentit. Establir els diagrames de cada
element del mecanisme en equilibri dinamic.

d) Aquest problema, es dinamica directa o inversa? Justificar

Dades i mesures en mm:

Volant 2: 12:50; I>=10 kg.m? massa 2,5kg; centre de masses a O2

Barra 3: Longitud AC: 400; AB : 190; no considerar la massa.

Pist6 4: massa 10 kg.

Barra 5: 15: 150; no considerar la massa;

Pist6 6: massa = 20 kg

Distancies en m: Ali3 =0.22; Bli3 =0.23; Cli3 = 0.368; Cli5 =0.174; DIi5=0.09
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F=100N

e Vegeu simulacié del mecanisme a: problema 36 tema 7.mec
Solucio: M> = 59,2Nm horari
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Cal tenir en compte:
Diversos problemes d’aquesta col-leccié estan simulats mitjancant WinMecC i es troben a la

carpeta anomenada “simulacions WinMecC tema 8.

1. Dels exercicis de la col-leccié de problemes del tema 7, justifiqueu i raoneu degudament
(sense calculs) si es pot o no aplicar el principi de reduccié dinamica per solucionar el

problema. En cas afirmatiu, especifiqueu en quin punt o eix reduirieu el mecanisme.

2. El mecanisme de la figura funciona en un pla vertical. Us demanem el valor del parell motor
Mm necessari per arrancar en aquesta posiciéo amb una acceleracié angular o = 5 rad/s®. El
motor esta situat a I’eix 1.

Mesures en m:

l2=2,61; BG3=2,32; FG3=2,25; FG4 =3,75; 01G3(2, 3); A01 = 0,5 m

Dades massiques:

mi = 400 kg; I = 80 kg.m?; ms= 1.000 kg; I3 = 1.500 kg.m? m4 = 600 kg; resta de baules amb

massa desestimable

F=5000N

Solucio: parell motor = 6.538,68 Nm
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3. El mecanisme quadrilater de la figura, situat al pla vertical, s’acciona mitjangant un parell Ma,
aplicat en sentit horari sobre la baula 2. A la baula seguidora, 4, el parell resistent M4 s’oposa
al moviment del mecanisme, amb un valor de 75 N.m. Si el mecanisme parteix del repds i amb
una posici6 de partida 02 = 90°, determineu:

a) El parell motor M2 per arrancar el mecanisme amb una acceleracié angular a2 = 10 rad/s?
aplicada a la baula 2.
b) Les forces d’inércia d’Alembert de totes les baules, aixi com els moments d’inércia
d’Alembert 1 situeu-los a les baules amb les seves direccions 1 sentits correctes.
c) Reaccions als suports 02 i 04.
Mesures en m i dades massiques:
L=L=05m;13=11=1m

m2 = m4 = 2kg ; ms = 4kg; totes les baules son homogenies.

02 04

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 3 tema 8.mec
Solucio: M, = 163,33Nm horari

4. A la figura tenim una maquina de vapor de balanci a I’instant inicial. Per superar la for¢a del
vapor de P = 5.000 N, el pist6 A ha d’arrancar amb una acceleracié aa= 5 m/s* descendent.
Les tniques masses NO desestimables son les del balanci i la del volant. Determineu:

a) Mitjangant el meétode de reduccid, el parell motor Mm que cal aplicar al volant en aquest
instant perque el pistd arranqui amb ’acceleracid i el sentit de moviment requerits.

b)
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¢) Quina és Dl’acceleracid requerida per la baula motor (cvolant) €n aquestes condicions?
Calculeu les acceleracions angulars de la biela i del balanci (owiela, Obalanci) en modul,
direccio i sentit mitjancant el poligon d’acceleracions.

d) Resoleu I’apartat 1 mitjancant el metode de poténcies virtuals.

e) Trobeu les reaccions dels suports C i F, aixi com les reaccions a les articulacions B, D i1 E.
Plantegeu tots els diagrames del solid lliure en equilibri dinamic de cada baula en
verdader valor i sentit.

Dades massiques:

Balanci (BCD): m =800 kg; Ibatanci = 1.000 kg.m?, centre de masses a C

Volant (EF): m = 500 kg; Ivolant = 200 kg.m?; centre de masses a F

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 26 tema 7.mec
Solucio: Mmotor = 5.000 N.m horari

5. El mecanisme de la figura correspon al tren d’aterratge d’una avioneta. L’avioneta en qiiestio
acaba d’enlairar-se i ha de comencar la recollida del tren d’aterratge. Per aixo, s’aplica un
moment M2 = 250 N.m a la baula 2 mitjangant un motor. Considerant aquesta situacid i
posici6 de calcul com instant inicial, determineu:

a) El moment d’inércia reduit Ir a I’eix d’entrada 2.
b) El parell reduit a I’eix d’entrada 2, Mr.
c) L’acceleracié angular de la baula 2, a», 1 ’acceleracié angular de la baula 4, o4, amb

direccio, modul i sentit.
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d) Forca d’inércia d’Alembert i moment d’inércia d’Alembert de les baules 2 i 4 en modul,
direccid i sentit.

e) Lareaccid a I’articulacio B 1 al suport O4 en modul, direccio 1 sentit.

f)
Dades massiques i mesures en cm:
Baula 2: m2 = 50 kg; centre de masses situat a 02; I = 0,417 kg.m? I, = 50; 300° amb
I’horitzontal
Baula 3: 13 = 50 cm; es considera de massa desestimable; articulacié B alineada amb O: a la
mateixa vertical
Baula 4: O4B = 80; BG = 20; centre de masses a G; massa = 50 kg; Ic4 = 25 kg.m?; es considera
paral-lela a la barra 2.

0204 = (40, 20)

e Vegeu simulacio del mecanisme a: problema 5 tema 8.mec
Solucié: Mg = 96,7 N.m; o> = 3,25 rad/s’ antihorari
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6. A

la figura s’esquematitza un mecanisme elevador de paquets. La maquina representada es

troba en repos i en la posici6 inicial. La forca opositora que fan els paquets es representa com

una for¢a puntual, de valor = 500 N i aplicada al punt C. L’acceleracié o d’arrancada de la

baula 2, la qual és la baula motora, per a aquest instant inicial i en aquesta posicio, €s de o2 =

25 rad/s?, antihorari. Calculeu per a la posicié de la manovella igual a 270°:

a)

b)

c)

d)

Les acceleracions angular de les baules 3 i 4, a3, a4 1 les acceleracions dels punts C (ac) i
G3 (acs), en modul, direccid 1 sentit.

Determineu les forces d’inercia d’Alembert i els moments d’inércia d’Alembert de les
baules amb massa d’aquest mecanisme en modul, direccid i sentit. Indicar-ho al
mecanisme graficament.

Determineu en modul, direccid i sentit el parell motor Mm del volant en aquest instant,
utilitzant els segiients metodes: la reduccio dinamica a un eix, i, per Poténcies virtuals.

Les reaccions a les articulacions A 1 B.

Mesures en mm i dades massiques:

Baula 2: I = 135;centre de masses a O2; mz2 = 5kg; = 0,045 kg.m?
Baula 3: AGs =325; BC =300; AB = 350; homogénia, m3 = 10 kg

Baula 4: 14 = 300 massa desestimable

R
s
04 \ 4

G3 F=500N
]
|9 | | 2 | 3 | 4 | ® | &
. Vegeu simulacié del mecanisme a: problema 6 tema 8.mec

Solucié: My: 79 Nm; O, = 650N,; O, = 1.170 N
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7. La maquina estampadora representada a la figura es troba en repos. La forca opositora té per
modul £ = 5.000 N. Calculeu el parell motor i I’acceleracié a2 d’arrancada del volant 2 en
aquest instant inicial i per a aquesta posicid, seguint la segilient pauta de calculs:

a) Determineu els graus de llibertat del mecanisme.

b) Determineu el moment d’inércia reduit a 1’eix del volant Ir.

c) Trobeu I’acceleracié angular d’arrancada del volant ow si la baula 6 ha d’arrancar amb una
acceleracio de ag = 5 m/s?.

d) Calculeu el parell motor Mm del volant a aquest instant.

e) Determineu les forces d’inércia d’Alembert i els moments d’inércia d’Alembert de les
baules amb massa d’aquest mecanisme en modul, direccid i1 sentit. Indiqueu-ho al
mecanisme graficament.

f) Determineu en modul, direccié i sentit les reaccions als suports fixos Oz, O4, i a les
articulacions A, B, Ci1D.

Dades 1 simulacio: exercici 30 tema 7

3 B __
o
[ 4
Gdle
1 C
04 /®\ 9]
S
5
1
% 6 oD ab
o
5000N

Solucio: M,, = 403 N.m horari,; A =493, 7N, C =556 N
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8. El mecanisme de la figura representa 1’esquematitzacié d’un tragador. El mecanisme arranca
amb la posicié indicada (baula 2, a 45° amb la horitzontal) i es vol que I’acceleracid
d’arrancada tingui un valor de oo =10 rad/s® antihoraria. El mecanisme ha de superar una forca
de 100 N vertical descendent aplicada a I’extrem de la baula 4. Calculeu:

a) Les acceleracions dels centres de massa de les baules 2 1 3 (acz, ag3), I’acceleraci6 angular
de les baules 3 1 4 (a3, au4), I’acceleracié de Coriolis de la baula 3 respecte de 4 i
I’acceleracio relativa de la baula 3 respecte a la seva guia 4 (aas/a4), totes amb modul,
direccio i sentit. Raoneu les respostes.

b) Parell motor M2 necessari en modul 1 sentit que cal aplicar a la baula 2 per arrancar en
aquesta posici6 i en les condicions abans descrites.

c) La forca d’inércia d’Alembert i el moment d’inércia d’ Alembert de totes les baules amb
massa, 1 indiqueu-ne la direccio i el sentit al mecanisme.

Mesures en m i dades massiques:

02=1(0,0); 04 = (0, 0.425)

Baula 2: I> = 0,3; homogenia, mz = 10 kg

Baula 4: 14 = 0,6; homogenia, ms =10 kg

Lliscadora 3: m3 = 5 kg

. Vegeu simulacid del mecanisme a: problema 8 tema 8.mec

Solucié: M,,= 30 N.m, antihorari
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9. El mecanisme de la figura esta dissenyat per provar molles d’acer a compressio. Treballa en
un pla vertical i parteix del repos en la posicié que s’indica (90°). En aquesta posici6 i instant,
la molla exerceix una forga sobre el mecanisme de £ = 2.000 N. L’acceleracié a» d’arrancada
de la baula 2, baula motora, en aquest instant inicial i per aquesta situacié ha de ser de o2 =
12,5 rad/s?, horaria. Calculeu:

e) El parell motor M2 necessari en modul 1 sentit per arrancar en aquesta posicio en aplicar a
la baula 2 una acceleracié de o2 = 12,5 rad/s? horaria.

f) Les acceleracions dels centres de masses de les baules 3 i 6, (acs, ace) i ’acceleracio
angular de les baules 3, 4, 5 (a3, a4, as), totes en modul, direcci6 1 sentit.

g) La for¢a d’inercia d’Alembert i el moment d’inércia d’Alembert de totes les baules amb
massa 1 indiqueu-ne la direccid i el sentit al mecanisme.

h) Les reaccions a les articulacions C i O4 en modul, direccid i sentit.

Dades: problema 31 tema 7

. Vegeu simulacié del mecanisme a: problema 9 tema 8.mec

Solucié: Mm = 76,7 N.m horari; o= 5,35 rad/s’ antihorari
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10. El mecanisme de la figura esta dissenyat per fer estampacions mitjancant el pistdo C. Treballa
en el pla vertical i parteix del repos a la posicid que s’indica (90°). L’acceleracio oo
d’arrancada de la baula 2, baula motora, en aquest instant inicial i per a aquesta posiciod és de
o2 = 15 rad/s?, horaria. Calculeu:

a) El parell motor M2 necessari en modul i sentit, per arrancar en aquesta posicid, en aplicar a
la baula 2 una acceleraci6 a2 = 15 rad/s* horaria.

b) Les acceleracions dels centres de masses de les baules 2, 3, 14 i I’acceleraci6 angular de la
baula 3, en modul direccid 1 sentit, amb el poligon d’acceleracions.

c¢) La forga d’inércia d’Alembert i el moment d’inércia d’Alembert de totes les baules, i
indiqueu-ne la direccio i el sentit al mecanisme.

d) Les reaccions a les articulacions A, B, Oz 1 la reaccio de la guia C (suposem que només té
contacte a la part dreta de la guia durant el seu funcionament i desestimem les forces de
fregament), en modul, direccid i sentit.

Mesures en mm i dades massiques:

Baula 2: 1> = 50; centre de masses a Oz, mz = 54 kg; I = 0,045 kg.m?

Barra 3: I3 = 425; homogenia, m3 = 3 kg

Pist6 4: ms =50 kg

3C

A
2

S
02

° Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 10 tema 8.mec
Solucié: M., = 44 N.m horari; as= 3,25 rad/s’ antihoraria; Ax = 866,5 N
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11. El mecanisme de la figura esta dissenyat per fer estampacions mitjancant I’esfera C. Treballa

al pla vertical 1 parteix del repos en la posicié que s’indica (90°). El parell cinematic entre la

baula 4 i la seva guia presenta una oposicio a [’arrancada en forma de fregament. El

coeficient d’adheréncia és de p = 0,5. Calculeu:

a)

b)

d)

El parell motor M2 necessari per arrancar en aquesta posicio, en aplicar a la baula 2 una
acceleraci6 de o2 = 4 rad/s® antihoraria, mitjangant el métode de reduccié dinamica.
L’acceleracio del centre de masses de la barra 4, I’acceleracié del punt C i les
acceleracions angulars de les baules 3 i 4 (a3, o4). Demostreu mitjangant el poligon
d’acceleracions els valors obtinguts per les acceleracions calculades.

L’apartat a) mitjancant el meétode de les poteéncies virtuals.

El valor de les reaccions en modul, direccio i sentit del suport Oz, O4 1 de les articulacions
A i B. Es imprescindible elaborar els DSL plantejant correctament 1’equilibri dinamic de

cadascuna de les baules del mecanisme.

Mesures en mm i dades massiques:

0204 = (4.000, 1.000)

Baula 2: 12 = 1.000; centre de masses en O2; Io2 = 5 kg.m?, m> = 15 kg

Baula 3: 13 = 2.000; sense massa

Baula 4 : 14: 4.500; m4 = 50 kg; homogenia

e e e e e

DFI—I
2 AD

/

B

02

L ! | 2 |3 | 4 | ® | €

. Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 11 tema 8.mec
Solucio: M,, = 465,25 Nm antihorari
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12.

d)

El mecanisme de la figura esquematitza el comandament d’un tim6 anomenat Rapson en que
la canya del timo (2) esta accionat per una lliscadora (3) que rep el moviment de la barra (4).
La barra (4), tal com s’indica a la figura, presenta una velocitat constant de 10 cm/s amb la
mateixa direccid i sentit que s’indica, i rep una F exterior de 200 N. Per a aquesta posicid i per
a ’instant que es representa a la figura, us demanem que:

Determineu la velocitat de la lliscadora respecte de la canya del timo.

Determineu I’acceleracio relativa de la lliscadora respecte de la canya del timo mitjangant el
poligon d’acceleracions.

Establiu les acceleracions angular del tim6 i de la lliscadora mitjangant el poligon
d’acceleracions.

Per una avaria inesperada, el mecanisme s’ha vist obligat a fer una parada. Afortunadament,
el problema ja ha estat resolt 1 s’ha d’arrancar de nou el mecanisme del timo. L’ acceleracio
d’arrancada de la barra (4) ha de ser de as = 2 m/s? per posar en marxa el mecanisme.
Calculeu, mitjancant reduccio, el moment M2 que cal aplicar al tim6 perqué el mecanisme
arranqui amb aquesta acceleracio. No considereu la for¢a de 200 N.

Determineu les forces i parells d’inercia d’ Alembert de les baules amb massa.

Elaboreu els DSL amb equilibri dinamic per a cadascun dels elements del mecanisme i per al

conjunt, i indiqueu les forces i parells d’inércia d’ Alembert.

Dades massiques apartats d, e 1 f:

Baula 2: m2 = 25 kg homogenia

Baula 3: sense massa

Baula 4: m4 = 150 kg; homogenia.
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Solucié: anzm: = 9,68 mm/s’; = 231,9 Nm horari

13. Les dades corresponen a un prototip de grua de port, fet a escala de proves. S’ha d’incorporar
un motor adequat per dur a terme les proves d’elevacio i descens de carrega. Per aixo, es
considera que el motor ha de proporcionar una acceleraci6 angular d’arrancada a la baula 2 de
a2= 10 rad/s? antihorari. Es considera que a I’extrem P hi ha una carrega de 100 N. Posicid
de la manovella: 96°. Resoleu els apartats segiients:

a) Esquematitzeu el mecanisme a escala.

b) Determineu en modul, direccid i sentit el parell motor Mm que cal aplicar a la baula 2 en
aquest instant perque el mecanisme arranqui amb 1’acceleraci6 i el sentit de moviment
requerits, mitjangant el meétode de les poténcies virtuals.

c) Determineu en modul, direccio 1 sentit el par motor Mm que cal aplicar a la baula 2 en
aquest instant perque¢ el mecanisme arranqui amb [’acceleracid i el sentit de moviment
requerits, mitjan¢ant el metode de reduccio dinamica.

d) Trobeu la reacci6 de ’articulacido B en modul, direcci6 i sentit. Plantegeu els diagrames del
solid lliure en equilibri dinamic amb les forces i els moments en verdader sentit per a

cadascun dels elements del mecanisme.
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Mesures en m i dades massiques:

Baula 2: I> = 0,785; homogenia, m2 = 10 kg

Baula 3: AB =0,356; AP =1,09; homogeénia, m3 = 8 kg

Baula 4: 14 = 0.950; homogenia, m4 = 15 kg

0204= 0,544

Distancies CIR: Aliz=1,72; Bliz= 1,68; Gl13=1,65; P113= 1,79

o Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 13 tema 8.mec
Solucio: M>= 20,6 N.m antihorari

14. L’esquema cinematic representa un mecanisme en que la baula seguidor (6) fa un treball de
perforacié per pous d’aigua. Per assegurar que en la posicidé de treball, aquesta baula pugui
impactar amb la for¢a requerida, la baula 6 ha d’arrancar amb una acceleracié en sentit
ascendent de 5 m/s?. El mecanisme consta de 6 baules. La biela és guiada per la baula 4, la
qual esta unida a bancada i pot rotar-hi. La maquina representada es troba en repds i en la
posicio6 inicial (90° respecte de la horitzontal). Considereu fregament nul. Resoleu els apartats
segiients:

a) Determineu en modul, direccio i sentit el parell motor Mm que cal aplicar a la baula 2 en
aquest instant perque la baula 6 arranqui amb acceleracio i sentit de moviment requerits.

b) Quina és 1’acceleraci6 requerida a la baula motor (c2) en aquestes condicions en modul,
direccid i sentit?

c) Determineu les forces d’inércia d’Alembert i els moments d’inércia d’Alembert de les
baules amb massa d’aquest mecanisme en modul, direccid i1 sentit. Indiqueu-ho al
mecanisme graficament.

d) Plantegeu els diagrames del solid lliure en equilibri dinamic de cada baula i del conjunt del
mecanisme. Trobeu la reacci6 que rep el pist6 (6) en modul, direccio i sentit.

Mesures en mm i dades massiques:

Baula 2: 12 =1.000; I = 300 kg.m?; centre de masses a Oz

Baula 3: 13 =5.000; m3 = 400 kg; homogenia

Baula 4: sense massa

Baula 5: 1s = 2.100; massa desestimable

Pist6 6: ms = 500 kg
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e Vegeu simulacié del mecanisme a: problema 14 tema 8.mec

Solucié: M, = 11.939 N.m antihorari; o, = 5 m/s’ rad/s’ antihorari

15. L’objectiu del problema és calcular el moment motor necessari per arrancar depenent de la
posici6é del mecanisme. La manovella del mecanisme de la llimadora ha d’arrancar amb una
acceleracié angular o2 = 10 rad/s? i en sentit horari. A més, una for¢a de 500 N s’aplica a
I’actuador (pistd 6) per representar 1’oposicid de les forces externes. Aquesta forga té una
direcci6 horitzontal i sempre s’ha de considerar que actua en contra de la direccié del
moviment del pist6 independentment de la posicid de calcul. Calculeu:

a) El moment motor M2 necessari per arrancar el mecanisme en la posicid assignada. El
calcul s’ha de fer mitjangant el metode de reduccio.

b) Les forces i moments d’inercia d’ Alembert per a totes les baules amb massa.
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Mesures en mm i dades massiques:

Baula 2: 2=125; m2 = 50 kg; lo2: 4 kg.m?

Baula 4: l4=780; m4 = 10 kg; homogénia, centre de gravetat a E
Baula 5: 1s= 360; massa menyspreable

Pist6 6: me: 10 kg

0204= (460, 310)

T,

04

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 15 tema 8.mec
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16. L’esquema de la figura representa un mecanisme de tancament i d’obertura d’una valvula

automatica. Mitjangant el balanci 4 es produeix el tancament i 1’obertura del sistema. S’ha

d’arrancar el mecanisme amb una acceleraci6 angular aplicada al volant (baula 2) igual a a2 =

2 rad/s®, horaria, de manera que el mecanisme pugui passar de la posicid representada

(mecanisme obert) a la posicié de tancament. Sobre la baula 6 (balanci de sortida) s’aplica un

par de valor Me= 200 N.m antihorari. Amb aquestes condicions s’ha de calcular:

a)

b)

d)

g)

El valor del moment motor que cal aplicar al volant (baula 2) per arrancar en 1’acceleracio
indicada mitjancant reducci6. Justifiqueu adequadament el perquée es pot aplicar el métode
de reducci6 per trobar el moment.

Les forces d’inércia i els moments d’inércia d’Alembert de cadascuna de les baules del
mecanisme.

El moment motor mitjancant el métode de potencies virtuals.

Trobeu 1’acceleracié relativa de la lliscadora 3 respecte de la seva guia (arsre4),
I’acceleracio angular de la baula 5 (as) 1 I’acceleracio del centre de masses de la baula 6
(aGe), en modul, direccid 1 sentit mitjancant el poligon d’acceleracions.

Trobeu la reaccio de la guia 4 sobre la lliscadora 3 (E) en modul, direccio i sentit.

Trobeu les reaccions dels suports del volant C (baula 2) i del balanci A, (baula 6) en
modul, direccid 1 sentit.

Dibuixeu el DSL de I’equilibri dinamic de cada element del mecanisme i del conjunt.

Dades massiques:

Volant 2: centre de masses a C; Ic = 50 kg.m?; mz2 = 80 kg

Lliscadora 3: sense massa.

Balanci 4: centre de masses a Ga; Iga =150 kg.m?; m4 =100 kg

Biela 5: sense massa

Balanci 6: homogénia; me = 20 kg
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e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 16 tema 8.mec
Solucio: Myy,: 525,7 Nm

17. El mecanisme de la figura correspon a una barrera articulada, el qual s’utilitza quan es disposa

d’una alcada limitada per aixecar la barrera. El mecanisme esta format per dos bracos iguals

en longitud que formen part del mecanisme esquematitzat.

La posici6 de calcul és al de 0° amb I’horitzontal. Els fregaments els considerem negligibles.

Calculeu per a la posicio de la figura (vegeu classificacio):

a)

b)

c)

d)

El valor del parell motor que cal aplicar a la baula 2 (M2) de manera que la baula 2 es
comenci a aixecar amb una acceleraci6 igual a 1,15 rad/s?.

Calculeu el valor de I’acceleracié angular de la baula 4 i de la baula 3 per al poligon
d’acceleracions en modul, direccio i sentit.

Determineu les forces d’inercia d’Alembert i els moments d’inércia d’Alembert de les
baules del mecanisme i indiqueu-ne el modul, direccio i sentit.

Les reaccions en els suports O2 i O4 del mecanisme i el valor de la reacci6 a I’articulacio
A en modul, direcci6 1 sentit. Elaboreu els diagrames de cada element del mecanisme en
equilibri dinamic.

Per calcular el moment motor M2 a la meitat del recorregut de la barrera (45°), quin o
quins metodes de resolucid es podrien utilitzar? Justifiqueu adequadament la resposta

d’acord amb la teoria.
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Mesures en mm i dades massiques:

Baula 2: I> = 1.500; homogenia (a 12/2); m2 = 6 kg

Baula 3: AB = 140 mm; AC = 1500; m3 = 6 kg; homogenia (centre de masses a AC/2); Baula 4: 14
=1.500; no considereu massa

2=9.81 m/s?

Posicio de calcul, apartats a, b, c, i d:

04 4 B
____Iﬂ N3 }
02

Posici6 de calcul, apartat e:

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 17 tema 8.mec
Solucié: Mmotor = 156 Nm; oy = o, = 1,16 rad/s’
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18. El mecanisme de la figura representa una taula plegable automatica que pot passar de la

posici6 vertical arrambada a la paret (baula 2, 90°) en la posici6 horitzontal (baula 2, 270°). En

aquesta posicio, la cantonada de la taula es recolza contra la paret. Els fregaments els

considerem negligibles. Calculeu:

a)

b)

d)

e)

El valor del parell motor que cal aplicar a la baula 2 (M2) perque la taula (baula 3) es
comenci a plegar amb una acceleraci6 igual a 1 rad/s® mitjangant el métode de reduccio.
Les forces d’inércia d’Alembert 1 els moments d’inércia d’Alembert de les baules del
mecanisme i indiqueu-ne el modul, direccid i sentit.

El valor del parell motor que cal aplicar a la baula 2 (M2) de manera que la taula (baula 3)
es comenci a plegar amb una acceleracié igual a 1 rad/s> mitjangant el métode de les
poténcies virtuals. Per queé es poden utilitzar els dos metodes per solucionar aquest
problema?

Les reaccions en els suports Oz 1 O4 del mecanisme i el valor de la reaccio de la paret sobre
la taula (N) en modul, direcci6 i sentit. Elaboreu els diagrames de cada element del
mecanisme en equilibri dinamic .

Si cal que I’acceleraci6 d’elevacio de la taula sigui la meitat (baula 3), quins parametres

dinamics es veuran afectats per aquesta mesura?

Mesures en mm i dades massiques:

Baula 2: 1> = 70; centre de masses en G2 (a L2/2); m2= 2 kg; I»= 1 kg.m?; Baula 3: AG3 = GsC:

280; homogenia, ms = 10 kg; Baula 4: 14 = 350; no considereu massa, 0204= (0, 140)

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 18 tema 8.mec
Solucié: Mm = 12,73 Nm horari; ag> = 0,105 m/s’
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19. El mecanisme de la figura representa I’esquema d’un mecanisme per esmicolar pedres. Es
consideren negligibles els fregaments a tot el mecanisme. Si el mecanisme, que esta en

repos, vol arrancar amb la posicié angle de la manovella amb 1’horitzontal 3=25°, per tal

que el balanci 6 comenci a rotar amb una acceleracié igual a 3 rad/s?, i pugui véncer
I’oposicié de les roques quantificada en F=500N, calcular :

a) El valor i el sentit del parell motor a aplicar a la baula 2 (M>) tal que el balanci 6 compleixi
les condicions de I’enunciat per reduccié dinamica. Justificar per qué es pot aplicar aquest
metode.

b) El valor de I’acceleracié angular de la baula 2 i el valor de les acceleracions dels centres de
masses de les baules 2 i 6, en modul, direccio i sentit.

c¢) Les reaccions en el suport O4, i a les articulacions A i C en modul, direccid i sentit.
Establir els diagrames de cada element del mecanisme en equilibri dinamic en verdader
sentit.

d) Si el mecanisme estigues en régim permanent, justificar quins meétodes dinamics es podrien

utilitzar per calcular I’apartat a. Aquest problema, es dinamica directa o inversa? Justificar
adequadament.
Dades:
Baula 2: I» = 60 mm; Ic2=6 kg.m? ; massa = 2 kg, homogénia; Baula 3: 13= 250 mm; no
considerar la massa; Baula 4: l4+= 250 mm; no considerar la massa; Baula 5: Is= 250 mm; no
considerar la massa; Baula 6: 16 = 180 mm; OsGe=60 mm; distancia O6 punt aplicaci6 forca F :

115 mm; massa = 10 kg, Igs = 20 kg.m?

’ y—;-~;?'\';/

— B

(DIBUIX ESQUEMATIC DEL MECANISME)
—=NO UTILITZAR PER CALCUL-
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Solucio: Mm = 110 Nm horari; A = 414N a 17°

20. L’esquema cinematic modelitza la plataforma d’un transport de vehicles com el de la
fotografia inferior. Per aquesta posicio, el pistd inferior del mecanisme ha d’aplicar una forca
tal que la plataforma on descansa el cotxe comenci a elevar-se amb una acceleraci6 igual a
0,5 rad/s®>.La massa del cotxe és igual a m=1650 kg. No considerar el fregament en cap cas.
Es demana:

a) Calcul de la forca a aplicar per el Pistd6 per tal de que la plataforma s’elevi en les
condicions establertes a I’enunciat mitjancant el metode de reduccio.

b) Determinar les acceleracions angulars de les baules 2 i 3, aixi com les acceleracions del
centres de masses de les baules 3 i 6 en modul, direccid 1 sentit.

¢) Hi ha algun element que tingui o pugui tenir en algun moment acceleracié de Coriolis? Si
hi ha, calcular 1 justificar el valor que obtingueu de I’acceleracié de Coriolis per la posicid de
I’enunciat.

d) Determinar el modul, direcci6 i sentit les forces i moments d’inércia d’Alembert de les

baules amb massa.
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50 kg.m?, m3=25 kg

11.539N

13.828 N amb sentit contrari a l'indicat a la figura; Ax =

Solucio: F
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g) Si lacceleracié de la plataforma es duplica en modul, quins parametres dinamics
s'incrementaran o disminuiran en modul? Afectara al valor de les reaccions dels suports?

f) Determinar el valor de les reaccions a les articulacions A, C i Q en modul, direccio i sentit.
Realitzar tots els DSL de 1’equilibri dinamic de cada un dels elements i del mecanisme en el

Baula 3: centre de masses indicat a la figura (H), I3

Baula 2: centre de masses a A, I»= 100 kg.m?
Baula 6, plataforma, massa: 50kg, homogenia.

Justifiqueu en quin mode canvien i perque.

Dades:
Baules 4 1 5 sense massa.

seu conjunt.

Cristina Urbina

Considerar el cotxe com una forga externa i no com una part del mecanisme.
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21. L’esquema cinematic representa un prototip de grua de port a escala per a proves. S’ha
d’incorporar un motor adequat para realitzar las proves de pujada i baixada de carrega. Per
aixo, es considera que el motor ha de proporcionar una acceleracié angular d’arrancada a la
baula 2 de a2= 10rad/s> horaria. Es considera que a ’extrem C hi ha una carrega de 100N.
Posici6 de la manovella (baula 2): 148°. Calcular:

a) Determinar en modul, direccio i sentit el parell motor Mm a aplicar a la baula 2 en aquest
instant per a que el mecanisme arranqui amb 1’acceleracio i sentit de moviment requerit pel
sentit de I’acceleracié mitjancant el métode de Reduccié Dinamica. Explicar com s’ha resolt
el problema amb aquest metode (bases teoriques).

b) Calcular les reaccions a les articulacions A i B, i, determinar els diagrames del solid lliure
en equilibri dinamic amb les forces 1 moments per a cada un dels elements del mecanisme.

¢) Si l’acceleraci6 es duplica, quins parametres dinamics canvien en la resolucio del
problema? Justificar adequadament.

Dades (mesures en m):

Baula 2: longitud = 0.785, homogenia, massa: 10 kg;

Baula 3: longitud =1.09 (AB =0.356) homog¢nia, massa: 8 kg.

Baula 4: longitud: 0.950, homogenia, massa: 15 kg

Distancia 0204=0.544m

g =9.81m/s?

e Vegeu simulaci6 del mecanisme a: problema 13 tema 8.mec
Solucio: M, =285 Nm horari; compareu el resultats amb els del problema 13 i identifiqueu la influéncia de la

posicio en ['arranc d 'un mecanisme o maquina.
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22. L'Empresa de fruits secs, “Norjes", esta instal-lant el seu nou tancador de bosses d'avellanes
hermétic. Per aixo compta amb un mecanisme com el de la figura per realitzar el treball. No
obstant aix0, els instal-ladors no saben quin parell han d’aplicar a la baula 2 per tal de
arrancar €l mecanisme amb una acceleracié de a2: 20 rad/s® antihoraria. En aquesta posicio,
ha de véncer una forca aplicada a la petita plataforma D de F=10N, que es la forca a aplicar
sobre la bossa d’avellanes. Determinar:

a) El modul del parell motor M2 a aplicar a la baula 2 per reducci6 dinamica. Justificar
adequadament per que es pot aplicar aquest metode de calcul.

b) El modul del parell motor M2 a aplicar a la baula 2 per poténcies virtuals. Justificar
adequadament per que es pot aplicar aquest meétode de calcul.

¢) Determinar el valor de la reaccid de la lliscadora 5 respecta la seva guia, del suport O¢ 1 de
I’articulacio A, totes en modul direcci6 1 sentit. Plantejar els DSL en equilibri dinamic per
resoldre aquest apartat.

d) Realitzar el DSL en equilibri dinamic del conjunt del mecanisme i de la lliscadora 5 amb
les reaccions amb verdader sentit 1 direccio.

e) Es un problema de dinamica directa o inversa? Si dupliquem 1’acceleraci6 d'arrancada del
mecanisme, com afectara al parell motor calculat i a les reaccions? Justificar sense 1’ajuda
de calculs numerics.

Dades:

Posici6 de la maneta 02 = 90° respecte 1'horitzontal

Baula 2: longitud 20cm; centre de masses al centre geometric de la baula; massa = 3kg

Baula 3: longitud AB: 105cm; CA: 62cm; massa menyspreable

Baula 4: longitud 47cm; centre de masses al centre geometric de la baula; massa = 7kg

Baula 5: massa menyspreable

Baula 6: longitud 47cm; centre de masses al centre geometric de la baula; massa = 7kg
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F=10N

04

Solucio: M, =12Nm antihorari; Ax =28,6 N
—
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Cal tenir en compte:

Diversos problemes d’aquesta col-leccio6 estan solucionats mitjancant fulls de calcul.

1. Esrequereix d'un mecanisme lleva de disc amb seguidor per traslladar caixes verticalment des
de una plataforma inferior a una altra superior. L'esquema del mecanisme a utilitzar esta
representat a la figura adjunta.El moviment del seguidor durant un cicle de treball ha de ser:

Pujada de 2 cm en un temps t1 = 1.2s

Aturada a t2=0.3s

Retorn de 1 cm a t3=0.9s

Manteniment a t4=0.6s

Retorn de 1cm a t5=0.9s Calcular:

a) Quin és el temps T total per a un cicle de treball?

b) Quina ha de ser la velocitat de rotacié de la lleva, w?

¢) Determinar la rotacio de la lleva (0) per a cadascun dels 5 intervals de moviment del seguidor.

d) Determinar el diagrama de desplagaments del seguidor respecte la posicié de la lleva.
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2. S'ha de dissenyar una lleva que accioni les valvules d'un motor de cotxe. Aquesta ha d'aixecar
la valvula a la pujada, mantenint-se la valvula oberta i permetre 1'admissid, per tancar-la
immediatament després. Es manté tancada mentre tenen lloc la compressio i la combustio.

Especificacions:

Pujada: L=25mm de0°a90°

Baixada: L=25mm de90°a 180°

Aturada: 180° en deteniment baix

Velocitat de la lleva, w = 15 rad/s, cte.

Trobar:

a) Per a una llei de desplagament a velocitat constant, trobar les equacions que defineixin el
moviment, la velocitat i1 l'acceleracio del seguidor. Representar els diagrames de
desplacament, velocitat i acceleracio de la lleva. Trobar el perfil més idoni.

b) Per a una llei de desplacament cicloidal, trobar les equacions que defineixin el moviment,
velocitat 1 acceleracid del seguidor. Representar els diagrames de desplacament, velocitat i
acceleracio del seguidor. Trobar el perfil més idoni.

¢) Comparar ambdues solucions i justificar el perfil més idoni.

e Veure el disseny complet a la carpeta de Problemes lleves solucié Excel: Carpeta problema 2 tema 9

3. Una lleva de doble aturada impulsa una estacidé alimentadora de peces a una maquina de
produccio que fabrica pasta dental. El seguidor de la lleva contacta amb un tub de pasta de
dents durant tot el deteniment baix. Posteriorment, mou el tub a l'estaci6 de carrega durant la
pujada i, amb deteniment alt, el mant¢ immobil mentre s'emplena el tub amb la pasta.
Finalment, retreu el tub per portar-lo a la posici6 inicial.

Especificacions del moviment del seguidor:

Deteniment baix de 0°a 90°

Pujada de 90 a 180°
Deteniment alt de 180°a 270°
Baixada de 270° a 360°

Desplacament maxim del seguidor de translacié: L =25 mm

Velocitat angular de la lleva: 1 rev/s, constant
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Determinar:

a) Diagrames de desplacament, velocitat, acceleracio i sobre acceleracié del seguidor respecte a
la posici6 de la lleva.

b) Perfil de la lleva, considerant diversos radis primitius.

c) Calcular l'evolucio de I'angle de pressio per a una excentricitat nul-la.

d) Desenvolupar I'angle de pressio per aquest perfil de lleva.

Atenci6: Realitzar I'exercici per les diferents lleis de moviment del seguidor vistes a la teoria.

e Veure el disseny complet a la carpeta de Problemes lleves solucié Excel: Carpeta problema 3 tema 9

4. S’ha de realitzar el disseny d’una lleva on el seguidor amb moviment de translacio té
per missié aixecar, mitjangant un dispositiu acoblat, les solapes de sobres de paper fins
una posicio extrema per tal de generar contacte entre la solapa i el rodet que aplica el
pegament. Aquest moviment es realitza sense deteniment (en posicio elevada) i, una
vegada aixecat, el seguidor torna a la seva posici6 inicial 1 es manté en deteniment baix
fins el seglient cicle. A partir de les dades de la taula segiient, obtenir:

a) Grafiques de desplacament del seguidor (y), velocitat (y’), acceleracid (y’’) i sobre
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acceleracio (y’’’) en funcié de I’angle de lleva 3.

b) Es decideix que el perfil de lleva es realitzi amb un radi primitiu de 15mm, sense
excentricitat. Completar la segiient taula realitzant el calculs necessaris.

c¢) Indicar sobre el perfil de la lleva obtingut els punts critics, el motiu d’aquests punts

critics i com es podrien solucionar.

Sobre
.. ., . . . acceleracio y
Maxima elevacid Velocitat maxima, Acceleracié Maxima, . Angle de pressio
. . ). maxima ]
L, valor en mm i valor en m/s i valor en m/s”1 . maxim f, valor en
. . L valor en m/s* i o
posicid/ne respecte | posicid/ns respecte | posicid/nes respecte a graus i posicid/ns
posicid/ns
lalleva § alalleva § lalleva 9 respecte a la lleva 3
respecte a la
lleva
Polinomial
678
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Leva polinomial detenimiento simple
w leva = 15 rad/s constante
grados fita radianes fita| desplazamiento y m velocidad y' aceleracion y" [sobreaceleracion y™

0 0,000 0,00000 0 0 0,142092498

5 0,08716385 0,00002|] 0,000531099( 0,011995813 0,129178789
10 0,17432770 0,00012| 0,002031998| 0,021984131 0,097763304
15 0,26149155 0,00039] 0,004269883| 0,028772664 0,0571222
20 0,34865540 0,00088] 0,006940511f 0,031884022 0,014418338
25 0,43581925 0,00160] 0,009722761f 0,031380763 -0,025086473
30 0,52298310 0,00257 0,01231875[ 0,027708944 -0,057819238
35 0,61014695 0,00374 0,01448111f 0,021560162 -0,081683543
40 0,69731080 0,00507] 0,016029051f 0,013752104 -0,095847311
45 0,78447465 0,00651] 0,016854818[ 0,005127587 -0,100530565
50 0,87163850 0,00799] 0,016922152( -0,003527892 -0,096793192
55 0,95880235 0,00944| 0,016258372[ -0,011550117 -0,086322703
60 1,04596620 0,01081] 0,014941689| -0,018441605 -0,071221994
65 1,13313005 0,01203| 0,013085367| -0,023898564 -0,053797112
70 1,22029390 0,01307] 0,010820329 -0,027819355 -0,03634501]
75 1,30745775 0,01391] 0,008277847| -0,030294442 -0,020941315]
80 1,39462160 0,01451] 0,005573907[ -0,031577857 -0,009228086
85 1,48178545 0,01488| 0,002796861 -0,032040155 -0,002201577
90 1,56894930 0,01500 o[ -0,032102876 0
95 1,65611315 0,01488| -0,002796861 -0,032040155 0,002201577,
100 1,74327700 0,01451] -0,005573907[ -0,031577856 0,009228086
105 1,83044085 0,01391] -0,008277847[ -0,030294439 0,020941315
110 1,91760470 0,01307| -0,010820329 -0,027819348 0,03634501
115 2,00476855 0,01203| -0,013085367| -0,023898551 0,053797112
120 2,09193240 0,01081] -0,014941689 -0,018441582 0,071221994
125 2,17909625 0,00944| -0,016258372[ -0,011550081 0,086322703
130 2,26626010 0,00799| -0,016922152 -0,003527839 0,096793192
135 2,35342395 0,00651| -0,016854818[ 0,005127663 0,100530565
140 2,44058780 0,00508| -0,016029051f 0,013752208 0,095847311
145 2,52775165 0,00374] -0,01448111f 0,021560301 0,081683543
150 2,61491550 0,00257| -0,01231875| 0,027709124 0,057819238
155 2,70207935 0,00162| -0,009722761f 0,031380992 0,025086473
160 2,78924320 0,00090| -0,006940511f 0,031884308 -0,014418338
165 2,87640705 0,00042| -0,004269883( 0,028773017 -0,0571222
170 2,96357090 0,00016] -0,002031998( 0,021984559 -0,097763304
175 3,05073475 0,00007| -0,000531099( 0,011996326 -0,129178789
180 3,14159265 0,00000 0 0 -0,142092498

El punt 1 del grafic correspon a 0°

perfil polinomial subida-bajada6_7_8.
Rbase=15mm

N [17 7%
\\\q\\\‘g‘!‘"ll
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5. L’objectiu és dissenyar una lleva amb seguidor de pujada-baixada
asimetrica, deteniment simple, a partir de les especificacions segiients. El

seguidor és de rodet amb moviment de translacio alternativa vertical:

L=8 mm
0°-45° pujada
45°-180° baixada

180°-360° deteniment baix
Velocitat de la lleva (n) 100 rpm, constant.

Excentricitat inicial nul-la.

Determinar:

a) Donar un perfil de lleva realitzat amb les segiients funcions de
desplagaments del seguidor:

— Vv constant

— cicloidal

—  polinomial

*Veure el disseny complet a carpeta problemes lleves solucié Excel: carpeta
problema5 tema 9

6. Un mecanisme de lleva seguidor s’utilitza incorporat a una maquina
automatica de netejar sabates. El seguidor ha de realitzar la segiient seqiiencia
de moviments:

Elevacio de 5 mm, temps t1=0.7s
Deteniment alt, t2= 0.2s

Baixada de 2.5 mm, t3=0.5s
Deteniment , t4=0.2s

Baixada de 2.5 mm, t5=0.5 s

I es repeteix de nou la sequiéncia sencera per completar un cicle de treball.
Calcular:

a) Quina és la velocitat angular w (constant) requerida per la lleva?
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b) Determinar 1’angle de rotaci6 Bi de la lleva per a cada interval.

c¢) Representar el diagrama de desplagaments del seguidor respecte la rotacié de la lleva
per a una llei de desplagaments cicloidal del moviment del seguidor.

d) Calcular la maxima velocitat temporal del seguidor i indicar a quina posicio respecte
la rotacio de la lleva succeeix. Calcular I’elevacio (y) del seguidor a aquest instant.

e) Calcular I’angle de pressio per a aquesta posicid, per a un radi primitiu de Rp=20 mm

1 justificar si aquesta solucid és adequada (segons 1’analisi realitzat fins ara)

7. Un mecanisme lleva-seguidor s’utilitza incorporat a una maquina per
temporitzar els temps de subministrament d’oli al motor. La velocitat de la
lleva és constant amb valor de n=200rpm. El seguidor ha de realitzar la segiient
seqiiéncia de moviments:

Elevacio de 10 mm, associat a un angle girat per la lleva de B=90°

Deteniment alt, B=20°

Baixada de 5 mm, =110°,

Deteniment, =30°

fdem tram 3

Calcular:

a) Determinar el temps de cada interval de moviment del seguidor (ti) i el
temps total de cicle de treball (T).

b) Representar el diagrama de desplagaments del seguidor respecte la rotacid
de la lleva per a una llei de desplagaments cicloidal del moviment del seguidor.
c¢) Calcular la maxima velocitat temporal del seguidor i indicar a quina posicid
i interval de moviment respecte la rotacié de la lleva succeeix (si succeeix al
tram de pujada o baixada).

d) Calcular I’elevacié (y) del seguidor a D’instant de velocitat maxima
temporal.

e) Calcular I’angle de pressio per a aquesta posicid, per a un radi primari de
Rp=10mm 1 una excentricitat igual a 3.5mm. Justificar si aquesta solucio és
adequada (segons I’analisi realitzant fins ara) i en cas de que no ho sigui,

proposar una solucio.
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8. Un mecanisme lleva-seguidor amb moviment de translacid s’utilitza per
aixecar una carrega a una linia d’alimentacié automatica de components. S’ha
reajustat el moviment del seguidor degut a un canvi amb els materials a aixecar
pel que es precisa un nou estudi del mecanisme. La seqiiencia de moviments
requerida per al seguidor de rodet amb translacio és:

Elevacio de S0mm a velocitat constant amb temps t 1 =1.5s

Baixada de 50mm amb moviment cicloidal amb temps t 2 =2s

Deteniment baix durant t 3 =0.75s.

Fi del cicle de treball.

Trobar:

a) El temps T total per a un cicle de treball.

b) La velocitat de rotacio de la lleva, w (rad/s).

c¢) Determinar la rotaci6 de la lleva ( B ) para a cadascun dels 3 intervals de
moviment del seguidor.

d) Dibuixar el diagrama de desplacaments del seguidor respecte la posicié de la
lleva.

e) Trobar a quin tram ( i ) es produeix la maxima velocitat del seguidor.

Calcular el valor temporal d’aquesta velocitat (mm/s).

9. Un mecanisme lleva seguidor traslladant s’utilitza per plegar caixes a una
linia d’alimentacié automatica de components. S’ha reajustat el moviment del
seguidor degut a un canvi de produccid, pel que es precisa un nou estudi del
mecanisme. La seqiiéncia de moviments requerida pel seguidor traslladant de
rodet és:

Elevacio de 15mm per a una rotaci6 de lleva igual a f=45°

Deteniment alt per a una rotacio6 de lleva igual a f=150°

Baixada de 15mm per a una rotaci6 de lleva igual a f=90°

Deteniment baix per a una rotacié de lleva igual a f=75°

El temps T total per a 1 cicle de treball es T=6s.

Determinar:

a) Calcular la velocitat de rotacio6 de la lleva, w (rad/s).

b) Dibuixar el diagrama de desplacament i de velocitat del seguidor respecte la

posici6 de la lleva escollint una funcié tal que minimitzi les velocitats del
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seguidor (la funcié escollida ha de proporcionar la velocitat minima possible).
Justificar.

c¢) Calcular el valor de la velocitat per a cada tram segons la llei que heu
escollit. Calcular el valor temporal (mm/s).

d) Si el radi primitiu de la lleva es igual a 3cm, calcular el valor del maxim

angle de pressid que es genera.

10. El grafic adjunt representa el diagrama de desplagament d’un seguidor de
rodet (L en cm) respecte 1’angle girat de la lleva (0).Es demana:

a) Especificacié de cada etapa del moviment del seguidor segons els graus de
gir de la lleva (B), a partir del diagrama de desplacament.

b) Quina llei de desplacaments realitza el seguidor a cada tram? Raonar.

c) Situar al grafic els punts amb els quals el seguidor posseeix velocitat i
acceleracié maxima d’acord amb la llei que s’hagi especificat a I’apartat b.

Justificar adequadament sense ajuda d’equacions.

o>

0 45 90 135 180 225 270 315 360

11. Es desitja dissenyar un mecanisme lleva-seguidor de corrd traslladant amb
deteniment simple. El moviment del seguidor és:

Elevacio: 0 a 20mm per a una rotacié de la lleva igual a = 60

Baixada: 20 a Omm a per a una rotacio6 de la lleva igual a f = 90°

Deteniment baix la resta del moviment de la lleva fins a 360°

Temps total del cicle: 2s.
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Calcular:
a) La velocitat de rotacié de la lleva.
b) Diagrama de desplagament i velocitat del seguidor respecte a la rotacio de la lleva

d'acord amb una funcié que minimitzi les acceleracions. Justificar 1'eleccio de funcioé

(no calen les equacions per a aquest apartat).
¢) En quin tram i punt del tram es produira el maxim angle de pressi6? Justificar sense

l'ajuda de calculs.

12. El grafic adjunt representa el diagrama de desplacament d’un seguidor de rodet (L

en mm) respecte a I’angle girat de la lleva (6). Es demana:

a) Especificacio de cada etapa del moviment del seguidor segons els graus de gir de la
lleva (B), a partir del diagrama de desplagament.

b) Quina llei de desplagament realitza el seguidor en cada tram? Raonar.

c) Situar en el grafic els punts en els quals el seguidor te velocitat i acceleracié maxima
d’acord amb la llei que hagueu especificat a ’apartat b. Justificar adequadament

sense 1’ajuda d’equacions.

Desplazamiento

Mecanica i teoria de mecanismes
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Fe d’errates _Mecanica i teoria de mecanismes (segonaedicid)

Tema?2

- Problema24: la mesurade 180mm horitzontal ha de ser de 214mm
Tema 3

- Problema25: la reaccié Na = 1385N.
Temas

- Problema20: la mesura 04 ha de ser: (18, 0), i la de la guia: (0, 20)
Tema7/

- Problema34: A=B =1327N; O2y = 180.5N; 02x =1327N; O4x=729N; O4y=67.6N
- Problema36: D =300,2 N; O2Y = 309N; Bx =Fi4 = 2,42 N; By =633,8N; Ay = 333 N; Ax
=2,42 N; N4=732N;02Y =309N, O2x=2,42 N

Tema 8

- Problema3: el parell aplicat a la baula 4 ésde M4 = 150Nm
- Problema7: forca exterioraplicada ésde F = 2000N

- Problema15: veure la solucié a I'apartat de problemas deltema 8 solucionats al

Campus virtual de I'assignatura.



Estatica, Cinematica i Dinamica de Maquines i Mecanis-
mes son part fonamental del coneixement de I'Enginyer
Industrial. Sovint, aquestes matéries no es troben recopi-
lades en un sol volum, encara que se solen impartir juntes.
En aquesta recopilacié dexercicis fonamentals de Meca-
nica i teoria de Mecanismes, l'alumne d’Enginyeria podra
trobar 207 exercicis, dels quals, i com a principal novetat,

93 estan solucionats mitjangant el programa de simulaci6
de Mecanismes d’'un grau de llibertat WinMecCR.
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[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo
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Posición=0 0

[Barra 2]
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Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0
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Tipo Forma=0
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Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26
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Color Común de Formas=Si
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[Punto B]
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Fuerza=0 0
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Dibujable=Si
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Color Propio Forma=26
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[Dda. Biela Manivela Fija 1]
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Mecanismo Cruzado=No
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Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26
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Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto D]
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Masa=0
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Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1
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Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 2.5
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Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-8.42027243589743 7.56610576923076

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=No

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=No

SubFG.LeyendasCIs=No

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=20



[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3.15 -2.6



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.25



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=7.75 -5.7



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7.8



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.6



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Descripcion]

Nº Líneas=7

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \pard\lang1027 

Línea7=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=270

Velocidad=-20

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-3.02433460025236 1.29888529843709

Zoom-0=1.35

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 2.44788535737965

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=4.12093666295632

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=8.54285714285714

Escala de Velocidades-7=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-7=854.285714285714

Escala de Fuerzas-7=85.4285714285714

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=0

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=0

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=0

SubFG.ErrorAngular=0

SubFG.ErrorGlobal=0

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=0

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=26

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2 -2

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4.6

Ángulo=237.094335665637

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto C

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2 -4.5

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.6

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Biela Manivela Fija 2]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto E

[Barra 7]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.75

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto F']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 8]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=8 -10

[Descripcion]

Nº Líneas=13

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par \lang1027 

Línea11=\par 

Línea12=\par \pard 

Línea13=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=210

Velocidad=3

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Deslizadera 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

Barra 7=Punto E

Deslizadera 8=Punto F

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.1972624807028 1.98182272211446

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=No

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=9



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0.6



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.125



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.2



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=0.3

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.6



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0.325 0



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=0.3

Ángulo=0



[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang1027\f0\fs16 

Línea3=\par \lang3082 

Línea4=\par \pard 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=-1

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Punto C



[Visualización]

Posición Foco-0=-0.932137268052761 1.11069751844399

Zoom-0=6

Escala de Posiciones-0=8.41904761904762

Escala de Velocidades-0=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-0=841.904761904762

Escala de Fuerzas-0=84.1904761904762

Posición Foco-1=-2.66666666666667 5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=8.41904761904762

Escala de Velocidades-1=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-1=841.904761904762

Escala de Fuerzas-1=84.1904761904762

Posición Foco-2=-2.66666666666667 5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=8.41904761904762

Escala de Velocidades-2=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-2=841.904761904762

Escala de Fuerzas-2=84.1904761904762

Posición Foco-3=-2.66666666666667 5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=8.41904761904762

Escala de Velocidades-3=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-3=841.904761904762

Escala de Fuerzas-3=84.1904761904762

Posición Foco-4=-2.66666666666667 5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=8.41904761904762

Escala de Velocidades-4=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-4=841.904761904762

Escala de Fuerzas-4=84.1904761904762

Posición Foco-5=-2.66666666666667 5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=8.41904761904762

Escala de Velocidades-5=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-5=841.904761904762

Escala de Fuerzas-5=84.1904761904762

Posición Foco-6=-2.66666666666667 5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=8.41904761904762

Escala de Velocidades-6=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-6=841.904761904762

Escala de Fuerzas-6=84.1904761904762

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=25



[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 3



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.25



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.8



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.25

Ancho=0.5

Alto=0.5



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 10



[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto A



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.75



[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=6 -2



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=3.85

Ángulo=270



[Dda. Biela Manivela Fija 2]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto D



[Barra 7]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.5



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex8]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto E']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 8]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90



[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=11 12



[Descripcion]

Nº Líneas=11

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \lang1027 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par \pard 

Línea11=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=350

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Barra 5=Punto A

Barra 6=Apoyo O6

Barra 7=Punto D

Deslizadera 8=Punto E



[Visualización]

Posición Foco-0=-3.11875800619823 5.29993355059739

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-18 -13.175

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=229.316978695933

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=2.94010727056019

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=8.54285714285714

Escala de Velocidades-7=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-7=854.285714285714

Escala de Fuerzas-7=85.4285714285714

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=No

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=No

SubFG.LeyendasVectores=No

SubFG.LeyendasCIs=No

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=19

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-0.5 2.38

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.62

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.5 4

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.25

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4.6

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto D

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.6

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1 4

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 5

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=10

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par \lang1027 

Línea9=\par \pard 

Línea10=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=330

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto D

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.54506950306369 8.92766686640231

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=10.825

Escala de Velocidades-0=135.3125

Escala de Aceleraciones-0=1082.5

Escala de Fuerzas-0=108.25

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6.4

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=10.825

Escala de Velocidades-1=135.3125

Escala de Aceleraciones-1=1082.5

Escala de Fuerzas-1=108.25

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6.4

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=10.825

Escala de Velocidades-2=135.3125

Escala de Aceleraciones-2=1082.5

Escala de Fuerzas-2=108.25

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6.4

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=10.825

Escala de Velocidades-3=135.3125

Escala de Aceleraciones-3=1082.5

Escala de Fuerzas-3=108.25

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6.4

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=10.825

Escala de Velocidades-4=135.3125

Escala de Aceleraciones-4=1082.5

Escala de Fuerzas-4=108.25

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6.4

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=10.825

Escala de Velocidades-5=135.3125

Escala de Aceleraciones-5=1082.5

Escala de Fuerzas-5=108.25

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6.4

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=10.825

Escala de Velocidades-6=135.3125

Escala de Aceleraciones-6=1082.5

Escala de Fuerzas-6=108.25

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=No

SubFG.AcelNormales=No

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=15



[Mec. Doble Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Doble Deslizadera

Mecanismo Cruzado=No



[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 2]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=180



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-1 0



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=4.5

Momento de Inercia=120

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=28.28



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90



[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=4 0



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=14.14

Ángulo=0



[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Deslizadera 4

Posición=20

Velocidad=50

Aceleración=0

Incremento=0.5



[Lista CDG's Eslabones]

Deslizadera 2=Punto A

Barra 3=Punto C

Deslizadera 4=Punto B



[Visualización]

Posición Foco-0=-32.294014084507 25.6205007824726

Zoom-0=0.25

Escala de Posiciones-0=7.58333333333333

Escala de Velocidades-0=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-0=758.333333333333

Escala de Fuerzas-0=75.8333333333333

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.58333333333333

Escala de Velocidades-1=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-1=758.333333333333

Escala de Fuerzas-1=75.8333333333333

Posición Foco-2=-2.66666666666667 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.58333333333333

Escala de Velocidades-2=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-2=758.333333333333

Escala de Fuerzas-2=75.8333333333333

Posición Foco-3=-2.66666666666667 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.58333333333333

Escala de Velocidades-3=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-3=758.333333333333

Escala de Fuerzas-3=75.8333333333333

Posición Foco-4=-2.66666666666667 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.58333333333333

Escala de Velocidades-4=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-4=758.333333333333

Escala de Fuerzas-4=75.8333333333333

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.58333333333333

Escala de Velocidades-5=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-5=758.333333333333

Escala de Fuerzas-5=75.8333333333333

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.58333333333333

Escala de Velocidades-6=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-6=758.333333333333

Escala de Fuerzas-6=75.8333333333333

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=Si

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=24

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=16

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 3

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.8

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.8

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.25

Ancho=0.75

Alto=0.5

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto A

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=8.75 -1.51

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=250

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Barra 5=Punto A

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-11.4106570512821 7.63401442307692

Zoom-0=0.52

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=No

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=No

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=30

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.8

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 500

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-2.5 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=3

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.6 -3.6

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.6

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=No

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=3

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 2]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto E

[Barra 7]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.63

[Punto G]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 500

[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto G']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 8]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90

[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-4 0

[Descripcion]

Nº Líneas=18

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par 

Línea11=\par 

Línea12=\par \lang1027 

Línea13=\par 

Línea14=\par 

Línea15=\par 

Línea16=\par 

Línea17=\par \pard 

Línea18=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Deslizadera 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

Barra 7=Punto E

Deslizadera 8=Punto G

[Visualización]

Posición Foco-0=-6.77138531416145 1.41295956696232

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 -20.6300225734014

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=45.9845123380966

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-3 0

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=1

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-2.56041666666667 3.31875

Zoom-0=2

Escala de Posiciones-0=10.825

Escala de Velocidades-0=135.3125

Escala de Aceleraciones-0=1082.5

Escala de Fuerzas-0=108.25

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6.4

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=10.825

Escala de Velocidades-1=135.3125

Escala de Aceleraciones-1=1082.5

Escala de Fuerzas-1=108.25

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6.4

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=10.825

Escala de Velocidades-2=135.3125

Escala de Aceleraciones-2=1082.5

Escala de Fuerzas-2=108.25

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6.4

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=10.825

Escala de Velocidades-3=135.3125

Escala de Aceleraciones-3=1082.5

Escala de Fuerzas-3=108.25

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6.4

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=10.825

Escala de Velocidades-4=135.3125

Escala de Aceleraciones-4=1082.5

Escala de Fuerzas-4=108.25

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6.4

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=10.825

Escala de Velocidades-5=135.3125

Escala de Aceleraciones-5=1082.5

Escala de Fuerzas-5=108.25

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6.4

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=10.825

Escala de Velocidades-6=135.3125

Escala de Aceleraciones-6=1082.5

Escala de Fuerzas-6=108.25

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=Si

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=11



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=4.2 -0.4



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5.374



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 3.4



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2

Ángulo=0



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=2.687

Ángulo=0



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 2

Punto Base=0

Longitud=2

Ángulo=0



[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=180

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Punto E

Barra 3=Punto D

Barra 4=Punto C



[Visualización]

Posición Foco-0=-3.78095238095238 5.82857142857143

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=8.54285714285714

Escala de Velocidades-0=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-0=854.285714285714

Escala de Fuerzas-0=85.4285714285714

Posición Foco-1=-2.66666666666667 5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=8.54285714285714

Escala de Velocidades-1=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-1=854.285714285714

Escala de Fuerzas-1=85.4285714285714

Posición Foco-2=-8 5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=8.54285714285714

Escala de Velocidades-2=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-2=854.285714285714

Escala de Fuerzas-2=85.4285714285714

Posición Foco-3=-8 5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=8.54285714285714

Escala de Velocidades-3=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-3=854.285714285714

Escala de Fuerzas-3=85.4285714285714

Posición Foco-4=-8 5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=8.54285714285714

Escala de Velocidades-4=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-4=854.285714285714

Escala de Fuerzas-4=85.4285714285714

Posición Foco-5=-2.66666666666667 5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=8.54285714285714

Escala de Velocidades-5=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-5=854.285714285714

Escala de Fuerzas-5=85.4285714285714

Posición Foco-6=-2.66666666666667 5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=8.54285714285714

Escala de Velocidades-6=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-6=854.285714285714

Escala de Fuerzas-6=85.4285714285714

Posición Foco-7=-2.66666666666667 5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=8.54285714285714

Escala de Velocidades-7=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-7=854.285714285714

Escala de Fuerzas-7=85.4285714285714

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=No

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=No

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=16

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.2



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=10.2



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3.8 10.2



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=1

Longitud=19.7

Ángulo=0



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=12.7



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=15.9 15.9



[Descripcion]

Nº Líneas=13

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par \lang1027 

Línea9=\par 

Línea10=\par \lang3082 

Línea11=\par 

Línea12=\par \pard 

Línea13=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=107

Velocidad=-10

Aceleración=0

Incremento=1



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-28.1758500321621 20.9802646602247

Zoom-0=0.25

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 -100.118872317984

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=241.986396710543

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=15

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=62

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-3 0

[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par \pard 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=1

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-20.6119963369963 24.8081593406593

Zoom-0=0.25

Escala de Posiciones-0=10.825

Escala de Velocidades-0=135.3125

Escala de Aceleraciones-0=1082.5

Escala de Fuerzas-0=108.25

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6.4

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=10.825

Escala de Velocidades-1=135.3125

Escala de Aceleraciones-1=1082.5

Escala de Fuerzas-1=108.25

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6.4

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=10.825

Escala de Velocidades-2=135.3125

Escala de Aceleraciones-2=1082.5

Escala de Fuerzas-2=108.25

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6.4

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=10.825

Escala de Velocidades-3=135.3125

Escala de Aceleraciones-3=1082.5

Escala de Fuerzas-3=108.25

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6.4

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=10.825

Escala de Velocidades-4=135.3125

Escala de Aceleraciones-4=1082.5

Escala de Fuerzas-4=108.25

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6.4

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=10.825

Escala de Velocidades-5=135.3125

Escala de Aceleraciones-5=1082.5

Escala de Fuerzas-5=108.25

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6.4

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=10.825

Escala de Velocidades-6=135.3125

Escala de Aceleraciones-6=1082.5

Escala de Fuerzas-6=108.25

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=Si

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=13

[Mec. Inversión 4]

Tipo Entidad=Mecanismo Inversion 4

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Apoyo Deslizante AD1]

Tipo Entidad=Apoyo Deslizante

Dibujable=Si

Posición=-1 0

[Deslizadera DF1]

Tipo Entidad=Deslizadera Fija

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=3.41519078449019E-57 0

Ancho=1

Alto=0.3

Ángulo=270

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=3

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-7.89466666666667 6.15066666666667

Zoom-0=1.25

Escala de Posiciones-0=17.32

Escala de Velocidades-0=216.5

Escala de Aceleraciones-0=1732

Escala de Fuerzas-0=173.2

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6.4

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=10.825

Escala de Velocidades-1=135.3125

Escala de Aceleraciones-1=1082.5

Escala de Fuerzas-1=108.25

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6.4

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=10.825

Escala de Velocidades-2=135.3125

Escala de Aceleraciones-2=1082.5

Escala de Fuerzas-2=108.25

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6.4

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=10.825

Escala de Velocidades-3=135.3125

Escala de Aceleraciones-3=1082.5

Escala de Fuerzas-3=108.25

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6.4

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=10.825

Escala de Velocidades-4=135.3125

Escala de Aceleraciones-4=1082.5

Escala de Fuerzas-4=108.25

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6.4

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=10.825

Escala de Velocidades-5=135.3125

Escala de Aceleraciones-5=1082.5

Escala de Fuerzas-5=108.25

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6.4

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=10.825

Escala de Velocidades-6=135.3125

Escala de Aceleraciones-6=1082.5

Escala de Fuerzas-6=108.25

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=500

Momento de Inercia=200

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.4

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.2649

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=800

Momento de Inercia=1000

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-2 1.2

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.39496483833932

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 5000

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-4 15.0129115966843

[Descripcion]

Nº Líneas=8

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \pard 

Línea8=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=10.47

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-5.79882189596398 4.21549543604971

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=Si

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=Si

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=No

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=19



[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.1



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3 3



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=8



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=180



[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto D



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=-5000

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3 3



[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=7

Ángulo=0



[Descripcion]

Nº Líneas=10

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang1027\f0\fs16 

Línea3=\par \lang3082 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par \pard 

Línea10=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=0

Aceleración=10

Incremento=1



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto D

Barra 6=Apoyo O6



[Visualización]

Posición Foco-0=-13.1923292575969 8.72822457823872

Zoom-0=0.5

Escala de Posiciones-0=7.47

Escala de Velocidades-0=93.375

Escala de Aceleraciones-0=747

Escala de Fuerzas-0=74.7

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.47

Escala de Velocidades-1=93.375

Escala de Aceleraciones-1=747

Escala de Fuerzas-1=74.7

Posición Foco-2=-8 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.47

Escala de Velocidades-2=93.375

Escala de Aceleraciones-2=747

Escala de Fuerzas-2=74.7

Posición Foco-3=-8 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.47

Escala de Velocidades-3=93.375

Escala de Aceleraciones-3=747

Escala de Fuerzas-3=74.7

Posición Foco-4=-8 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.47

Escala de Velocidades-4=93.375

Escala de Aceleraciones-4=747

Escala de Fuerzas-4=74.7

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.47

Escala de Velocidades-5=93.375

Escala de Aceleraciones-5=747

Escala de Fuerzas-5=74.7

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.47

Escala de Velocidades-6=93.375

Escala de Aceleraciones-6=747

Escala de Fuerzas-6=74.7

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=Si

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=Si

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=No

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=No

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=No

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=16

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=20

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.9

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-2 -0.5

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90

[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=4 4

[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=40

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-1.40104166666667 2.078125

Zoom-0=2

Escala de Posiciones-0=9.40625

Escala de Velocidades-0=117.578125

Escala de Aceleraciones-0=940.625

Escala de Fuerzas-0=94.0625

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.40625

Escala de Velocidades-1=117.578125

Escala de Aceleraciones-1=940.625

Escala de Fuerzas-1=94.0625

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.40625

Escala de Velocidades-2=117.578125

Escala de Aceleraciones-2=940.625

Escala de Fuerzas-2=94.0625

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.40625

Escala de Velocidades-3=117.578125

Escala de Aceleraciones-3=940.625

Escala de Fuerzas-3=94.0625

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.40625

Escala de Velocidades-4=117.578125

Escala de Aceleraciones-4=940.625

Escala de Fuerzas-4=94.0625

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.40625

Escala de Velocidades-5=117.578125

Escala de Aceleraciones-5=940.625

Escala de Fuerzas-5=94.0625

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.40625

Escala de Velocidades-6=117.578125

Escala de Aceleraciones-6=940.625

Escala de Fuerzas-6=94.0625

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.7

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3.6 0

[Dda. Inversión 4 Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Inversion 4 Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto B

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.6

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.2146188593243

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Apoyo Deslizante AD1]

Tipo Entidad=Apoyo Deslizante

Dibujable=Si

Posición=-3.6 0

[Deslizadera DF1]

Tipo Entidad=Deslizadera Fija

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

Ángulo=270

[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard\lang1027 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=69.71

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto B

Barra 6=Punto C

[Visualización]

Posición Foco-0=-5.88541666666667 2.796875

Zoom-0=2

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=20.5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=19.5

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=20.5 -14.5

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=10

Ángulo=270

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=10

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 2000

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=30.5 0

[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par \pard 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=0

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-16.3916666666667 8.53333333333333

Zoom-0=0.2

Escala de Posiciones-0=7.58333333333333

Escala de Velocidades-0=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-0=758.333333333333

Escala de Fuerzas-0=75.8333333333333

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.58333333333333

Escala de Velocidades-1=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-1=758.333333333333

Escala de Fuerzas-1=75.8333333333333

Posición Foco-2=-2.66666666666667 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.58333333333333

Escala de Velocidades-2=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-2=758.333333333333

Escala de Fuerzas-2=75.8333333333333

Posición Foco-3=-2.66666666666667 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.58333333333333

Escala de Velocidades-3=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-3=758.333333333333

Escala de Fuerzas-3=75.8333333333333

Posición Foco-4=-2.66666666666667 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.58333333333333

Escala de Velocidades-4=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-4=758.333333333333

Escala de Fuerzas-4=75.8333333333333

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.58333333333333

Escala de Velocidades-5=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-5=758.333333333333

Escala de Fuerzas-5=75.8333333333333

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.58333333333333

Escala de Velocidades-6=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-6=758.333333333333

Escala de Fuerzas-6=75.8333333333333

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=Si

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=No

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=12

[Mec. Inversión 3]

Tipo Entidad=Mecanismo Inversion 3

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.4

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-2.5 4.6

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard\lang1027 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=325

Velocidad=5

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-9.50795765027323 8.1172643442623

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=12

Escala de Velocidades-0=150

Escala de Aceleraciones-0=1200

Escala de Fuerzas-0=120

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-18 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=340.568868980963

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=10

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0.019

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.1016

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.4064

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=12.7

Momento de Inercia=0.138

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.2032

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0.4572

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 -250

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=0.4572

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=0.2286

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=7

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \lang1027 

Línea5=\par \lang3082 

Línea6=\par \pard 

Línea7=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=120

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-1.25719863347979 0.804013639931708

Zoom-0=4

Escala de Posiciones-0=6.99267935578331

Escala de Velocidades-0=87.4084919472914

Escala de Aceleraciones-0=699.267935578331

Escala de Fuerzas-0=69.9267935578331

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.49780380673499

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=6.99267935578331

Escala de Velocidades-1=87.4084919472914

Escala de Aceleraciones-1=699.267935578331

Escala de Fuerzas-1=69.9267935578331

Posición Foco-2=-2.66666666666667 4.49780380673499

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=6.99267935578331

Escala de Velocidades-2=87.4084919472914

Escala de Aceleraciones-2=699.267935578331

Escala de Fuerzas-2=69.9267935578331

Posición Foco-3=-2.66666666666667 4.49780380673499

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=6.99267935578331

Escala de Velocidades-3=87.4084919472914

Escala de Aceleraciones-3=699.267935578331

Escala de Fuerzas-3=69.9267935578331

Posición Foco-4=-18 4.81686599347077

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=191.426720647773

Escala de Velocidades-4=87.4084919472914

Escala de Aceleraciones-4=699.267935578331

Escala de Fuerzas-4=69.9267935578331

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.49780380673499

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=436.990757855823

Escala de Velocidades-5=3.64158964879852

Escala de Aceleraciones-5=3.64158964879852

Escala de Fuerzas-5=10.856045648188

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.49780380673499

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=6.99267935578331

Escala de Velocidades-6=87.4084919472914

Escala de Aceleraciones-6=699.267935578331

Escala de Fuerzas-6=69.9267935578331

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=Si

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=Si

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=20

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.9

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-2 -0.5

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90

[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=4 4

[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=40

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-1.40104166666667 2.078125

Zoom-0=2

Escala de Posiciones-0=9.40625

Escala de Velocidades-0=117.578125

Escala de Aceleraciones-0=940.625

Escala de Fuerzas-0=94.0625

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.40625

Escala de Velocidades-1=117.578125

Escala de Aceleraciones-1=940.625

Escala de Fuerzas-1=94.0625

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.40625

Escala de Velocidades-2=117.578125

Escala de Aceleraciones-2=940.625

Escala de Fuerzas-2=94.0625

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.40625

Escala de Velocidades-3=117.578125

Escala de Aceleraciones-3=940.625

Escala de Fuerzas-3=94.0625

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.40625

Escala de Velocidades-4=117.578125

Escala de Aceleraciones-4=940.625

Escala de Fuerzas-4=94.0625

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.40625

Escala de Velocidades-5=117.578125

Escala de Aceleraciones-5=940.625

Escala de Fuerzas-5=94.0625

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.40625

Escala de Velocidades-6=117.578125

Escala de Aceleraciones-6=940.625

Escala de Fuerzas-6=94.0625

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=10

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=5

Momento de Inercia=455625

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=Si

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.35

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=352083

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=Si

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.1 1.3

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 -500

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=6.5

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=3.25

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=15

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par 

Línea11=\par 

Línea12=\par 

Línea13=\par 

Línea14=\par \pard 

Línea15=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=270

Velocidad=0

Aceleración=25

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto D

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.96410488665923 3.86072498606466

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=No

SubFG.AcelTotales=No

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=20

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3.15 -2.60666666666667

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.25

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=7.75 -5.7

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7.8

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.6

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=200

Velocidad=-20

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.66211237803013 3.10184826140004

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=15.36

Escala de Velocidades-0=192

Escala de Aceleraciones-0=1536

Escala de Fuerzas-0=153.6

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-18 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=340.568868980963

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=No

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=0

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=0

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=0

SubFG.ErrorAngular=0

SubFG.ErrorGlobal=0

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=0

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=12



[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=4 -3



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=10



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Descripcion]

Nº Líneas=12

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par \lang1027 

Línea10=\par 

Línea11=\par \pard\lang3082 

Línea12=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=30

Velocidad=-10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4



[Visualización]

Posición Foco-0=-13.4227668414983 8.52801616440949

Zoom-0=0.67

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=No

SubFG.RuletasFijasEslabones=No

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=No

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=20

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 3

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.5

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=180

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 4.8

[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par \pard\lang1027 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=270

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.453125 5.328125

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=12

Escala de Velocidades-0=150

Escala de Aceleraciones-0=1200

Escala de Fuerzas-0=120

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=12

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=No

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=2

Momento de Inercia=4.166

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=5

Momento de Inercia=33.33

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=10

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=2

Momento de Inercia=4.166

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=10 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=1

Longitud=5

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2.5

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 2

Punto Base=0

Longitud=2.5

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=9

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \lang1027 

Línea7=\par 

Línea8=\par \pard\lang3082 

Línea9=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=45

Velocidad=-10

Aceleración=-10

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Punto E

Barra 3=Punto C

Barra 4=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-1.74528357538669 6.76258868409404

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=Si

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=No

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=No

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=No

SubFG.AcelNormales=No

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1.75 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.5



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=8 3.5



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2.50214877961426

Ángulo=89.9318687378486



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.5



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=8 0



[Descripcion]

Nº Líneas=8

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \lang1027 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \pard\lang3082 

Línea8=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=7

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=1



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-7.36971910222798 12.4155908593749

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.725

Escala de Velocidades-7=96.5625

Escala de Aceleraciones-7=772.5

Escala de Fuerzas-7=77.25

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=No

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=18

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=20.5



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=19.5



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=20.5 -14.5



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=10

Ángulo=270



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=10



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=30.5 0



[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=-10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-16.555985915493 8.53333333333333

Zoom-0=0.2

Escala de Posiciones-0=7.58333333333333

Escala de Velocidades-0=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-0=758.333333333333

Escala de Fuerzas-0=75.8333333333333

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.58333333333333

Escala de Velocidades-1=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-1=758.333333333333

Escala de Fuerzas-1=75.8333333333333

Posición Foco-2=-2.66666666666667 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.58333333333333

Escala de Velocidades-2=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-2=758.333333333333

Escala de Fuerzas-2=75.8333333333333

Posición Foco-3=-2.66666666666667 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.58333333333333

Escala de Velocidades-3=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-3=758.333333333333

Escala de Fuerzas-3=75.8333333333333

Posición Foco-4=-2.66666666666667 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.58333333333333

Escala de Velocidades-4=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-4=758.333333333333

Escala de Fuerzas-4=75.8333333333333

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.58333333333333

Escala de Velocidades-5=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-5=758.333333333333

Escala de Fuerzas-5=75.8333333333333

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.58333333333333

Escala de Velocidades-6=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-6=758.333333333333

Escala de Fuerzas-6=75.8333333333333

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=Si

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=No

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=19



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=8.485



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=20.8



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.938



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=18 0



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 2

Punto Base=0

Longitud=12

Ángulo=45



[Dda. Inversión 3 Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Inversion 3 Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Excentricidad Ex5]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=12



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-12 11



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 5

Punto Base=1

Longitud=5

Ángulo=180



[Descripcion]

Nº Líneas=9

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang1027\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \lang3082 

Línea8=\par \pard 

Línea9=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 4

Posición=90

Velocidad=-5

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Apoyo O6



[Visualización]

Posición Foco-0=-29.562306886989 22.0583227520463

Zoom-0=0.25

Escala de Posiciones-0=8.41904761904762

Escala de Velocidades-0=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-0=841.904761904762

Escala de Fuerzas-0=84.1904761904762

Posición Foco-1=-2.66666666666667 5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=8.41904761904762

Escala de Velocidades-1=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-1=841.904761904762

Escala de Fuerzas-1=84.1904761904762

Posición Foco-2=-2.66666666666667 5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=8.41904761904762

Escala de Velocidades-2=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-2=841.904761904762

Escala de Fuerzas-2=84.1904761904762

Posición Foco-3=-2.66666666666667 5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=8.41904761904762

Escala de Velocidades-3=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-3=841.904761904762

Escala de Fuerzas-3=84.1904761904762

Posición Foco-4=-2.66666666666667 5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=8.41904761904762

Escala de Velocidades-4=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-4=841.904761904762

Escala de Fuerzas-4=84.1904761904762

Posición Foco-5=-2.66666666666667 5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=8.41904761904762

Escala de Velocidades-5=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-5=841.904761904762

Escala de Fuerzas-5=84.1904761904762

Posición Foco-6=-2.66666666666667 5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=8.41904761904762

Escala de Velocidades-6=105.238095238095

Escala de Aceleraciones-6=841.904761904762

Escala de Fuerzas-6=84.1904761904762

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=No

SubFG.LeyendasVectores=No

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=No

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=1

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=No

Posición=0 6

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=120

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-3.88333333333333 6.41666666666667

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=7.58333333333333

Escala de Velocidades-0=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-0=758.333333333333

Escala de Fuerzas-0=75.8333333333333

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.58333333333333

Escala de Velocidades-1=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-1=758.333333333333

Escala de Fuerzas-1=75.8333333333333

Posición Foco-2=-2.66666666666667 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.58333333333333

Escala de Velocidades-2=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-2=758.333333333333

Escala de Fuerzas-2=75.8333333333333

Posición Foco-3=-2.66666666666667 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.58333333333333

Escala de Velocidades-3=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-3=758.333333333333

Escala de Fuerzas-3=75.8333333333333

Posición Foco-4=-2.66666666666667 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.58333333333333

Escala de Velocidades-4=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-4=758.333333333333

Escala de Fuerzas-4=75.8333333333333

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.58333333333333

Escala de Velocidades-5=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-5=758.333333333333

Escala de Fuerzas-5=75.8333333333333

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.58333333333333

Escala de Velocidades-6=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-6=758.333333333333

Escala de Fuerzas-6=75.8333333333333

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=3

Forma Dibujable=Si

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.16



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.24



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-2 4



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=6.32

Ángulo=0



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-6 3



[Descripcion]

Nº Líneas=8

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \lang1027 

Línea6=\par 

Línea7=\par \pard 

Línea8=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=0

Aceleración=-10

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-7.9775246995601 5.02082478429118

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=8.54285714285714

Escala de Velocidades-7=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-7=854.285714285714

Escala de Fuerzas-7=85.4285714285714

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=Si

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=10

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0.4

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=50

Momento de Inercia=250

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.9

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=150

Momento de Inercia=26.208

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.748

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 -100

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=1

Longitud=1.448

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=0.724

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=0

Aceleración=3

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-1.1640625 1.29166666666667

Zoom-0=4

Escala de Posiciones-0=9.40625

Escala de Velocidades-0=117.578125

Escala de Aceleraciones-0=940.625

Escala de Fuerzas-0=94.0625

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.40625

Escala de Velocidades-1=117.578125

Escala de Aceleraciones-1=940.625

Escala de Fuerzas-1=94.0625

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.40625

Escala de Velocidades-2=117.578125

Escala de Aceleraciones-2=940.625

Escala de Fuerzas-2=94.0625

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.40625

Escala de Velocidades-3=117.578125

Escala de Aceleraciones-3=940.625

Escala de Fuerzas-3=94.0625

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.40625

Escala de Velocidades-4=117.578125

Escala de Aceleraciones-4=940.625

Escala de Fuerzas-4=94.0625

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.40625

Escala de Velocidades-5=117.578125

Escala de Aceleraciones-5=940.625

Escala de Fuerzas-5=94.0625

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.40625

Escala de Velocidades-6=117.578125

Escala de Aceleraciones-6=940.625

Escala de Fuerzas-6=94.0625

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=21



[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.75



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 1.5



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Dda. Inversión 3 Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Inversion 3 Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Excentricidad Ex5]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 1



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1.8 -1.55



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Descripcion]

Nº Líneas=14

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \lang1027 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par 

Línea11=\par \lang3082 

Línea12=\par 

Línea13=\par \pard 

Línea14=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=5

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Apoyo O6



[Visualización]

Posición Foco-0=-7.34440037248474 2.99091600869314

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=No

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=21

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0.315 -0.26

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=50

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.125

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.025 0.015

Ancho=0.05

Alto=0.03

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0.775 -0.57

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=0.507

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.78

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.36

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.025 0.015

Ancho=0.05

Alto=0.03

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=0.39

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=21

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \lang1027 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par 

Línea11=\par 

Línea12=\par 

Línea13=\par 

Línea14=\par 

Línea15=\par 

Línea16=\par 

Línea17=\par 

Línea18=\par 

Línea19=\par 

Línea20=\par \pard 

Línea21=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=-10.47

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Punto E

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-0.228585053081678 0.156641462061904

Zoom-0=12.5

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 2.44788535737965

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=4.12093666295632

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=Si

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=Si

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=No

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=No

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=No

SubFG.AcelNormales=No

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=0

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=0

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=0

SubFG.ErrorAngular=0

SubFG.ErrorGlobal=0

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=0

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=19



[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.1



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3 3



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=8



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=180



[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto D



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=-5000

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3 3



[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=7

Ángulo=0



[Descripcion]

Nº Líneas=10

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang1027\f0\fs16 

Línea3=\par \lang3082 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par \pard 

Línea10=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=0

Aceleración=10

Incremento=1



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto D

Barra 6=Apoyo O6



[Visualización]

Posición Foco-0=-13.1923292575969 8.72822457823872

Zoom-0=0.5

Escala de Posiciones-0=7.47

Escala de Velocidades-0=93.375

Escala de Aceleraciones-0=747

Escala de Fuerzas-0=74.7

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.47

Escala de Velocidades-1=93.375

Escala de Aceleraciones-1=747

Escala de Fuerzas-1=74.7

Posición Foco-2=-8 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.47

Escala de Velocidades-2=93.375

Escala de Aceleraciones-2=747

Escala de Fuerzas-2=74.7

Posición Foco-3=-8 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.47

Escala de Velocidades-3=93.375

Escala de Aceleraciones-3=747

Escala de Fuerzas-3=74.7

Posición Foco-4=-8 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.47

Escala de Velocidades-4=93.375

Escala de Aceleraciones-4=747

Escala de Fuerzas-4=74.7

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.47

Escala de Velocidades-5=93.375

Escala de Aceleraciones-5=747

Escala de Fuerzas-5=74.7

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.47

Escala de Velocidades-6=93.375

Escala de Aceleraciones-6=747

Escala de Fuerzas-6=74.7

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=Si

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=Si

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=No

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=No

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=No

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=16

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3.7 -2



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=6

Ángulo=15.0817506420788



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.5



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=180



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=10 2



[Descripcion]

Nº Líneas=7

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \lang1027 

Línea5=\par \lang3082 

Línea6=\par \pard 

Línea7=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=30

Velocidad=4.17

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-5.43635618530284 5.51372332931286

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=20



[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.1



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=-205 -671



[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3 3



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=8



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=180



[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto D



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=-5000

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3 3



[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=7

Ángulo=0



[Punto G]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=205 671

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=3.13209195267317

Ángulo=0



[Descripcion]

Nº Líneas=8

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang1027\f0\fs16 

Línea3=\par \lang3082 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \pard 

Línea8=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=0

Aceleración=10

Incremento=1



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto D

Barra 6=Apoyo O6



[Visualización]

Posición Foco-0=-27.2582664190271 20.884172573905

Zoom-0=0.25

Escala de Posiciones-0=7.47

Escala de Velocidades-0=93.375

Escala de Aceleraciones-0=747

Escala de Fuerzas-0=74.7

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.47

Escala de Velocidades-1=93.375

Escala de Aceleraciones-1=747

Escala de Fuerzas-1=74.7

Posición Foco-2=-8 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.47

Escala de Velocidades-2=93.375

Escala de Aceleraciones-2=747

Escala de Fuerzas-2=74.7

Posición Foco-3=-8 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.47

Escala de Velocidades-3=93.375

Escala de Aceleraciones-3=747

Escala de Fuerzas-3=74.7

Posición Foco-4=-8 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.47

Escala de Velocidades-4=93.375

Escala de Aceleraciones-4=747

Escala de Fuerzas-4=74.7

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.47

Escala de Velocidades-5=93.375

Escala de Aceleraciones-5=747

Escala de Fuerzas-5=74.7

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.47

Escala de Velocidades-6=93.375

Escala de Aceleraciones-6=747

Escala de Fuerzas-6=74.7

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=Si

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=No

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=No

SubFG.ParesExternos=No

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=No

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=16

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=20



[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.9



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-2 -0.5



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=0



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90



[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=4 4



[Descripcion]

Nº Líneas=7

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang1027\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \pard\lang3082 

Línea7=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=40

Velocidad=-4.65

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-1.40104166666667 2.078125

Zoom-0=2

Escala de Posiciones-0=9.40625

Escala de Velocidades-0=117.578125

Escala de Aceleraciones-0=940.625

Escala de Fuerzas-0=94.0625

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.40625

Escala de Velocidades-1=117.578125

Escala de Aceleraciones-1=940.625

Escala de Fuerzas-1=94.0625

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.40625

Escala de Velocidades-2=117.578125

Escala de Aceleraciones-2=940.625

Escala de Fuerzas-2=94.0625

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.40625

Escala de Velocidades-3=117.578125

Escala de Aceleraciones-3=940.625

Escala de Fuerzas-3=94.0625

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.40625

Escala de Velocidades-4=117.578125

Escala de Aceleraciones-4=940.625

Escala de Fuerzas-4=94.0625

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.40625

Escala de Velocidades-5=117.578125

Escala de Aceleraciones-5=940.625

Escala de Fuerzas-5=94.0625

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.40625

Escala de Velocidades-6=117.578125

Escala de Aceleraciones-6=940.625

Escala de Fuerzas-6=94.0625

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7.07

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7.07

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-3 0

[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par \pard\lang1027 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=45

Velocidad=4

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-9.56089743589744 10.2548076923077

Zoom-0=0.52

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=500

Momento de Inercia=200

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.4

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.2649

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=800

Momento de Inercia=1000

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-2 1.2

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.39496483833932

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 5000

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-4 15.0129115966843

[Descripcion]

Nº Líneas=8

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \pard 

Línea8=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=10.47

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-5.79882189596398 4.21549543604971

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=Si

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=Si

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=No

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=8

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=5 0

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=360

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-6.82 6.22

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1.75 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.5



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=8 3.5



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2.5

Ángulo=90



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.5



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=8 17



[Descripcion]

Nº Líneas=10

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \lang1027 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par \pard\lang3082 

Línea10=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=76.2

Velocidad=-10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-7.90219758982344 10.3063992083802

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=No

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=18

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=20

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-1.6 3

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5.5

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 5.5

[Descripcion]

Nº Líneas=9

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par \pard 

Línea9=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=270

Velocidad=-10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-7.62461354899032 7.38463983048669

Zoom-0=1.68

Escala de Posiciones-0=15.36

Escala de Velocidades-0=192

Escala de Aceleraciones-0=1536

Escala de Fuerzas-0=153.6

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-18 -17.75

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=426.890681003584

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=No

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=0

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=0

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=0

SubFG.ErrorAngular=0

SubFG.ErrorGlobal=0

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=0

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=9

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=8

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3.78 -2

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 -1000

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=10

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par \lang1027 

Línea4=\par \pard 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=295.5

Velocidad=0

Aceleración=0

Incremento=1

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Punto C

[Visualización]

Posición Foco-0=-9.00590729602875 0.67472054666348

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=Si

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=13

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.5 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.2 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.25

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.2

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 2

Punto Base=0

Longitud=3.41092849368538

Ángulo=15

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=11

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par \lang1027 

Línea10=\par \pard 

Línea11=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=140

Velocidad=0.1

Aceleración=0.3

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A'

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-3.0391106557377 2.98166393442624

Zoom-0=2

Escala de Posiciones-0=10.825

Escala de Velocidades-0=135.3125

Escala de Aceleraciones-0=1082.5

Escala de Fuerzas-0=108.25

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6.4

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=10.825

Escala de Velocidades-1=135.3125

Escala de Aceleraciones-1=1082.5

Escala de Fuerzas-1=108.25

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6.4

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=10.825

Escala de Velocidades-2=135.3125

Escala de Aceleraciones-2=1082.5

Escala de Fuerzas-2=108.25

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6.4

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=10.825

Escala de Velocidades-3=135.3125

Escala de Aceleraciones-3=1082.5

Escala de Fuerzas-3=108.25

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6.4

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=10.825

Escala de Velocidades-4=135.3125

Escala de Aceleraciones-4=1082.5

Escala de Fuerzas-4=108.25

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6.4

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=10.825

Escala de Velocidades-5=135.3125

Escala de Aceleraciones-5=1082.5

Escala de Fuerzas-5=108.25

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6.4

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=10.825

Escala de Velocidades-6=135.3125

Escala de Aceleraciones-6=1082.5

Escala de Fuerzas-6=108.25

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=Si

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=No

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=10



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=5

Momento de Inercia=455625

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=Si

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.35



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=352083

Momento Externo=-294300

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=Si

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.5



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.1 1.3



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 -500

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=6

Ángulo=0



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=3.25

Ángulo=0



[Descripcion]

Nº Líneas=7

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \pard 

Línea7=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=270

Velocidad=25

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto D

Barra 4=Apoyo O4



[Visualización]

Posición Foco-0=-15.3395545548935 9.18618522029614

Zoom-0=0.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=No

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=23

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.4

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.55

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.65

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3 -1.65

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2.05

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.6

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.2

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 -2.85

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=1.5

Ángulo=60

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 2]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto E

[Barra 7]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.35

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto F']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 8]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 2

[Descripcion]

Nº Líneas=24

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}{\f1\fnil\fcharset0 MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\b\f0\fs16 Poligono de velocidades del mecanismo de prensa de palanca.

Línea3=\par \b0 

Línea4=\par Para visualizarlo, proceder como sigue:

Línea5=\par 

Línea6=\par 1) Hacer 'click' en la solapa 'Pol\f1\'edgonos' con lo que aparecen el pol\'edgono de velocidades y aceleraciones.

Línea7=\par 2) Hacer 'clik' en la solapa 'Velocidad' de la parte inferior de la pantalla.

Línea8=\par 

Línea9=\par A partir de este momento todas las operaciones se efectuan sobre el pol\'edgono de velocidades.

Línea10=\par 

Línea11=\par Para hacer mayor el pol\'edgono de velocidades seleccionar 'Escala' de entre las opciones que se despliegan al pulsar el icono octavo (rat\'f3n y menu de selecci\'f3n) del men\'fa principal, el icono cambiar\'e1 a rat\'f3n con regla de escala y lupa.

Línea12=\par 

Línea13=\par Hacer click en el centro de la pantalla con el bot\'f3n derecho del rat\'f3n y sin soltar arrastrar hacia arriba (amplia) o hacia abajo (reduce).

Línea14=\par 

Línea15=\par Para desplazar el pol\'edgono hacer 'click' en pantalla con bot\'f3n izquierdo del rat\'f3n y sin soltar arrastrar al lugar deseado.

Línea16=\par 

Línea17=\par Observar como al animar el mecanismo haciendo 'click' en el sexto icono (pel\'edcula con aspa roja) y pulsando cualquiera de las flechas verdes de avance, el pol\'edgono de velocidades se va actualizando.\f0 

Línea18=\par 

Línea19=\par 

Línea20=\par 

Línea21=\par 

Línea22=\par 

Línea23=\par \pard 

Línea24=\par }

Ancho=396

Alto=402

Visible=Si

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=185

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

Barra 7=Punto E

Deslizadera 8=Punto F

[Visualización]

Posición Foco-0=-6.97825188573465 1.6067709011745

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.42288460158172

Escala de Velocidades-0=68.4502797608671

Escala de Aceleraciones-0=1536

Escala de Fuerzas-0=153.6

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=12

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=12

Escala de Velocidades-6=150

Escala de Aceleraciones-6=1200

Escala de Fuerzas-6=120

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=21

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 3

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3 3

[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=45

Velocidad=10

Aceleración=2

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Deslizadera 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-10.1257873554195 10.029465059244

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=15.36

Escala de Velocidades-0=192

Escala de Aceleraciones-0=1536

Escala de Fuerzas-0=153.6

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-17.75 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=335.838745800672

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=No

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=No

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=No

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=No

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=9



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=9.43746694484645



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=11 0



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 -5624

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=180



[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par \pard\lang1027 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4



[Visualización]

Posición Foco-0=-1.90757034340165 6.99211165048544

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.725

Escala de Velocidades-7=96.5625

Escala de Aceleraciones-7=772.5

Escala de Fuerzas-7=77.25

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=Si

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=No

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-3 0

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=45

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-8.73132068024619 5.94743855637572

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=16

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-5 4

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto B

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-5 4

[Descripcion]

Nº Líneas=10

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \lang1027 

Línea8=\par 

Línea9=\par \pard\lang3082 

Línea10=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=349

Velocidad=5

Aceleración=0

Incremento=10

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto B

Deslizadera 6=Punto C

[Visualización]

Posición Foco-0=-13.1657735419656 6.47099743647922

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 -4.45666948734218

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-18 -6.97906688807716

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=230.507462686567

Escala de Velocidades-5=10.8302188530579

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=3.52812872467223

Escala de Velocidades-6=16.2866833179559

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=0

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=0

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=0

SubFG.ErrorAngular=0

SubFG.ErrorGlobal=0

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=0

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=8 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=1

Longitud=3.49917965652704

Ángulo=315.584967164747

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=100 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=360

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Descripcion]

Nº Líneas=8

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \lang1027 

Línea6=\par 

Línea7=\par \pard\lang3082 

Línea8=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=60

Velocidad=-8.377

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-8.69108295917915 13.1350134548777

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=12

Escala de Velocidades-0=150

Escala de Aceleraciones-0=1200

Escala de Fuerzas-0=120

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-17.75 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=335.838745800672

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=No

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=13

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=0.075

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=5

Momento de Inercia=0.1

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=4.25 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 -100

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 2

Punto Base=0

Longitud=1.5

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=8

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \pard 

Línea8=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=45

Velocidad=0

Aceleración=5

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Punto D

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.83980049372301 6.64680810312667

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=3

Forma Dibujable=Si

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.16

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.236

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-2 4

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=6.32

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-6 3

[Descripcion]

Nº Líneas=8

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \lang1027 

Línea6=\par 

Línea7=\par \pard 

Línea8=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=-10

Aceleración=-12.5

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-7.96335710387077 4.94957011185365

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0
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[Propiedades]

Nº Entidades=12

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-4 3

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=10

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard\lang1027 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=210

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-10.9885082766161 5.14756608705631

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=No

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=9

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.48

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=8 2.48

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=1.24

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=14.646112780395

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=1

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-5.4156598584063 6.56445848960046

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=No

SubFG.AcelNormales=No

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=12

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=54

Momento de Inercia=0.045

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=3

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.25

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=50

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=6

Forma Dibujable=Si

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=3.5 10

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=2.125

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=94.8890039716276

Velocidad=0

Aceleración=-15

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto C

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-5.2489983974359 6.09915865384615

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=Si

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=Si

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=No

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=30

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.8

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-2.5 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=3

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-5 -1.5

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=No

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=3

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 2]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto E

[Barra 7]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.35

[Punto G]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto G']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 8]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=2 1.75

[Descripcion]

Nº Líneas=17
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Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=244.5

Velocidad=-30

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Deslizadera 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

Barra 7=Punto E

Deslizadera 8=Punto G

[Visualización]

Posición Foco-0=-9.43010846744665 1.71137970910008

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 -20.6300225734014

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=45.9845123380966

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=8

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7.5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7.5

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=10 0

[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par \lang1027 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard\lang3082 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=114

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=1

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-7.98395447818992 7.91557402616262

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.2



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=10.2



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3.8 10.2



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=1

Longitud=19.7

Ángulo=0



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=12.7



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=15.9 15.9



[Descripcion]

Nº Líneas=12

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par \lang1027 

Línea9=\par 

Línea10=\par \lang3082 

Línea11=\par \pard 

Línea12=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=-10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-28.5889052867667 17.9443085388813

Zoom-0=0.25

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 -100.118872317984

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=241.986396710543

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=20



[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.9



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-2 -0.5



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=0



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90



[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=4 4



[Descripcion]

Nº Líneas=9

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par \pard 

Línea9=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=40

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-1.87454633295626 2.09408583144796

Zoom-0=2

Escala de Posiciones-0=9.40625

Escala de Velocidades-0=117.578125

Escala de Aceleraciones-0=940.625

Escala de Fuerzas-0=94.0625

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.40625

Escala de Velocidades-1=117.578125

Escala de Aceleraciones-1=940.625

Escala de Fuerzas-1=94.0625

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.40625

Escala de Velocidades-2=117.578125

Escala de Aceleraciones-2=940.625

Escala de Fuerzas-2=94.0625

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.40625

Escala de Velocidades-3=117.578125

Escala de Aceleraciones-3=940.625

Escala de Fuerzas-3=94.0625

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.40625

Escala de Velocidades-4=117.578125

Escala de Aceleraciones-4=940.625

Escala de Fuerzas-4=94.0625

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.40625

Escala de Velocidades-5=117.578125

Escala de Aceleraciones-5=940.625

Escala de Fuerzas-5=94.0625

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.40625

Escala de Velocidades-6=117.578125

Escala de Aceleraciones-6=940.625

Escala de Fuerzas-6=94.0625

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.725

Escala de Velocidades-7=96.5625

Escala de Aceleraciones-7=772.5

Escala de Fuerzas-7=77.25

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=12

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=5

Momento de Inercia=0

Momento Externo=3500

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=5

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=1

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-5 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=20

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=8

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=20

Fuerza=0 0

[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par \pard\lang1027 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=50

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-9.90520392304132 6.54670995422546

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=Si

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=No

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=14

[Mec. Inversión 4]

Tipo Entidad=Mecanismo Inversion 4

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=1

Momento de Inercia=5

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=3.333

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=50

Momento de Inercia=84.37

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.5

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Apoyo Deslizante AD1]

Tipo Entidad=Apoyo Deslizante

Dibujable=Si

Posición=4 1

[Deslizadera DF1]

Tipo Entidad=Deslizadera Fija

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

Ángulo=0

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=1

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2.25

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=0

Aceleración=-2

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto D

Barra 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-2.12789351851852 5.63541666666667

Zoom-0=1.08

Escala de Posiciones-0=9.40625

Escala de Velocidades-0=117.578125

Escala de Aceleraciones-0=940.625

Escala de Fuerzas-0=94.0625

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.40625

Escala de Velocidades-1=117.578125

Escala de Aceleraciones-1=940.625

Escala de Fuerzas-1=94.0625

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.40625

Escala de Velocidades-2=117.578125

Escala de Aceleraciones-2=940.625

Escala de Fuerzas-2=94.0625

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.40625

Escala de Velocidades-3=117.578125

Escala de Aceleraciones-3=940.625

Escala de Fuerzas-3=94.0625

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.40625

Escala de Velocidades-4=117.578125

Escala de Aceleraciones-4=940.625

Escala de Fuerzas-4=94.0625

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.40625

Escala de Velocidades-5=117.578125

Escala de Aceleraciones-5=940.625

Escala de Fuerzas-5=94.0625

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.40625

Escala de Velocidades-6=117.578125

Escala de Aceleraciones-6=940.625

Escala de Fuerzas-6=94.0625

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=Si

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=8

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=9

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=8 0

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=20

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-2.44072447218228 6.11907712045653

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=21

[Mec. Inversión 4]

Tipo Entidad=Mecanismo Inversion 4

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 -1

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.5

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Apoyo Deslizante AD1]

Tipo Entidad=Apoyo Deslizante

Dibujable=Si

Posición=4 0

[Deslizadera DF1]

Tipo Entidad=Deslizadera Fija

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

Ángulo=0

[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto B

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B'']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.85 -3

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5.26677490477949

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Descripcion]

Nº Líneas=11

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par \lang1027 

Línea10=\par \pard\lang3082 

Línea11=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=180

Velocidad=-5

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Punto B

Deslizadera 5=Punto B

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-3.57897266812708 2.59151013503692

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=19

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-0.5 2.38

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.62

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.5 4

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.25

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4.6

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto D

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.6

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1 4

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 -500

Enlace(A)=Barra 5

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=12

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par \lang1027 

Línea9=\par 

Línea10=\par 

Línea11=\par \pard\lang3082 

Línea12=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=45

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto D

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.86483237569242 8.25293786911234

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=10.825

Escala de Velocidades-0=135.3125

Escala de Aceleraciones-0=1082.5

Escala de Fuerzas-0=108.25

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6.4

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=10.825

Escala de Velocidades-1=135.3125

Escala de Aceleraciones-1=1082.5

Escala de Fuerzas-1=108.25

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6.4

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=10.825

Escala de Velocidades-2=135.3125

Escala de Aceleraciones-2=1082.5

Escala de Fuerzas-2=108.25

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6.4

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=10.825

Escala de Velocidades-3=135.3125

Escala de Aceleraciones-3=1082.5

Escala de Fuerzas-3=108.25

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6.4

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=10.825

Escala de Velocidades-4=135.3125

Escala de Aceleraciones-4=1082.5

Escala de Fuerzas-4=108.25

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6.4

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=10.825

Escala de Velocidades-5=135.3125

Escala de Aceleraciones-5=1082.5

Escala de Fuerzas-5=108.25

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6.4

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=10.825

Escala de Velocidades-6=135.3125

Escala de Aceleraciones-6=1082.5

Escala de Fuerzas-6=108.25

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=Si

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=No

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=No

SubFG.AcelNormales=No

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=9

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=0.5

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=67.7752170815238

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-1.5625198334165 2.31437407875073

Zoom-0=3.5

Escala de Posiciones-0=15.36

Escala de Velocidades-0=192

Escala de Aceleraciones-0=1536

Escala de Fuerzas-0=153.6

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-18 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=340.568868980963

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=No

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=No

SubFG.RuletasFijasEslabones=No

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=21

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0.315 -0.26

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.125

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.025 0.015

Ancho=0.05

Alto=0.03

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0.775 -0.57

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.78

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.36

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.025 0.015

Ancho=0.05

Alto=0.03

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=0.39

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=17

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \lang1027 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par 

Línea11=\par 

Línea12=\par 

Línea13=\par 

Línea14=\par 

Línea15=\par 

Línea16=\par \pard 

Línea17=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=15

Velocidad=-10.47

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Punto E

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-0.258737898610135 0.132836584013123

Zoom-0=12.5

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 2.44788535737965

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=4.12093666295632

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=No

SubFG.AcelNormales=No

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=0

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=0

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=0

SubFG.ErrorAngular=0

SubFG.ErrorGlobal=0

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=0

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=30

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.8

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 500

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-2.5 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=3

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.6 -3.6

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.6

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=No

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=3

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 2]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto E

[Barra 7]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.63

[Punto G]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 500

[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto G']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 8]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R2]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90

[Punto Fijo F2]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-4 0

[Descripcion]

Nº Líneas=17

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par 

Línea11=\par 

Línea12=\par \lang1027 

Línea13=\par 

Línea14=\par 

Línea15=\par 

Línea16=\par \pard 

Línea17=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Deslizadera 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

Barra 7=Punto E

Deslizadera 8=Punto G

[Visualización]

Posición Foco-0=-6.77823986288493 1.4198141156858

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 -20.6300225734014

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=45.9845123380966

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=No

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=No

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=9

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0,785

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0,356

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0,95

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0,544 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=1,09

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=121

Velocidad=0

Aceleración=-10

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-5,14895833333333 2,6421875

Zoom-0=20

Escala de Posiciones-0=94,7916666666667

Escala de Velocidades-0=94,7916666666667

Escala de Aceleraciones-0=758,333333333333

Escala de Fuerzas-0=75,8333333333333

Posición Foco-1=-2,66666666666667 4,5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=94,7916666666667

Escala de Velocidades-1=94,7916666666667

Escala de Aceleraciones-1=758,333333333333

Escala de Fuerzas-1=75,8333333333333

Posición Foco-2=-2,66666666666667 4,5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=94,7916666666667

Escala de Velocidades-2=94,7916666666667

Escala de Aceleraciones-2=758,333333333333

Escala de Fuerzas-2=75,8333333333333

Posición Foco-3=-2,66666666666667 4,5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=94,7916666666667

Escala de Velocidades-3=94,7916666666667

Escala de Aceleraciones-3=758,333333333333

Escala de Fuerzas-3=75,8333333333333

Posición Foco-4=-2,66666666666667 4,5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=94,7916666666667

Escala de Velocidades-4=94,7916666666667

Escala de Aceleraciones-4=758,333333333333

Escala de Fuerzas-4=75,8333333333333

Posición Foco-5=-2,66666666666667 4,5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=94,7916666666667

Escala de Velocidades-5=94,7916666666667

Escala de Aceleraciones-5=758,333333333333

Escala de Fuerzas-5=75,8333333333333

Posición Foco-6=-2,66666666666667 4,5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=94,7916666666667

Escala de Velocidades-6=94,7916666666667

Escala de Aceleraciones-6=758,333333333333

Escala de Fuerzas-6=75,8333333333333

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=19

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-0.5 2.38

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.62

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.5 4

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.25

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4.6

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto D

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.6

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1 4

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 5

Punto Base=0

Longitud=4

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=9

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par \pard\lang1027 

Línea9=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=330

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto D

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.40121568246568 9.34124660062158

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=10.825

Escala de Velocidades-0=135.3125

Escala de Aceleraciones-0=1082.5

Escala de Fuerzas-0=108.25

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6.4

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=10.825

Escala de Velocidades-1=135.3125

Escala de Aceleraciones-1=1082.5

Escala de Fuerzas-1=108.25

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6.4

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=10.825

Escala de Velocidades-2=135.3125

Escala de Aceleraciones-2=1082.5

Escala de Fuerzas-2=108.25

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6.4

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=10.825

Escala de Velocidades-3=135.3125

Escala de Aceleraciones-3=1082.5

Escala de Fuerzas-3=108.25

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6.4

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=10.825

Escala de Velocidades-4=135.3125

Escala de Aceleraciones-4=1082.5

Escala de Fuerzas-4=108.25

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6.4

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=10.825

Escala de Velocidades-5=135.3125

Escala de Aceleraciones-5=1082.5

Escala de Fuerzas-5=108.25

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6.4

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=10.825

Escala de Velocidades-6=135.3125

Escala de Aceleraciones-6=1082.5

Escala de Fuerzas-6=108.25

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=No

SubFG.AcelNormales=No

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=12

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=3 2

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=1

Longitud=6

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=225

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-7.62666666666667 7.96666666666667

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=15.36

Escala de Velocidades-0=192

Escala de Aceleraciones-0=1536

Escala de Fuerzas-0=153.6

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-18 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=340.568868980963

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=No

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=No

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=No

SubFG.RuletasMovilesEslabones=No

SubFG.RuletasMovilesRelativas=No

FG.CurvasFuerzasInternas=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=15

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=28

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=14

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=20 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=20

Ángulo=8

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=11

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=20

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-2.32435994325723 20.538326728825

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=28

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=10

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-14.6995891954399 27.9764871660835

Zoom-0=0.25

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=332.198086060889

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]
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[Propiedades]

Nº Entidades=21

[Mec. Inversión 3]

Tipo Entidad=Mecanismo Inversion 3

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=250

Momento de Inercia=20.83

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=200

Momento de Inercia=416.6666

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=Si

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.5 -1

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=Si

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto B

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=Si

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.1

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=300

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=Si

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=5 0

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=2.5

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=7

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \pard 

Línea7=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto E

Deslizadera 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto B

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-5.13642823993504 2.78401823007309

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.40625

Escala de Velocidades-0=117.578125

Escala de Aceleraciones-0=940.625

Escala de Fuerzas-0=94.0625

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.40625

Escala de Velocidades-1=117.578125

Escala de Aceleraciones-1=940.625

Escala de Fuerzas-1=94.0625

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.40625

Escala de Velocidades-2=117.578125

Escala de Aceleraciones-2=940.625

Escala de Fuerzas-2=94.0625

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.40625

Escala de Velocidades-3=117.578125

Escala de Aceleraciones-3=940.625

Escala de Fuerzas-3=94.0625

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.40625

Escala de Velocidades-4=117.578125

Escala de Aceleraciones-4=940.625

Escala de Fuerzas-4=94.0625

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.40625

Escala de Velocidades-5=117.578125

Escala de Aceleraciones-5=940.625

Escala de Fuerzas-5=94.0625

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.40625

Escala de Velocidades-6=117.578125

Escala de Aceleraciones-6=940.625

Escala de Fuerzas-6=94.0625

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=No

SubFG.AcelNormales=No

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=11

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.5 0.5

Ancho=1

Alto=1

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=180

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 -10

[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par \pard\lang1027 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-7.2093649373882 0.782142431212202

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-0.262038073908175 -6.20220905298754

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=266.956326987682

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=6.86232720950434

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=No

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=No

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3.7 -2



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=6

Ángulo=15.0817506420788



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.5



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=180



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=10 2



[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard\lang1027 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=30

Velocidad=-4.18

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-3.36419565803668 4.99740426105717

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.725

Escala de Velocidades-7=96.5625

Escala de Aceleraciones-7=772.5

Escala de Fuerzas-7=77.25

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=21

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0.315 -0.26

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=50

Momento de Inercia=4

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.125

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.025 0.015

Ancho=0.05

Alto=0.03

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0.775 -0.57

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=0.507

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.78

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.36

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=500 0

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=10

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.025 0.015

Ancho=0.05

Alto=0.03

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=0.39

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=27

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \lang1027 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par 

Línea11=\par 

Línea12=\par 

Línea13=\par 

Línea14=\par 

Línea15=\par 

Línea16=\par 

Línea17=\par 

Línea18=\par 

Línea19=\par 

Línea20=\par 

Línea21=\par 

Línea22=\par 

Línea23=\par 

Línea24=\par 

Línea25=\par 

Línea26=\par \pard 

Línea27=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=310

Velocidad=0

Aceleración=-10

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Punto E

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-0.245842692047208 0.13525477185111

Zoom-0=12.5

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=123

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 2.44788535737965

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=4.12093666295632

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=Si

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=No

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=No

SubFG.AcelNormales=No

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=0

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=0

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=0

SubFG.ErrorAngular=0

SubFG.ErrorGlobal=0

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=0

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=16

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-5 4

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto B

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-5 4

[Descripcion]

Nº Líneas=7

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \pard 

Línea7=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=172

Velocidad=5

Aceleración=0

Incremento=10

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto B

Deslizadera 6=Punto C

[Visualización]

Posición Foco-0=-13.1113699745186 6.30778673413808

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 -4.45666948734218

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=0.770413943896749

Escala de Velocidades-5=10.8302188530579

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=0

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=0

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=0

SubFG.ErrorAngular=0

SubFG.ErrorGlobal=0

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=0

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=18

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5.099

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3 3

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7.071

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=5.65607998189634

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto D

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-6 -2

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang1027\f0\fs16 

Línea3=\par \lang3082 

Línea4=\par \pard 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=9.5

Velocidad=-2

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto D

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-29.586402930403 12.822021978022

Zoom-0=0.25

Escala de Posiciones-0=7.47

Escala de Velocidades-0=93.375

Escala de Aceleraciones-0=747

Escala de Fuerzas-0=74.7

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.47

Escala de Velocidades-1=93.375

Escala de Aceleraciones-1=747

Escala de Fuerzas-1=74.7

Posición Foco-2=-8 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.47

Escala de Velocidades-2=93.375

Escala de Aceleraciones-2=747

Escala de Fuerzas-2=74.7

Posición Foco-3=-8 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.47

Escala de Velocidades-3=93.375

Escala de Aceleraciones-3=747

Escala de Fuerzas-3=74.7

Posición Foco-4=-8 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.47

Escala de Velocidades-4=93.375

Escala de Aceleraciones-4=747

Escala de Fuerzas-4=74.7

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.47

Escala de Velocidades-5=93.375

Escala de Aceleraciones-5=747

Escala de Fuerzas-5=74.7

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.47

Escala de Velocidades-6=93.375

Escala de Aceleraciones-6=747

Escala de Fuerzas-6=74.7

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=No

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=No

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=No

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=16

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5.9

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=180

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-20 0

[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto B

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=15

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=12

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-4.5 -11.5

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=14

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par \pard 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Barra 5=Punto B

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-22.203125 5.08712121212121

Zoom-0=0.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=21

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-2.5 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=3

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.5 -2.45

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Descripcion]

Nº Líneas=7

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par \pard 

Línea7=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=10

Aceleración=-5

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

Deslizadera 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-5.09243360805861 0.808722527472527

Zoom-0=1.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=9

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=8

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3.78 -2

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 -1000

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=10

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par \lang1027 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard\lang3082 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=295.5

Velocidad=0

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Punto C

[Visualización]

Posición Foco-0=-16.994002534124 3.02087439281733

Zoom-0=0.5

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=Si

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=No

SubFG.FuerzasInternasEslabones=No

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=21



[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 3



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Excentricidad Ex5]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3 3



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \lang1027 

Línea5=\par \pard 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=45

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Deslizadera 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6



[Visualización]

Posición Foco-0=-12.0414622854321 9.91748459873664

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=15.36

Escala de Velocidades-0=192

Escala de Aceleraciones-0=1536

Escala de Fuerzas-0=153.6

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-17.75 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=335.838745800672

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=8.54285714285714

Escala de Velocidades-7=106.785714285714

Escala de Aceleraciones-7=854.285714285714

Escala de Fuerzas-7=85.4285714285714

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=No

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=No

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=No

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=20



[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=3.15 -2.6



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.25



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=7.75 -5.7



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7.8



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.6



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Descripcion]

Nº Líneas=10

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par \lang1027 

Línea9=\par \pard\lang3082 

Línea10=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=270

Velocidad=-20

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-4.02301041582958 1.3282581165423

Zoom-0=1.35

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-18 2.44788535737965

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=270.5039193729

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=4.12093666295632

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=0

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=0

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=0

SubFG.ErrorAngular=0

SubFG.ErrorGlobal=0

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=0

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=20.5



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=19.5



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=20.5 -14.5



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=10

Ángulo=270



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=10



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=30.5 0



[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=-10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-16.555985915493 8.53333333333333

Zoom-0=0.2

Escala de Posiciones-0=7.58333333333333

Escala de Velocidades-0=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-0=758.333333333333

Escala de Fuerzas-0=75.8333333333333

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.58333333333333

Escala de Velocidades-1=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-1=758.333333333333

Escala de Fuerzas-1=75.8333333333333

Posición Foco-2=-2.66666666666667 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.58333333333333

Escala de Velocidades-2=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-2=758.333333333333

Escala de Fuerzas-2=75.8333333333333

Posición Foco-3=-2.66666666666667 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.58333333333333

Escala de Velocidades-3=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-3=758.333333333333

Escala de Fuerzas-3=75.8333333333333

Posición Foco-4=-2.66666666666667 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.58333333333333

Escala de Velocidades-4=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-4=758.333333333333

Escala de Fuerzas-4=75.8333333333333

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.58333333333333

Escala de Velocidades-5=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-5=758.333333333333

Escala de Fuerzas-5=75.8333333333333

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.58333333333333

Escala de Velocidades-6=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-6=758.333333333333

Escala de Fuerzas-6=75.8333333333333

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=Si

FG.Fuerzas=Si

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=No

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=No

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=No

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=9

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.14

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-0.098994949 0.098994949

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=0

Longitud=1.5

Ángulo=225

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par \pard 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=0

Aceleración=10

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-2.11666666666666 2.42916666666667

Zoom-0=2

Escala de Posiciones-0=7.58333333333333

Escala de Velocidades-0=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-0=758.333333333333

Escala de Fuerzas-0=75.8333333333333

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.58333333333333

Escala de Velocidades-1=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-1=758.333333333333

Escala de Fuerzas-1=75.8333333333333

Posición Foco-2=-2.66666666666667 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.58333333333333

Escala de Velocidades-2=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-2=758.333333333333

Escala de Fuerzas-2=75.8333333333333

Posición Foco-3=-2.66666666666667 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.58333333333333

Escala de Velocidades-3=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-3=758.333333333333

Escala de Fuerzas-3=75.8333333333333

Posición Foco-4=-2.66666666666667 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.58333333333333

Escala de Velocidades-4=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-4=758.333333333333

Escala de Fuerzas-4=75.8333333333333

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.58333333333333

Escala de Velocidades-5=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-5=758.333333333333

Escala de Fuerzas-5=75.8333333333333

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.58333333333333

Escala de Velocidades-6=94.7916666666667

Escala de Aceleraciones-6=758.333333333333

Escala de Fuerzas-6=75.8333333333333

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=Si

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=13

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-6.915625 4

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-5.65625 1.4375

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5.99204885849318

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 2

Punto Base=0

Longitud=1.90833609331969

Ángulo=129.83273707725

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=320

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-12.1979166666667 7.0625

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]
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[Propiedades]

Nº Entidades=22

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 2

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=1

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Inversión 4 Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Inversion 4 Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto D

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto E']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Apoyo Deslizante AD1]

Tipo Entidad=Apoyo Deslizante

Dibujable=Si

Posición=3 3

[Deslizadera DF1]

Tipo Entidad=Deslizadera Fija

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

Ángulo=0

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=25

Velocidad=5

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto D

Barra 6=Punto E

[Visualización]

Posición Foco-0=-6.21354166666667 5.609375

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=No

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]
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[Propiedades]

Nº Entidades=21

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0.042568129330254 2.91486374133949

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.49881373408232

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3 3.04256812933025

[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=7.01951724582912

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=50

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Deslizadera 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-6.08493058850112 9.75142488723598

Zoom-0=1.25

Escala de Posiciones-0=15.36

Escala de Velocidades-0=192

Escala de Aceleraciones-0=1536

Escala de Fuerzas-0=153.6

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-17.75 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=335.838745800672

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=No

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=No

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=No

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=21

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.75

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 1.5

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Dda. Inversión 3 Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Inversion 3 Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C

[Excentricidad Ex3]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 1

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1.8 -1.55

[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Descripcion]

Nº Líneas=12

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \lang1027 

Línea8=\par 

Línea9=\par 

Línea10=\par 

Línea11=\par \pard\lang3082 

Línea12=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=5

Aceleración=0

Incremento=1

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Apoyo O6

[Visualización]

Posición Foco-0=-6.94616888639947 2.8522613527923

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=Si

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=No

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=9

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.07

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.28

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.35

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0.14

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 3

Punto Base=1

Longitud=0.56

Ángulo=0

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=260

Velocidad=0

Aceleración=3

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-0.73236111111111 0.232916666666666

Zoom-0=10

Escala de Posiciones-0=7.61666666666667

Escala de Velocidades-0=95.2083333333333

Escala de Aceleraciones-0=761.666666666667

Escala de Fuerzas-0=76.1666666666667

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.61666666666667

Escala de Velocidades-1=95.2083333333333

Escala de Aceleraciones-1=761.666666666667

Escala de Fuerzas-1=76.1666666666667

Posición Foco-2=-2.66666666666667 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.61666666666667

Escala de Velocidades-2=95.2083333333333

Escala de Aceleraciones-2=761.666666666667

Escala de Fuerzas-2=76.1666666666667

Posición Foco-3=-2.66666666666667 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.61666666666667

Escala de Velocidades-3=95.2083333333333

Escala de Aceleraciones-3=761.666666666667

Escala de Fuerzas-3=76.1666666666667

Posición Foco-4=-2.66666666666667 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.61666666666667

Escala de Velocidades-4=95.2083333333333

Escala de Aceleraciones-4=761.666666666667

Escala de Fuerzas-4=76.1666666666667

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.61666666666667

Escala de Velocidades-5=95.2083333333333

Escala de Aceleraciones-5=761.666666666667

Escala de Fuerzas-5=76.1666666666667

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.61666666666667

Escala de Velocidades-6=95.2083333333333

Escala de Aceleraciones-6=761.666666666667

Escala de Fuerzas-6=76.1666666666667

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=Si

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=Si

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.75

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.35

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 1

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-1.31119791666667 1.63671875

Zoom-0=4

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=Si



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1.75 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.5



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=8 3.5



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2.50214877961426

Ángulo=89.9318687378486



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.5



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=90



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=8 0



[Descripcion]

Nº Líneas=8

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \lang1027 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par \pard\lang3082 

Línea8=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=7

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=1



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-7.36971910222798 12.4155908593749

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.725

Escala de Velocidades-7=96.5625

Escala de Aceleraciones-7=772.5

Escala de Fuerzas-7=77.25

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=No

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=18

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=21



[Mec. Inversión 4]

Tipo Entidad=Mecanismo Inversion 4

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 -1



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5.25



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Apoyo Deslizante AD1]

Tipo Entidad=Apoyo Deslizante

Dibujable=Si

Posición=4 0



[Deslizadera DF5]

Tipo Entidad=Deslizadera Fija

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

Ángulo=0



[Dda. Deslizadera Fija 2]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto B



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B'']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O7]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.85 -3



[Excentricidad Ex7]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 7]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5.25



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Descripcion]

Nº Líneas=10

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par \pard 

Línea10=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=340

Velocidad=-5

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Punto B

Deslizadera 6=Punto B

Barra 7=Apoyo O7



[Visualización]

Posición Foco-0=-5.23511886848155 2.83261006566464

Zoom-0=1.05

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=No

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=No

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=8

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=6 0

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 4

Posición=110

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.01402243589744 7.46033653846154

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=-3 0

[Descripcion]

Nº Líneas=4

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par \pard 

Línea4=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=45

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-3.14893196202532 4.31576344936709

Zoom-0=1.58

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=12

[Mec. Deslizadera]

Tipo Entidad=Mecanismo Deslizadera

Mecanismo Cruzado=Si

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto A']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 3]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=4 -3

[Excentricidad Ex2]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=10

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Descripcion]

Nº Líneas=12

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par \lang1027 

Línea10=\par 

Línea11=\par \pard\lang3082 

Línea12=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=15

Velocidad=-10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Deslizadera 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-14.1616297909086 7.24073094972603

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=No

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=No

SubFG.RuletasFijasEslabones=No

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=No

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=8

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-0.663531642811667 2.11727849916713

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-0.710835365056972 3.61402627290531

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=0

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-12.4362702495784 9.25414377610432

Zoom-0=0.75

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=8

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.707

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1 0

[Descripcion]

Nº Líneas=5

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par \pard\lang1027 

Línea5=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=-4

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

[Visualización]

Posición Foco-0=-0.790056199696529 1.21348992006422

Zoom-0=5.2

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=Si

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=Si

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=17



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.5 0



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4.5

Ángulo=280



[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto C



[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=5



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=360



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=7 0



[Descripcion]

Nº Líneas=10

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \lang1027 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par 

Línea9=\par \pard\lang3082 

Línea10=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=225

Velocidad=-8.377

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Deslizadera 6=Punto D



[Visualización]

Posición Foco-0=-6.99060926546036 7.5420679765019

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=12

Escala de Velocidades-0=150

Escala de Aceleraciones-0=1200

Escala de Fuerzas-0=120

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-17.75 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=335.838745800672

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=No

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=21



[Mec. Inversión 4]

Tipo Entidad=Mecanismo Inversion 4

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex4]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.5



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Apoyo Deslizante AD1]

Tipo Entidad=Apoyo Deslizante

Dibujable=Si

Posición=4 1



[Deslizadera DF5]

Tipo Entidad=Deslizadera Fija

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

Ángulo=0



[Dda. Inversión 3 Fija 4]

Tipo Entidad=Diada Inversion 3 Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto B



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto B'']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.5



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Apoyo O7]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2.8 3



[Excentricidad Ex7]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 7]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=20

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Punto B

Barra 6=Punto B

Deslizadera 7=Apoyo O7



[Visualización]

Posición Foco-0=-4.025 5.71666666666667

Zoom-0=1

Escala de Posiciones-0=7.69166666666667

Escala de Velocidades-0=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-0=769.166666666667

Escala de Fuerzas-0=76.9166666666667

Posición Foco-1=-2.66666666666667 4.5

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=7.69166666666667

Escala de Velocidades-1=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-1=769.166666666667

Escala de Fuerzas-1=76.9166666666667

Posición Foco-2=-8 4.5

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=7.69166666666667

Escala de Velocidades-2=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-2=769.166666666667

Escala de Fuerzas-2=76.9166666666667

Posición Foco-3=-8 4.5

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=7.69166666666667

Escala de Velocidades-3=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-3=769.166666666667

Escala de Fuerzas-3=76.9166666666667

Posición Foco-4=-8 4.5

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=7.69166666666667

Escala de Velocidades-4=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-4=769.166666666667

Escala de Fuerzas-4=76.9166666666667

Posición Foco-5=-2.66666666666667 4.5

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=7.69166666666667

Escala de Velocidades-5=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-5=769.166666666667

Escala de Fuerzas-5=76.9166666666667

Posición Foco-6=-2.66666666666667 4.5

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=7.69166666666667

Escala de Velocidades-6=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-6=769.166666666667

Escala de Fuerzas-6=76.9166666666667

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.69166666666667

Escala de Velocidades-7=96.1458333333333

Escala de Aceleraciones-7=769.166666666667

Escala de Fuerzas-7=76.9166666666667

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=No

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=No

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=16

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=17

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=1.8 0

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=0.6

Ángulo=270

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto A

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.25

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto D']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 6]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=180

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 2

[Descripcion]

Nº Líneas=6

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang1027{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\lang3082\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par \pard\lang1027 

Línea6=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=130

Velocidad=20

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto A

Deslizadera 6=Punto D

[Visualización]

Posición Foco-0=-4.48988962117726 3.69683279524379

Zoom-0=2

Escala de Posiciones-0=12.2

Escala de Velocidades-0=152.5

Escala de Aceleraciones-0=1220

Escala de Fuerzas-0=122

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=Si

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=26



[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No



[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0



[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.5



[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.5



[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2



[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2 -2



[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=4.6

Ángulo=237.094335665637



[Dda. Deslizadera Fija 1]

Tipo Entidad=Diada Deslizadera Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto C



[Excentricidad Ex5]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto C']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 5]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=2 -4.5



[Excentricidad Ex6]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=6.6



[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Dda. Biela Manivela Fija 2]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto E



[Barra 7]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.75



[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Excentricidad Ex8]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949



[Punto F']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0



[Deslizadera 8]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3



[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270



[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=8 -10



[Descripcion]

Nº Líneas=11

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par 

Línea4=\par 

Línea5=\par 

Línea6=\par 

Línea7=\par 

Línea8=\par \lang1027 

Línea9=\par 

Línea10=\par \pard\lang3082 

Línea11=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No



[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=360

Velocidad=5

Aceleración=0

Incremento=5



[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Deslizadera 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

Barra 7=Punto E

Deslizadera 8=Punto F



[Visualización]

Posición Foco-0=-3.84616963540562 1.67280266700465

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Posición Foco-7=-2.66666666666667 4.5

Zoom-7=1

Escala de Posiciones-7=7.725

Escala de Velocidades-7=96.5625

Escala de Aceleraciones-7=772.5

Escala de Fuerzas-7=77.25

Solapa Activa=0



[Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=Si

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.SistemasReferenciaAbs=Si

SubFG.SistemasReferenciaRel=Si

SubFG.SistemasReferenciaInfo=No

SubFG.EscalaPosiciones=Si

SubFG.EscalaVelocidades=No

SubFG.EscalaAceleraciones=No

SubFG.EscalaFuerzas=No

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=No

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=Si

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.SRCadena=No

SubFG.Mecanismo=Si

SubFG.VectoresCadenaCinematica=Si

SubFG.VectoresEcuacionCierre=Si

SubFG.VectoresPuntos=Si

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=Si

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=Si

SubFG.ExpresionesPuntos=Si

FG.PoligonosVelocidades=No

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=Si

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=Si

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

FG.PoligonosFuerzas=No

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=Si

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=Si



[Colores Filtros Gráficos]

FG.SistemasReferencia=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.SistemasReferenciaAbs=16

SubFG.SistemasReferenciaRel=16

SubFG.SistemasReferenciaInfo=13

SubFG.EscalaPosiciones=0

SubFG.EscalaVelocidades=1

SubFG.EscalaAceleraciones=5

SubFG.EscalaFuerzas=24

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.SRCadena=16

SubFG.Mecanismo=31

SubFG.VectoresCadenaCinematica=11

SubFG.VectoresEcuacionCierre=11

SubFG.VectoresPuntos=11

SubFG.ExpresionesCadenaCinematica=11

SubFG.ExpresionesEcuacionCierre=11

SubFG.ExpresionesPuntos=11

FG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidades=0

SubFG.ImagenesVelocidadesPuntos=0

SubFG.ImagenesVelocidadesEslabones=0

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

SubFG.ImagenesAceleracionesPuntos=0

SubFG.ImagenesAceleracionesEslabones=0

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

FG.PoligonosFuerzas=0

SubFG.PoligonosFuerzasPuntos=24

SubFG.PoligonosFuerzasEslabones=24



[WinMecC]

Versión=4.6.2.0






[Propiedades]

Nº Entidades=23

[Mec. 4 Barras]

Tipo Entidad=Mecanismo 4 Barras

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.4

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=3.55

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 4]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.65

[Apoyo O4]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=-3 -1.65

[Punto C]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 4

Punto Base=0

Longitud=2.05

Ángulo=180

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. 4 Barras Fija 1]

Tipo Entidad=Diada 4 Barras Fija

Mecanismo Cruzado=Si

Enlace(A)=Punto C

[Barra 5]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=4.6

[Punto D]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 6]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1.2

[Apoyo O6]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 -2.85

[Punto E]

Tipo Entidad=Punto Asociado

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

Enlace(A)=Barra 6

Punto Base=0

Longitud=1.5

Ángulo=60

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

[Dda. Biela Manivela Fija 2]

Tipo Entidad=Diada Biela Manivela Fija

Mecanismo Cruzado=No

Enlace(A)=Punto E

[Barra 7]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=Si

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=2.35

[Punto F]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto F']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 8]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=270

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 2

[Descripcion]

Nº Líneas=24

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}{\f1\fnil\fcharset0 MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\b\f0\fs16 Poligono de velocidades del mecanismo de prensa de palanca.

Línea3=\par \b0 

Línea4=\par Para visualizarlo, proceder como sigue:

Línea5=\par 

Línea6=\par 1) Hacer 'click' en la solapa 'Pol\f1\'edgonos' con lo que aparecen el pol\'edgono de velocidades y aceleraciones.

Línea7=\par 2) Hacer 'clik' en la solapa 'Velocidad' de la parte inferior de la pantalla.

Línea8=\par 

Línea9=\par A partir de este momento todas las operaciones se efectuan sobre el pol\'edgono de velocidades.

Línea10=\par 

Línea11=\par Para hacer mayor el pol\'edgono de velocidades seleccionar 'Escala' de entre las opciones que se despliegan al pulsar el icono octavo (rat\'f3n y menu de selecci\'f3n) del men\'fa principal, el icono cambiar\'e1 a rat\'f3n con regla de escala y lupa.

Línea12=\par 

Línea13=\par Hacer click en el centro de la pantalla con el bot\'f3n derecho del rat\'f3n y sin soltar arrastrar hacia arriba (amplia) o hacia abajo (reduce).

Línea14=\par 

Línea15=\par Para desplazar el pol\'edgono hacer 'click' en pantalla con bot\'f3n izquierdo del rat\'f3n y sin soltar arrastrar al lugar deseado.

Línea16=\par 

Línea17=\par Observar como al animar el mecanismo haciendo 'click' en el sexto icono (pel\'edcula con aspa roja) y pulsando cualquiera de las flechas verdes de avance, el pol\'edgono de velocidades se va actualizando.\f0 

Línea18=\par 

Línea19=\par 

Línea20=\par 

Línea21=\par 

Línea22=\par 

Línea23=\par \pard 

Línea24=\par }

Ancho=396

Alto=402

Visible=Si

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=170

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Barra 4=Apoyo O4

Barra 5=Punto C

Barra 6=Apoyo O6

Barra 7=Punto E

Deslizadera 8=Punto F

[Visualización]

Posición Foco-0=-7.09333863584279 1.54399631020642

Zoom-0=1.04

Escala de Posiciones-0=9.42288460158172

Escala de Velocidades-0=68.4502797608671

Escala de Aceleraciones-0=1536

Escala de Fuerzas-0=153.6

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=12

Escala de Velocidades-1=150

Escala de Aceleraciones-1=1200

Escala de Fuerzas-1=120

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=12

Escala de Velocidades-2=150

Escala de Aceleraciones-2=1200

Escala de Fuerzas-2=120

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=12

Escala de Velocidades-3=150

Escala de Aceleraciones-3=1200

Escala de Fuerzas-3=120

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=12

Escala de Velocidades-4=150

Escala de Aceleraciones-4=1200

Escala de Fuerzas-4=120

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=12

Escala de Velocidades-5=150

Escala de Aceleraciones-5=1200

Escala de Fuerzas-5=120

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=12

Escala de Velocidades-6=150

Escala de Aceleraciones-6=1200

Escala de Fuerzas-6=120

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=No

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=Si

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=Si

SubFG.VelocidadReferencia=Si

SubFG.VelocidadReal=Si

SubFG.VectoresVelocidad=Si

FG.AceleracionesSintesis=Si

SubFG.AceleracionReferencia=Si

SubFG.AceleracionReal=Si

SubFG.VectoresAceleracion=Si

FG.ErrorSintesis=No

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=No

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0

[WinMecC]

Versión=4.4.0.0




[Propiedades]

Nº Entidades=11

[Mec. Biela Manivela]

Tipo Entidad=Mecanismo Biela Manivela

Mecanismo Cruzado=No

[Apoyo O2]

Tipo Entidad=Apoyo

Dibujable=Si

Posición=0 0

[Barra 2]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.75

[Punto A]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Barra 3]

Tipo Entidad=Barra

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=0.35

[Punto B]

Tipo Entidad=Punto Extremo

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Excentricidad Ex1]

Tipo Entidad=Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Longitud=1

Nula=Si

Ángulo=1.5707963267949

[Punto B']

Tipo Entidad=Punto Extremo Excentricidad

Dibujable=Si

Masa=0

Fuerza=0 0

[Deslizadera 4]

Tipo Entidad=Deslizadera Movil

Dibujable=Si

Masa=0

Momento de Inercia=0

Momento Externo=0

CIR Relativo=No

Recta Kennedy=No

Tipo Forma=0

Forma Dibujable=No

Color Propio Forma=26

Transparencia=2

Color Común de Formas=Si

Posición Relativa Articulacion=0.25 0.15

Ancho=0.5

Alto=0.3

[Recta de Apoyo R1]

Tipo Entidad=Recta

Dibujable=Si

Ángulo=0

[Punto Fijo F1]

Tipo Entidad=Punto Fijo

Dibujable=Si

Posición=0 1

[Descripcion]

Nº Líneas=3

Línea1={\rtf1\ansi\ansicpg1252\deff0\deflang3082{\fonttbl{\f0\fnil MS Sans Serif;}}

Línea2=\viewkind4\uc1\pard\f0\fs16 

Línea3=\par }

Ancho=256

Alto=164

Visible=No

[Eslabón Motor]

Tipo Entidad=Barra 2

Posición=90

Velocidad=10

Aceleración=0

Incremento=5

[Lista CDG's Eslabones]

Barra 2=Apoyo O2

Barra 3=Punto A

Deslizadera 4=Punto B

[Visualización]

Posición Foco-0=-1.31119791666667 1.63671875

Zoom-0=4

Escala de Posiciones-0=9.53125

Escala de Velocidades-0=119.140625

Escala de Aceleraciones-0=953.125

Escala de Fuerzas-0=95.3125

Posición Foco-1=-2.66666666666667 6

Zoom-1=1

Escala de Posiciones-1=9.53125

Escala de Velocidades-1=119.140625

Escala de Aceleraciones-1=953.125

Escala de Fuerzas-1=95.3125

Posición Foco-2=-2.66666666666667 6

Zoom-2=1

Escala de Posiciones-2=9.53125

Escala de Velocidades-2=119.140625

Escala de Aceleraciones-2=953.125

Escala de Fuerzas-2=95.3125

Posición Foco-3=-2.66666666666667 6

Zoom-3=1

Escala de Posiciones-3=9.53125

Escala de Velocidades-3=119.140625

Escala de Aceleraciones-3=953.125

Escala de Fuerzas-3=95.3125

Posición Foco-4=-2.66666666666667 6

Zoom-4=1

Escala de Posiciones-4=9.53125

Escala de Velocidades-4=119.140625

Escala de Aceleraciones-4=953.125

Escala de Fuerzas-4=95.3125

Posición Foco-5=-2.66666666666667 6

Zoom-5=1

Escala de Posiciones-5=9.53125

Escala de Velocidades-5=119.140625

Escala de Aceleraciones-5=953.125

Escala de Fuerzas-5=95.3125

Posición Foco-6=-2.66666666666667 6

Zoom-6=1

Escala de Posiciones-6=9.53125

Escala de Velocidades-6=119.140625

Escala de Aceleraciones-6=953.125

Escala de Fuerzas-6=95.3125

Solapa Activa=0

[Filtros Gráficos]

FG.Fondo=No

FG.Escala=Si

FG.Fijas=Si

FG.Leyendas=Si

FG.Eslabones=Si

FG.Formas=No

FG.RadiosInstantaneos=No

FG.CIRs=No

FG.CIGs=No

FG.AccionEquilibrante=No

FG.Fuerzas=No

FG.Reacciones=No

FG.Pares=No

FG.Posiciones=No

FG.Velocidades=No

FG.Aceleraciones=No

FG.PosicionesAngulares=No

FG.VelocidadesAngulares=No

FG.AceleracionesAngulares=No

FG.CDGs=No

FG.Puntos=Si

FG.ElementosDinamicos=Si

SubFG.FondoSR=Si

SubFG.FondoInfo=Si

FG.PosicionesSintesis=Si

SubFG.PosicionesReferencia=Si

SubFG.PosicionesReales=Si

FG.TrayectoriasSintesis=Si

SubFG.TrayectoriaReferencia=Si

SubFG.TrayectoriaReal=Si

FG.VelocidadesSintesis=No

SubFG.VelocidadReferencia=No

SubFG.VelocidadReal=No

SubFG.VectoresVelocidad=No

FG.AceleracionesSintesis=No

SubFG.AceleracionReferencia=No

SubFG.AceleracionReal=No

SubFG.VectoresAceleracion=No

FG.ErrorSintesis=Si

SubFG.ErrorAbsoluto=No

SubFG.ErrorRelativo=Si

SubFG.ErrorSegmento=No

SubFG.ErrorAngular=No

SubFG.ErrorGlobal=Si

SubFG.LeyendasPuntos=Si

SubFG.LeyendasEslabones=Si

SubFG.LeyendasVectores=Si

SubFG.LeyendasCIs=Si

SubFG.RectasKennedy=No

SubFG.CIRsAbsolutos=Si

SubFG.CIRsRelativos=Si

SubFG.FuerzasInternas=Si

SubFG.FuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.FuerzasInternasEslabones=Si

SubFG.FuerzasInercia=Si

SubFG.FuerzasExternas=Si

SubFG.ParesInercia=Si

SubFG.ParesExternos=Si

SubFG.AcelTotales=Si

SubFG.AcelTangenciales=Si

SubFG.AcelNormales=Si

FG.Trayectorias=No

FG.HodografasVel=No

FG.HodografasAcel=No

SubFG.HodografasAcelTotal=Si

SubFG.HodografasAcelTang=Si

SubFG.HodografasAcelNorm=Si

FG.RuletasFijas=No

SubFG.RuletasFijasPuntos=Si

SubFG.RuletasFijasEslabones=Si

SubFG.RuletasFijasRelativas=Si

FG.RuletasMoviles=No

SubFG.RuletasMovilesPuntos=Si

SubFG.RuletasMovilesEslabones=Si

SubFG.RuletasMovilesRelativas=Si

FG.CurvasFuerzasInternas=No

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=Si

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=Si

FG.CurvasReacciones=No

FG.CurvasFuerzasExternas=No

FG.CadenaCinematica=Si

SubFG.PoligonosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=Si

SubFG.DireccionesVelocidades=Si

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=Si

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=Si

SubFG.ImagenesVelocidades=Si

FG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.PoligonosAceleraciones=Si

SubFG.DireccionesAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=No

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=Si

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=No

SubFG.ImagenesAceleraciones=Si

[Colores Filtros Gráficos]

FG.Fondo=0

FG.Escala=0

FG.Fijas=0

FG.Leyendas=0

FG.Eslabones=0

FG.Formas=37

FG.RadiosInstantaneos=11

FG.CIRs=0

FG.CIGs=0

FG.AccionEquilibrante=9

FG.Fuerzas=0

FG.Reacciones=22

FG.Pares=0

FG.Posiciones=11

FG.Velocidades=1

FG.Aceleraciones=0

FG.PosicionesAngulares=11

FG.VelocidadesAngulares=1

FG.AceleracionesAngulares=5

FG.CDGs=0

FG.Puntos=0

FG.ElementosDinamicos=0

SubFG.FondoSR=16

SubFG.FondoInfo=13

FG.PosicionesSintesis=0

SubFG.PosicionesReferencia=14

SubFG.PosicionesReales=11

FG.TrayectoriasSintesis=0

SubFG.TrayectoriaReferencia=14

SubFG.TrayectoriaReal=11

FG.VelocidadesSintesis=0

SubFG.VelocidadReferencia=1

SubFG.VelocidadReal=1

SubFG.VectoresVelocidad=1

FG.AceleracionesSintesis=0

SubFG.AceleracionReferencia=5

SubFG.AceleracionReal=5

SubFG.VectoresAceleracion=5

FG.ErrorSintesis=16

SubFG.ErrorAbsoluto=16

SubFG.ErrorRelativo=0

SubFG.ErrorSegmento=9

SubFG.ErrorAngular=17

SubFG.ErrorGlobal=16

SubFG.LeyendasPuntos=0

SubFG.LeyendasEslabones=0

SubFG.LeyendasVectores=0

SubFG.LeyendasCIs=0

SubFG.RectasKennedy=18

SubFG.CIRsAbsolutos=0

SubFG.CIRsRelativos=16

SubFG.FuerzasInternas=0

SubFG.FuerzasInternasPuntos=24

SubFG.FuerzasInternasEslabones=24

SubFG.FuerzasInercia=18

SubFG.FuerzasExternas=10

SubFG.ParesInercia=18

SubFG.ParesExternos=10

SubFG.AcelTotales=5

SubFG.AcelTangenciales=12

SubFG.AcelNormales=12

FG.Trayectorias=11

FG.HodografasVel=1

FG.HodografasAcel=0

SubFG.HodografasAcelTotal=5

SubFG.HodografasAcelTang=12

SubFG.HodografasAcelNorm=12

FG.RuletasFijas=0

SubFG.RuletasFijasPuntos=11

SubFG.RuletasFijasEslabones=11

SubFG.RuletasFijasRelativas=16

FG.RuletasMoviles=0

SubFG.RuletasMovilesPuntos=22

SubFG.RuletasMovilesEslabones=22

SubFG.RuletasMovilesRelativas=13

FG.CurvasFuerzasInternas=0

SubFG.CurvasFuerzasInternasPuntos=24

SubFG.CurvasFuerzasInternasEslabones=24

FG.CurvasReacciones=22

FG.CurvasFuerzasExternas=10

FG.CadenaCinematica=11

SubFG.PoligonosVelocidades=0

SubFG.ImagenesTriangulosVelocidades=14

SubFG.DireccionesVelocidades=14

SubFG.VectoresAbsolutosVelocidades=1

SubFG.VectoresRelativosVelocidades=1

SubFG.ImagenesVelocidades=0

FG.PoligonosAceleraciones=0

SubFG.PoligonosAceleraciones=14

SubFG.DireccionesAceleraciones=14

SubFG.VectoresAbsolutosAceleraciones=0

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresAbsolutosAceleracionesComponentes=12

SubFG.VectoresRelativosAceleraciones=0

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesTotales=5

SubFG.VectoresRelativosAceleracionesComponentes=12

SubFG.ImagenesAceleraciones=0
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